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1 Johdanto
1.1 Johdanto
1.1 Johdanto

Téama toimintakuvaus koskee rakennemallin 639
autoja (Vito/Viano) ja rakennemallin 906 autoja
(Sprinter).

Tekstin sellaiset kohdat, jotka koskevat naista auto-
malleista vain jotakin tiettya mallia, on merkitty otsi-
kossa vastaavasti tekstilla "koskee vain mallia 639"

tai "koskee vain mallia 906".
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2 Yleista

2.1 Kayttotarkoitus

PSM-ohjainlaite muodostaa auton ja paallysrakenteen
elektroniikan valisen porttiliitannan. Siten paallysra-
kenteen elektroniikka pystyy PSM-ohjainlaitteen
avulla lukemaan sisatilan CAN-vaylan (CAN-B) kautta
auton informaatiotiedot ja ohjaamaan auton toimin-
toja (esimerkiksi keskuslukitus ZV).

Tahan on kaytettavissa digitaalisia ja analogisia tulo-
ja lahtoliitantoja (10 suoraa tuloliiténtaa ja 20 suoraa
lahtoliitantaa; lahtoliitantdja voidaan kayttaa myos
tuloliitantoind). Monimutkaisille paallysrakenteille,
jotka tarvitsevat useita lahto- tai tuloliitantdja, on
kaytettavissa toisena porttiliitantana paallysraken-
tajan CAN-C-vayla (CAN-ABH). Sita pitkin valitetaan
melkoinen maaré auton signaaleita. Lisaksi kaytetta-
vissa on joitakin "vapaita tietosahkeitd", joita voidaan
kayttaa vapaasti valittaville sisalldille.

2.1 Kayttotarkoitus

PSM-ohjainlaite pystyy siis muuntamaan CAN-

vaylasta (Controller Area Network) saamansa CAN-

tietosdhkeet suorien l1&htdliitdntdjen signaaleiksi tai

signaaleiksi CAN-ABH-vaylaan. Samaan tapaan PSM-

ohjainlaite pystyy vélittdémaéan suorien tuloliitdntdjen

tai CAN-ABH-vaylan tiedot sisatilan CAN-B-vaylaan.

Porttiliitantojen lisaksi PSM-ohjainlaitteessa on

kaytettavissa siséisia toiminnallisia yksikoita, esimer-

kiksi:

* Paasy moottorin toimintoihin (ulosottokierrosluku,
moottorin start-stop-jarjestelma)

* Ohjelmoitavan logiikan (SPS) toiminnot (signaalien
logiikkaehdot JA, TAl jne.)

e Alijannitetunnistus

| :gjgﬁ' | | N3|f23 | | N15f3 | [ ws0ia ] |N15I5 |

CANC 4k >
v
Fy CAN-E A
v
| no || 593 | |N3?.’1| |N69!?| |st;1| | NEZ [
ﬁ ﬁ| w2t | | wesss | | oweort | | waers |
Yhteydet, kuvassa esimerkkinad malli 906 kun koodi (ED5) paramet- D54.21-1139-09
ritettdva erikoismoduli (PSM)
AUF Pééllysrakenteen elektroniikka N26/15 PSM-ohjainlaite X11Diagnoosipistoke
(16-napainen)
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2 Yleista
2.1 Kayttotarkoitus

Tietojen ja porttiliitantdjen tyyppi ja suunta parametri-  Tehtaalta saatavissa olevat lisédvarusteet (SA-koodit)
tetdan Star Diagnosis -testerilla. Vasta talla paramet-  ovat:

rityksella maaritetaan PSM-ohjainlaitteen toiminnot ja
sopeutetaan se auton paallysrakenteeseen. Tehtaalta
saatavissa oleville lisévarusteille (SA-koodeille) PSM-
ohjainlaitteen parametritys voidaan vaivattomasti
tehda Vakiokoodaus-valikon kautta. Kaikkien muiden
asetusten tekemiseen tarvitaan parametritys Ekspert-
tikoodauksen kautta.

* Hidastin kun koodi (BR9) Telma-hidastimen
asennusvalmius

* Ulosottokierrosluvun saato:

- Kun koodi (MT4) elektroninen muuttuva
kierrosluvun s&ato

- Kun koodi (MT4) elektroninen muuttuva
kierrosluvun saatoé ja kun koodi (NO5) laipaton
ulosotto sivuakselilta (2c)

- Kun koodi (MT4) elektroninen muuttuva
kierrosluvun saato ja kun koodi (NO7) laipallinen
ulosotto sivuakselilta (2b)

- Kun koodi (M53) kierrosluvun vakiona pito

- Kun koodi (M53) kierrosluvun vakiona pito ja kun
koodi (NO5) laipaton ulosotto sivuakselilta (2c)

- Kun koodi (M53) kierrosluvun vakiona pito ja kun
koodi (NO7) laipallinen ulosotto sivuakselilta (2b)

» Jalkikayntipiirturin asennusvalmius kun koodi (JV5)
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2 Yleista
2.2 PSM-ohjainlaite - sijainti
2.2 PSM-ohjainlaite - sijainti
2.2.1 Sijainti mallissa 906

PSM-ohjainlaite on sijoitettu kuljettajan istuimen
runkokoteloon. Iil

Jos autossa on koodi (ED5)
parametritettava erikoismoduli (PSM), autossa on
my0s PSM-ohjainlaite.

Jos autossa on koodi (ED8)

parametritettédvan erikoismodulin (PSM) asennus-
valmius, autossa on vain CAN-B-vaylan pistoke
PSM-ohjainlaitteen asennusvalmiutta varten.

D42.10-1120-01

Kuvassa malli 906 D54.21-1140-06

N26,/15 PSM-ohjainlaite
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2 Yleista
2.2 PSM-ohjainlaite - sijainti
2.2.2 Sijainti mallissa 639

PSM-ohjainlaite sijaitsee rintapellissa johdon lapivien-
tikohdan ylapuolella.

Kuvassa malli 639 N54.21-2095-06

N26/15 PSM-ohjainlaite
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2 Yleista

2.3 PSM-ohjainlaite - rakenneosan kuvaus

2.3 PSM-ohjainlaite - rakenneosan kuvaus

PSM-ohjainlaitteen tehtéava on mahdollistaa paallysra-
kentajalle (ABH) paasy auton tietoihin seké auton tiet-
tyihin toimintoihin.

Auton nama toiminnot voidaan jakaa seuraaviin
ryhmiin:

» Sisatilan CAN-vaylan (CAN-B) tietojen muunto
PSM-ohjainlaitteen digitaalisiin ja analogisiin
Iahtoliitantoihin seka paallysrakentajan CAN-C-
vaylaan) (CAN-ABH). Lisaksi CAN-B-véylan tietoja
kaytetaan myods PSM-ohjainlaitteen sisadisessa
toiminnassa, joten niilla voidaan vaikuttaa CAN-B-
vaylan signaalien eteenpdin valittamiseen.

PSM-ohjainlaitteen digitaalisten ja analogisten
tuloliitantdjen ja CAN-ABH-véylan tietojen muunto
CAN-B-vaylaan seka suoriin lahtoliitantoihin ja
siten auton toimintojen ohjaus.
PSM-ohjainlaitteen sisainen signaalimuokkaus
integroidun ohjelmoitavan logiikan (SPS) avulla.
Auton eri toimintojen ohjaus tehdyn parametri-
tyksen mukaisesti, esimerkiksi koskien seuraavia:

- Ulosottokierrosluvun saato (malli 906)
- Kattoluukun (SHD) toiminnot

- Takakattoluukkuyksikdn toiminnot

- Valokatkaisimen toiminnot

CAN-B

N26/15 \

FYW WY Y)Y F Y W) F YW W
yYYywy rvyvyy YYYYYY yYywy
Rakenne D54.21-1142-09
1 Virransyétté 6 Maadotus-aktiiviset tuloliitinnat A Virtapiiri 30
3 Kaksisuuntainen porttiliiténté 7 High-Side-ldhtéliitdnnat C Virtapiiri 31
4 Analogiset tai digitaaliset tulolii- 8 Low-Side-ldhtoliitannat
ténnéat
5 Plus-aktiiviset tuloliitannat 9 Lé&htbliitannét joissa laajennetut N26,/15 PSM-ohjainlaite

toiminnot
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2 Yleista
2.4 PSM-ohjainlaite - yleiskuva

2.4 PSM-ohjainlaite - yleiskuva

N26/15

D54.21-1170-00

PSM-ohjainlaite D54.21-1170-00

1 Pistoke 1 N26,/15 PSM-ohjainlaite

2 Pistoke 2

[i]

Kun PSM-ohjainlaitteen pistoke 1 tai 2 irrotetaan,
PSM-ohjainlaitteen mikaan lahtoliitanta ei saa olla
aktiivinen. Irrota ensin pistoke 1 (pistoke joka
syottaa virtapiirin 30 jannitettd) ja sitten pistoke 2.

Liitosten moitteettoman toiminnan varmistamiseksi
ainoastaan Tycon valmistamia liittimia MCP 2.8
(vari hopea, ei tiivistetty) saa kayttaa
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2 Yleista
2.5 PSM-ohjainlaite - pistokkeiden napajarjestys
2.5 PSM-ohjainlaite - pistokkeiden napajarjestys

2.5.1 Pistokkeen 1 napajarjestys - malli 639 kun koodi ED5 ja malli 906 kun koodi ED5/ED8

Navan Kaytto

nro
1 Ei kaytdssa / varalla
2 Lahtoliitanta 18 (negatiivinen, 0,5 A)
3 Virtapiiri 30.1
4 Lahtoliitanta 07 (positiivinen, 5 A)
5 Lahtoliiténta 17 (negatiivinen, 0,5 A)
6 Virtapiiri 30.1
7 Lahtoliiténta 08 (positiivinen, 5 A)
8 Lahtoliitanta 09 (positiivinen, 1 A, PWM-kelpoinen (pulssimodulaatio)
9 Lahtoliiténta 16 (positiivinen, 0,5 A)
10 Lahtoliitanta 05 (positiivinen, 5 A, heratyskykyinen)
11 Lahtoliiténta 10 (positiivinen, 1 A, PWM-kelpoinen)
12 Lahtdliitanta 15 (positiivinen, 0,5 A)
13 Lahtoliiténta 06 (positiivinen, 5 A, heratyskykyinen)
14 Lahtoliitantd 11 (negatiivinen, 1 A)
15 Lahtoliiténta 14 (positiivinen, 0,5 A)
16 Lahtoliitanta 03 (positiivinen, 10 A, heratyskykyinen)
17 Lahtoliiténta 12 (negatiivinen, 1 A)
18 Virtapiiri 30.2
19 Lahtoliiténta 04 (positiivinen, 10 A, heratyskykyinen)
20 Lahtoliitanta 13 (positiivinen, 0,5 A)
21 Virtapiiri 30.2
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2 Yleista
2.5 PSM-ohjainlaite - pistokkeiden napajarjestys

2.5.2 Pistokkeen 2 napajarjestys - malli 639 kun koodi ED5 ja malli 906 kun koodi ED5/ED8

Navan Kaytto

nro

1 Tuloliitanta 06 (Low-aktiivinen)

2 Tuloliitdntd 04 (Low-aktiivinen)

3 Virtapiiri 31

4 Tuloliiténtad 01 (High-aktiivinen)

5 Tuloliitanta 05 (Low-aktiivinen)

6 Tuloliitédntad 02 (High-aktiivinen)

7 Tuloliitanta 03 (High-aktiivinen)

8 Tuloliitdnta 07 (analoginen)

9 Sisétilan CAN-B-vayla (CAN-B)-Low
10 Tuloliitdnta 09 (analoginen)
11 Tuloliitanta 08 (analoginen)
12 CAN-B-High
13 Lahtoliiténta 01 (puolitussilta, 5 A)
14 Tuloliitdntad 10 (analoginen)
15 Paallysrakentajan CAN-C-vayla (CAN-ABH)-Low
16 Lahtdliitanta 02 (puolitussilta, 5 A)
17 Lahtoliiténta 20 (negatiivinen, 0,5 A)
18 Paallysrakentajan CAN-C-vayld (CAN-ABH)-High
19 Lahtoliitéanta 19 (negatiivinen, 0,5 A)

Ei kaytdssa / varalla (malli 906)

20 Tulo- ja lahtoliitanta (positiivinen) RS485P, ei kaanteinen (malli 639)
21 Ei kaytdssa / varalla (malli 906)

Tulo- ja 1&htoliiténta (negatiivinen) RS485N, kaanteinen (malli 639)
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2 Yleista

2.5 PSM-ohjainlaite - pistokkeiden napajarjestys

2.5.3 Pistokkeen 1 napajarjestys - malli 906.133/135/153/155/233/235/253/255/633/635/
637/653/655/657/733/735 kun koodi ED5/ED8 koodin BR9 yhteydessa

Navan
nro

o N o o BN

10

1"

12
13

14
15
16

17
18
19

20
21

Kaytto

Ei kaytdssa / varalla

Lahtoliitanta 18 (negatiivinen, 0,5 A)
Virtapiiri 30.1

Lahtoliitanta 07 (positiivinen, 5 A)
Lahtoliiténta 17 (negatiivinen, 0,5 A)
Virtapiiri 30.2

Lahtoliiténta 08 (positiivinen, 5 A)

Lahtoliitanta 09 (positiivinen, 1 A, PWM-kelpoi-
nen (pulssimodulaatio)

Lahtoliiténta 16 (positiivinen, 0,5 A)

Lahtoliitanta 05 (positiivinen, 5 A, heratyskykyi-
nen)

Lahtoliitanta 10 (positiivinen, 1 A, PWM-kelpoi-
nen)

Lahtoliitanta 15 (positiivinen, 0,5 A)

Lahtoliitanta 06 (positiivinen, 5 A, heratyskykyi-
nen)

Lahtoliitéanta 11 (negatiivinen, 1 A)
Lahtoliitanta 14 (positiivinen, 0,5 A)

Lahtoliitanta 03 (positiivinen, 10 A, heratysky-
kyinen)

Lahtoliiténta 12 (negatiivinen, 1 A)
Virtapiiri 30.1

Lahtoliitanta 04 (positiivinen, 10 A, heratysky-
kyinen)

Lahtoliitanta 13 (positiivinen, 0,5 A)

Virtapiiri 30.2

Siséllysluettelo

Kaytto

Ei kaytossa
A_05_MIN_2_PIN
Virtapiiri 30

A_5A_1
A_05_MIN_1_PIN
Virtapiiri 30

Ohjaus hidastimen teho 1

A_1A_1

Kuittausluku-tuloliiténta hidastin paalle hidasti-
men katkaisimelta

Ohjaus hidastimen teho 2

A_1A_2

Virransyottd hidastimen katkaisin kayttovipu

Ohjaus hidastimen teho 3

A_1A_3
A_05_POS_2_PIN
A_10A_WAKE_1

A_1A_4
Virtapiiri 30
A_10A_WAKE_2

A_05_POS_1_PIN
Virtapiiri 30

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008
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2 Yleista

2.5 PSM-ohjainlaite - pistokkeiden napajarjestys

2.5.4 Pistokkeen 2 napajarjestys - malli 906.133/135/153/155/233/235/253/255/633/635/
637/653/655/657/733/735 kun koodi ED5/ED8 koodin BR9 yhteydessa

Navan
nro

B~ wN

(&)

10
1"

12
13
14
15

16
17
18

19
20
21

Kaytto

Tuloliitanta 06 (Low-aktiivinen)
Tuloliitdntd 04 (Low-aktiivinen)
Virtapiiri 31

Tuloliiténtad 01 (High-aktiivinen)

Tuloliitanta 05 (Low-aktiivinen)

Tuloliiténts 02 (High-aktiivinen)

Tuloliitéantad 03 (High-aktiivinen)

Tuloliitanta 07 (analoginen)
Sisétilan CAN-B-vayla (CAN-B)-Low
Tuloliitanta 09 (analoginen)

Tuloliitdnta 08 (analoginen)

CAN-B-High
Lahtdliitanta 01 (puolitussilta, 5 A)
Tuloliitanta 10 (analoginen)

P&allysrakentajan CAN-C-vayla (CAN-ABH)-Low

Lahtoliitanta 02 (puolitussilta, 5 A)
Lahtoliitanta 20 (negatiivinen, 0,5 A)

Paallysrakentajan CAN-C-vayla (CAN-ABH)-High

Lahtoliitéanta 19 (negatiivinen, 0,5 A)
Ei kdytdssa / varalla

Ei kaytdssa / varalla

Siséllysluettelo

Kaytto

E_EMIN3
E_EMIN1
Virtapiiri 31

Tuloliitdnta hidastimen katkaisin kayttovipu
"teho 1"

E_EMIN2

Tuloliitdnta hidastimen katkaisin kayttovipu
"teho 3"

Tuloliitanta hidastimen katkaisin kayttovipu
"teho 2"

E_EANAO
CAN-B (Low)
E_EANA2

Tuloliitdnta hidastimen katkaisin "jalkakaytto
pois paalta"

CAN-B (High)
H_Bruecke_Plus
E_EANA3

P4llysrakentajan CAN-C-vayl4 (CAN-ABH)
(Low)

H_Bruecke_Minus
_05_MIN_4_PIN

Paallysrakentajan CAN-C-vayla (CAN-ABH)
(High)

A_05_MIN_3_PIN
Ei kéytdss3

Ei kaytossa

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008
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2 Yleista

2.5 PSM-ohjainlaite - pistokkeiden napajarjestys

2.5.5 Pistokkeen 1 napajarjestys - malli 906 kun koodi ED5/ED8 koodin MT4 ja M53 yhteydessa

Navan
nro

o N o o BN

11

12
13

14
15
16

17
18
19

20
21

Kaytto

Ei kaytdssa / varalla

Lahtoliitanta 18 (negatiivinen, 0,5 A)
Virtapiiri 30.1

Lahtoliitanta 07 (positiivinen, 5 A)
Lahtoliiténta 17 (negatiivinen, 0,5 A)
Virtapiiri 30.1

Lahtoliiténta 08 (positiivinen, 5 A)

Lahtoliitanta 09 (positiivinen, 1 A, PWM-kelpoi-
nen (pulssimodulaatio)

Lahtoliiténta 16 (positiivinen, 0,5 A)

Lahtoliitanta 05 (positiivinen, 5 A, heratyskykyi-
nen)

Lahtoliitanta 10 (positiivinen, 1 A, PWM-kelpoi-
nen)

Lahtoliiténta 15 (positiivinen, 0,5 A)

Lahtoliitanta 06 (positiivinen, 5 A, heratyskykyi-
nen)

Lahtoliitéanta 11 (negatiivinen, 1 A)
Lahtoliitanta 14 (positiivinen, 0,5 A)

Lahtoliitanta 03 (positiivinen, 10 A, heratysky-
kyinen)

Lahtoliitanta 12 (negatiivinen, 1 A)
Virtapiiri 30.2

Lahtoliitanta 04 (positiivinen, 10 A, heratysky-
kyinen)

Lahtoliitanta 13 (positiivinen, 0,5 A)
Virtapiiri 30.2

Kaytto

Ei kaytossa

A_05_MIN_2_PIN

Virtapiiri 30

Ohjaus ulosoton magneettiventtiili
A_05_MIN_1_PIN

Virtapiiri 30

A_5A_2

A_1A_1

A_05_POS_4_PIN
A_5A_WAKE_1

A_1A_2

A_05_POS_3_PIN
Tuloliitanta ADR-katkaisin PAALLE

A_1A_3
A_05_POS_2_PIN
A_10A_WAKE_1

A_1A_4
Virtapiiri 30
A_10A_WAKE_2

ADR-merkkivalo aktivoitu

Virtapiiri 30

Siséllysluettelo

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008
“Tulosta paivitetysta versiosta aina kappaleet kokonaisina! 15



2 Yleista

2.5 PSM-ohjainlaite - pistokkeiden napajarjestys

2.5.6 Pistokkeen 2 napajarjestys - malli 906 kun koodi ED5/ED8 koodin MT4 ja M53 yhteydessa

Navan
nro

O Vv O N o o »H wwN

—_

11
12
13
14
15

16
17
18

19
20
21

Kaytto

Tuloliitanta 06 (Low-aktiivinen)
Tuloliitdntd 04 (Low-aktiivinen)
Virtapiiri 31

Tuloliiténtad 01 (High-aktiivinen)
Tuloliitanta 05 (Low-aktiivinen)
Tuloliitédntad 02 (High-aktiivinen)
Tuloliitanta 03 (High-aktiivinen)
Tuloliitdnta 07 (analoginen)
Sisatilan CAN-B-vayla (CAN-B)-Low

Tuloliitdnta 09 (analoginen)

Tuloliitanta 08 (analoginen)
CAN-B-High

Lahtdliitanta 01 (puolitussilta, 5 A)
Tuloliitanta 10 (analoginen)

Paallysrakentajan CAN-C-vayla (CAN-ABH)-Low

Lahtoliitanta 02 (puolitussilta, 5 A)
Lahtoliitéanta 20 (negatiivinen, 0,5 A)
Paallysrakentajan CAN-C-vayla (CAN-ABH)-High

Lahtoliitanta 19 (negatiivinen, 0,5 A)
Ei kaytdssa / varalla

Ei kdytdssa / varalla

Siséllysluettelo

Kaytto

Kuittausluku-tuloliitinta ADR-katkaisin PAALLE
E_EMIN1

Virtapiiri 31

E_EPOS1

E_EMIN2

E_EPOS?2

E_EPOS3

E_EANAO

CAN-B (Low)

Tuloliitantda ADR-katkaisin "Kierrosluvun muutta-
minen"

E_EANA1

CAN-B (High)
H_Bruecke_Plus
E_EANA3

Paallysrakentajan CAN-C-vayla (CAN-ABH)
(Low)

H_Bruecke_Minus
_05_MIN_4_PIN

P4llysrakentajan CAN-C-vayl3 (CAN-ABH)
(High)

A_05_MIN_3_PIN
Ei kaytossa

Ei kéytdss3
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2 Yleista

2.5 PSM-ohjainlaite - pistokkeiden napajarjestys

2.5.7 Pistokkeen 1 napajarjestys - malli 906 kun koodi ED5/ED8 koodin JV5 yhteydessa

Navan
nro

o N o o BN

11

12
13

14
15
16

17
18
19

20
21

Kaytto

Ei kaytdssa / varalla

Lahtoliitanta 18 (negatiivinen, 0,5 A)
Virtapiiri 30.1

Lahtoliitanta 07 (positiivinen, 5 A)
Lahtoliiténta 17 (negatiivinen, 0,5 A)
Virtapiiri 30.1

Lahtoliiténta 08 (positiivinen, 5 A)

Lahtoliitanta 09 (positiivinen, 1 A,
PWM-kelpoinen (pulssimodulaatio)

Lahtoliiténta 16 (positiivinen, 0,5 A)

Lahtoliitanta 05 (positiivinen, 5 A, heratyskykyi-
nen)

Lahtoliitanta 10 (positiivinen, 1 A, PWM-kelpoi-
nen)

Lahtoliiténta 15 (positiivinen, 0,5 A)

Lahtoliitanta 06 (positiivinen, 5 A, heratyskykyi-
nen)

Lahtoliitéanta 11 (negatiivinen, 1 A)
Lahtoliitanta 14 (positiivinen, 0,5 A)

Lahtoliitanta 03 (positiivinen, 10 A, heratysky-
kyinen)

Lahtoliitanta 12 (negatiivinen, 1 A)
Virtapiiri 30.2

Lahtoliitanta 04 (positiivinen, 10 A, heratysky-
kyinen)

Lahtoliitanta 13 (positiivinen, 0,5 A)
Virtapiiri 30.2

Siséllysluettelo

Kaytto

Ei kaytossa
A_05_MIN_2_PIN
Virtapiiri 30
Jarruvalot
A_05_MIN_1_PIN
Virtapiiri 30
Peruutusvaihde

Pyoraimpulssi PWM-signaali

Kaukovalot

Lahivalot

Ajonopeus PWM-signaali

Vilkut vasen

Seisontavalot

A _1A_3
Vilkut oikea
A_10A_WAKE_1

A_1A_4
Virtapiiri 30
A_10A_WAKE_2

A_05_POS_1_PIN
Virtapiiri 30
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2 Yleista

2.5 PSM-ohjainlaite - pistokkeiden napajarjestys

2.5.8 Pistokkeen 2 napajarjestys - malli 906 kun koodi ED5/ED8 koodin JV5 yhteydessa

Navan
nro

O Vv O N o o »H wwN

—_

11
12
13
14
15

16
17
18

19
20
21

Kaytto

Tuloliitanta 06 (Low-aktiivinen)
Tuloliitdntd 04 (Low-aktiivinen)
Virtapiiri 31

Tuloliiténtad 01 (High-aktiivinen)
Tuloliitanta 05 (Low-aktiivinen)
Tuloliitédntad 02 (High-aktiivinen)
Tuloliitanta 03 (High-aktiivinen)
Tuloliitdnta 07 (analoginen)
Sisatilan CAN-B-vayla (CAN-B)-Low
Tuloliitdnta 09 (analoginen)
Tuloliitanta 08 (analoginen)
CAN-B-High

Lahtoliiténta 01 (puolitussilta, 5 A)
Tuloliitdntad 10 (analoginen)

Paallysrakentajan CAN-C-vayla (CAN-ABH)-Low

Lahtoliitanta 02 (puolitussilta, 5 A)
Lahtoliiténta 20 (negatiivinen, 0,5 A)
Paallysrakentajan CAN-C-vayla (CAN-ABH)-High

Lahtoliitéanta 19 (negatiivinen, 0,5 A)
Ei kaytdssa / varalla

Ei kaytdssa / varalla

Siséllysluettelo

Kaytto

E_EMIN3
E_EMIN1
Virtapiiri 31
E_EPOS1
E_EMIN2
E_EPOS2
E_EPOS3
E_EANAO
CAN-B (Low)
E_EANA2
E_EANA1
CAN-B (High)
H_Bruecke_Plus
E_EANAS3

Paallysrakentajan CAN-C-vayla (CAN-ABH)
(Low)

H_Bruecke_Minus
_05_MIN_4_PIN

Pa4llysrakentajan CAN-C-vayl3 (CAN-ABH)
(High)

A_05_MIN_3_PIN
Ei kaytdssa

Ei kaytossa

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008
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2 Yleista

2.6 PSM:n parametrityksen apuvalineet

2.6 PSM:n parametrityksen apuvalineet
2.6.1 Perustavat koulutukset

Edellytyksena on testerin diagnoosi-assistenttijarjes-
telman (DAS) tunteminen.

2.6.2 Star Diagnosis -testerin kdyttomahdol-
lisuus

Hankittavissa seuraavasta osoitteesta:

Daimler AG

Global Service & Parts

http:/ /www.service-and-parts.net

2.6.3 Koulutukset

Hankittavissa seuraavasta osoitteesta:
Daimler AG

Global Training

Telefon:+49 (0)7 11-17-77120
http://global-training.daimler.com
http://e-training.daimler.com/SabaWeb

PSM-ohjainlaitteen parametritys koostuu seuraavista
osatoiminnoista:

* Parametritettédvan erikoismodulin (PSM)
ohjainlaitteen parametritys

* Koodaus DAS PSM

* PSM-koodauksen luonti

Siséllysluettelo
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat
3.1 Signaalikonsepti

3.1 Signaalikonsepti

CAN-B

| N26/15 10 |
| ¥ |
h 4
12
| F 3 F 3 F 3 F 3 |
] v w |
! 13 14 15 16 l
l—— — —_1
TTrt 22 QCAN-ABH
Signaalin kulku PSM-ohjainlaitteessa, D54.21-1258-06
esitetty mallissa 906 kun koodi ED5
10  Porttiliiténtéd CAN-B CAN-ABH Pééllysrakentajan CAN-C-véyl&)
12 Signaalivaranto CAN-B  Sisétilan CAN-B-véyléd
13 Suorat tuloliiténnéat N26/15 PSM-ohjainlaite
14 Siséiset toiminnot X11 Diagnoosipistoke (16-napainen)

15  Suorat ldhtoliitdnnat

16  Porttiliiténtd CAN-ABH

Siséllysluettelo
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Signaalivaranto

Signaalit johdetaan signaalivarantoon, ja niiden
kayt6ssa on seuraavat tulo- ja lahtoliitannat:

* Suorat tulo- ja lahtoliitannat

» Sisdiset toiminnalliset yksikot
Porttiliitannat CAN-B ja CAN-ABH
Porttiliitantd RS485 (malli 639)

Jokaisella signaalilla on yksiselitteinen signaalinume-
rotunniste. Jokaiseen signaaliin liittyy parametreja,
jotka voidaan asettaa testerin diagnoosi-assistentti-
jarjestelman (DAS) kautta.

Tuloliitdntdjen signaalivaranto
Jokaista signaalia kohden on vain yksi signaalildhde.
Lahtoliitantéjen signaalivaranto

Jokainen signaali voidaan parametrittdmalla kohdistaa
yhteen tai useampaan lahtoliitdntéan, ja signaalia
voidaan myos kayttaa sisaisesti. Yksittdiset signaalit
voivat olla riippuvaisia muista signaaleista, esimer-
kiksi virtapiirista 15.

3.1 Signaalikonsepti

Signaalityypit
Seuraavat signaalityypit ovat olemassa:

 Bittitiedot (esimerkiksi virtapiiri 15)

* 1-tavuiset informaatiot (esimerkiksi. V-signaali
(nopeussignaali)), (0 - 255)

e 2-tavuiset informaatiot (esimerkiksi moottorin
kierrosluku), (0 - 65 535)

* Monitavuiset informaatiot pointtereina
(esimerkiksi auton valmistenumero (FIN))

Erikoissignaalit
Seuraavat erikoissignaalit ovat olemassa:

* Signaali "Jatkuvasti Low" aiheuttaa loogisen nollan
"0" siina tuloliitannassa, johon se tulee.

» Signaali "Jatkuvasti High" aiheuttaa loogisen
ykkdsen "1" siina tuloliitannassa, johon se tulee.

* Signaali "Kysely deaktivoitu" deaktivoi kyseisen
tuloliitdnnan kyselyn (ulosottokierrosluvun séadoén
ehdot (tyyppi 906).

Siséllysluettelo
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat
3.2 Signaalit

3.2 Signaalit

Koska PSM-ohjainlaitteen signaalilista on liian suuri Signaalilista ryhmitellaan seuraavien signaaliluokkien
tassa dokumentaatiossa esitettavaksi, voit katsoa mukaisesti:
PSM-ohjainlaitteen tulo- ja lahtdliitdntdjen signaalit

. . ) * Parametritettdvan erikoismodulin (PSM) siséiset
Internetista osoitteesta http://abh-info-

porta.l.me.rcedes'—.?e.nz.com"/p?rtal/ tai testerin diag- . gig:{:t tuloliitannit
noosi-assistenttijarjestelmasta (DAS) seuraavassa « Auton tila
kuvatulla tavalla: « Signaalit moottoritilan CAN-C-vaylasté (CAN-C))
* Valitse DAS:ssa malli 639 tai malli 906 ja PSM- e PWM-toiminnot (pulssimodulaatiotoiminnot)
ohjainlaite ja valitse sitten nappain "Apua-valikko * Varusteet
(F6)" (nappainta "Apua-valikko (F6)" ei ole ¢ Valojen ohjaus ja danitorvi
nakyvissa jokaisessa DAS:n valikko-ikkunassa). * Lasinpyyhin ja -pesin (lasin pyyhinta ja lammitys)
* Apua-valikossa signaalilistan aktivoit valikko- * Keskuslukitus (ZV) ja ovet
kohdasta "Signaalilista". * Eri CAN-vdylasignaalit
» Signaalilista-valikossa signaalilistan voit valita e A/D-muunnin (analogi-digitaali-muunnin)
nayttdoon joko "Signaaliluokittain ryhmiteltyna" * Analogisten tuloliitdnt6jen vaiheet
tai "Kokonaisena". * Ulosottokierrosluvun saaté (malli 906)

* Ulosotto (NA) (malli 906)

* Ajonopeusrajoitin (GB) (malli 906)

* Moottorin start-stop-jarjestelma (MSS) kun
vaihteisto 711.6 (malli 906)

* Ohjelmoitavan logiikan (SPS) logiikkatoiminnot

e Kattoluukku (SHD) (malli 906)

e SHD (malli 639)

» Takakattoluukkuyksikkd (SDE-H) (malli 639)
Paallysrakentajan CAN-C-vayld (CAN-ABH)

* Lahtoliitdntdjen tila

* Merkki- ja varoitusnaytot

Siséllysluettelo
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

3.3 Porttiliitannat
3.3.1 Suorat tulo- ja lahtéliitannat

PSM-ohjainlaitteessa on erilaisia suoria tulo- ja lahto-
litantoja. Tuloliitdnndista poistetaan kosketinvarah-
tely ja ne talletetaan signaaleina signaalivarantoon.
Looginen tila "1" tarkoittaa, ettéd kyseiseen tuloliitan-
taan liitetty katkaisin on aktiivinen riippumatta siita,
onko liitanta plus-aktiivinen vai maadotus-aktiivinen.

Yksittaisiin lahtoliitantoihin kohdistetaan signaalit
parametrittdmalla. Erikoistoimintoihin liittyvissa lahto-
litdannoissa (puolitussilta) ja pulssimodulaatioon
PWM) liittyvisséa lahtoliitdnndissa tarvitaan lisaksi
informaatio kaytosta. Jos signaalina on 1 (aktiivinen),
Iahtoliitanta aktivoituu.

Aktivointi tapahtuu kytketysta tasosta riippumatta
(Low- tai High-Side).

3.3 Porttiliitdnnat

"PSM-porttiliitannat" koostuvat seuraavista porttilii-
téannoista:

e "Porttiliitéanta tuloliitannat"

e "Porttiliitdntd 1ahtoliitannat"

e "Porttiliitantd CAN"

e "Porttiliitantd RS485" (malli 639)

* "Porttiliitdnta ajokaluston hallintajarjestelma"

[i]

Lisatietoja tuloliitanndista, kuten sisaisesta kytken-
nasta, [0ydat dokumenteista "Tekniset tiedot".
>Sivu 141
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

3.3.1.1 Suorat tuloliitdnnat

Plus-aktiiviset tuloliitinnat

Tuloliitantdjen tilat johdetaan signaalivarantoon.
Maadotus-aktiiviset tuloliitinnat
Tuloliitdntdjen tilat johdetaan signaalivarantoon.

Kytkemalla Low-aktiivisista tuloliitanndista Pullup-
vastukset pois paalta niitd voidaan kayttaa High-aktii-
visina tuloliitantoina. Maaritetty signaali on talldin
kaanteinen tulevaan signaaliin ndhden. Téma
tarkoittaa, ettd kun tuloliitanta on auki, tunnistetaan
looginen ykkonen "1". Jos tuloliitantaan tulee 12 voltin
jannite, tunnistetaan looginen nolla "0".

3.3 Porttiliitdnnat

Analogiset tuloliitannat

Analogiset tulosignaaliarvot normitetaan PSM-ohjain-
laitteen syottdjannitteen kanssa algoritmin avulla, ja
lopuksi kynnysarvo analysoidaan. Kynnysarvo alittuu,
kun katkaisin on aktiivinen (Low-aktiivinen). Signaalin
loogiseksi tilaksi tulee talldin "aktiivinen".

Jos tuloliitdnnéassa ei ole potentiaalia (kytkematon
johto), tietyt analogiset tasot kulkevat sisaisen
kytkennan kautta. Jos haluat kayttaa tuloliitdntaa
High-aktiivisena tuloliitdntana, kyseiseen tuloliitan-
tédan on kytkettava Pulldown-vastus (véhintéan noin

1 kQ). Talloin taso lasketaan "ei potentiaalia / kytke-
maton johto" -tasoon ja tunnistus on varmempaa. Kun
tuloliitdantaan tulee jannite, Pullup-vastuksen kautta
kulkee vastaavan suuruinen virta

Jos haluat kayttéa analogisia tuloliitantoja digitaalisina
maadotus-aktiivisina tuloliitantoina, voit kayttaa
suoraan tahan tarkoitukseen varattuja signaaliva-
rannon signaaleja.

Tuloliitdntdjen analogiarvot ja normitetut analogiarvot
ovat kaytettavissa signaalivarannon signaaleina.

Lisatietoja 16ydat dokumenteista "Tekniset tiedot".
D>Sivu 141

[i]

Lisatietoja Ioydat dokumenteista "Tekniset tiedot".
>Sivu 141
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Tuloliitantojen parametritysvaihtoehdot

Suorien tuloliitantdjen ominaisuuksia koskien niiden
heratyskykya, Pullup- tai Pulldown-vastusten akti-
vointia ja tuloliiténtatyyppia (katkaisin tai nédppain)
voidaan muuttaa DAS:n avulla. Eri asetusmahdolli-
suudet on koottu seuraavaan taulukkoon.

Tuloliitanta

Tuloliitannat
01...03

Tuloliitannat
04..06

Tuloliitdnnat
06...08

Tuloliitannat
09...10

Heratyskyky

Kylla

Kylla

Kyl

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008

Pullup- Katkaisin/nap-
vastus pain
- Kylla
Kylla Kylla
- Kylla
- Kylla
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2-vaiheinen kynnysarvokatkaisin
4-vaiheinen kynnysarvokatkaisin
8-vaiheinen kynnysarvokatkaisin
Halytyksen laukaisunappain, taksi
Halytyksen lopetusnappain, taksi
Vapaasti parametritettavat kynnykset

2-vaiheinen kynnysarvokatkaisin
4-vaiheinen kynnysarvokatkaisin
8-vaiheinen kynnysarvokatkaisin
560-C2-keinukatkaisin

Vapaasti parametritettavat kynnykset
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat
3.3 Porttiliitannat

Tuloliitantatyyppi tila- tai reunaohjattu, katkaisin tai nappain

Tuloliitantatyyppi tila- tai reunaohjattu, katkaisin tai nappain D54.21-1259-06

[i]

Kun kaytat suoraa tuloliitantaa, johon voidaan para-
metrittaa vaihtoehdot katkaisin / nappéin ( esim.
halytys- ja valotoiminnot ), suora tuloliitanta on
parametritettava katkaisimeksi.

Aseta parametriksi "Katkaisin" tai "Nappain" sisa-

tilan CAN-vaylan (CAN-B) toimintojen ominaisuuk-
sissa tai CAN-B-vaylan lahtoliitdnnan ominaisuuk-

sissa. Sarjaankytkennan vuoksi toiminta ei muutoin
ole oikea.
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Heratyskyky tai Pullup- tai Pulldown-vastusten
aktivointi

Kaikki tuloliitantasignaalit voivat herattaa PSM-ohjain-
laitteen seka positiivisella etté negatiivisella reunal-
laan. Ainoastaan molempien analogisten tuloliitén-
tdjen 07 ja 08 signaalit voivat herattéa PSM-ohjainlait-
teen vain negatiivisella reunallaan (High-Low-vaihto
kyseisessa liitantanavassa).

Siten PSM-ohjainlaite voi kytkeytya lepotilaan myds
tuloliitantdjen ollessa paalle kytkeytyneina ja silti
rekisteroida tuloliitdntdjen jokaisen muutoksen.

Jos siis jokin naista tuloliitdnndistd parametritetédan
heratyskykyiseksi, heratyskyky on sallittu vasta liitén-
taan liittyvan Pullup-vastuksen aktivoimisen jalkeen.
Jos Pullup-vastusta ei aktivoida, PSM-ohjainlaitetta ei
voida herattaa kyseisen tuloliitdnnén kautta. Ulkopuo-
lisen kytkennan vuoksi saattaa olla tarpeen kytkea
Pullup-vastukset pois paalta.

3.3 Porttiliitdnnat

[i]

Low-aktiiviset tuloliitannat 04, 05 ja 06 voivat olla
heratyskykyisia vain, jos niihin liittyvat Pullup-
vastukset on aktivoitu.

Jos Pullup-vastukset on deaktivoitu ja heratyskyky
aktivoitu, kytkemattoman tai ei-kaytossa olevan
tuloliitdnnan maéarittelematon taso saattaa ei-halu-
tusti herattdaa PSM-ohjainlaitteen
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Neljén analogisen tuloliitdnnan 07, 08, 09 ja 10
analysointitavat

Analogisia tuloliitant6ja 07, 08, 09 ja 10 voidaan digi-
taalisena tuloliitdntana tehtévan analyysin ja tuloliitén-
nasta mitatun jannitearvon jatkokayton lisaksi analy-
soida my0s kolmannella tavalla, monivaiheisena
kynnysarvokatkaisimena. Tata varten asetetaan
mitattu tuloliitdntajannite suhteessa PSM-ohjainlait-
teen tdmanhetkiseen syottéjannitteeseen. Siten
kynnysarvokatkaisimen kynnykset voidaan ilmaista
syoOttojannitteen prosentteina. Nain saadaan syotto-
jannitteesta riippumaton analyysi.

[i]

Jos tuloliitannassa ei ole potentiaalia (kytkeméaton
johto), tietyt analogiset tasot kulkevat sisdisen
kytkennan kautta. Jos haluat kdyttaa tuloliitantaa
High-aktiivisena tuloliitantana, tuloliitdntaan on
kytkettdva Pulldown-vastus (vahintaan noin 1 kQ).
Tallgin taso lasketaan "ei potentiaalia / kytke-
maton johto" -tasoon ja tunnistus on varmempaa.
Kun annat tuloliitantadan jannitteen, vastaava virta
kulkee Pullup-vastuksen kautta.

3.3 Porttiliitdnnat

Jotta kaytto olisi yksinkertaisempaa, muutamat
kynnykset on jo etukdteen maaritetty tiettyihin kaytto-
tarkoituksiin, ja ne voidaan kohdistaa suorien tulolii-
tantdjen ominaisuuksissa erikseen jokaiseen neljasta
tuloliitannasta.

Monipuolisten mahdollisuuksien tarjoamiseksi
jokaisen tuloliitdannan kynnysten parametrit voidaan
myds asettaa itse. Kun ominaisuuksista on valittu
analysointityyppi "Parametritettavat kynnykset",
kynnykset voidaan asettaa kytkentakynnysten erilli-
sessa alavalikossa. Analysointien tulokset ovat
signaalivarannossa jatkokayttoa varten.

Tuloliitdnnéssa 07 ne ovat seuraavat 8 bittisignaalia:

¢ "Tuloliitantd 07, vaihe 1"
e "Tuloliitédntad 07, vaihe 2"
e "Tuloliitanta 07, vaihe 3"
¢ "Tuloliitanta 07, vaihe 4"
e "Tuloliitédntad 07, vaihe 5"
e "Tuloliitanta 07, vaihe 6"
¢ "Tuloliitantd 07, vaihe 7"
e "Tuloliitédnta 07, vaihe 8"
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Analogisen tuloliitdnnén jénnitearvo on signaalivaran-
nossa (esimerkiksi tuloliitantd 07: "Tulojannite",
signaali-ID 3033). Tama arvo on esimerkiksi potentio-
metrikytkenndssa riippuvainen syottéjannitteesta.
PSM-ohjainlaitteen virransy6ttéon normitettu jannite-
suhde on myos signaalivarannossa (esimerkiksi tulolii-
tanta 07: "Tuloliitannan 07 A/D-arvo", signaali-ID
2022).

Tama arvo voidaan muuntaa seuraavan kaavan
mukaan siten, ettd se vastaa tamanhetkisen tulojan-
nitteen prosenttiarvoa sovitettuna syottojannittee-
seen:

Prosenttiarvo = vertailuarvo + signaali "Tuloliitannan
07 A/D-arvo"

Seuraavat vertailuarvot ovat olemassa:

e Tuloliitantdjen 07 ja 08 vertailuarvo = 2 062 dez
* Tuloliitantdjen 09 ja 10 vertailuarvo = 4 073 dez

Esimerkki

Signaalin "Tuloliitdnnan 07 A/D-arvo" (signaali-ID
2022) arvo 44 dez saadaan nayttoon diagnoosi-avus-
tinjarjestelman (DAS) valikon "Mittausarvot -> Yksit-
taissignaalien tarkastaminen".

Kaavaan syotettyna tulokseksi saadaan arvo 46 %.
Kun sydttéjannite on 12V, tuloliiténndssa 07 on
talloin 0,46 x 12 V = 5,5 voltin suuruinen jannite.
Seuraavaksi selostetaan ensin esikohdennus ja sen
jalkeen vapaasti asetettavien kynnysten laskenta.

3.3 Porttiliitdnnat

Vaihe-kynnysarvokatkaisimien analyysitavat

Vaiheiden kohdistus on kaikkien vaihe-kynnysarvokat-
kaisimien osalta suhteessa PSM-ohjainlaitteen syotto-
jannitteeseen.

2-vaiheisen kynnysarvokatkaisimen analysointi-
tapa

* Vaihe 1: Jannite < 20 %
e Vaihe 2: Jannite =20 %
* Vaihe 3: Ei kdytossa
* Vaihe 4: Ei kaytOssa
e Vaihe 5: Ei kaytossa
* Vaihe 6: Ei kdytossa
* Vaihe 7: Ei kdytOssa
e Vaihe 8: Ei kdytossa

4-vaiheisen kynnysarvokatkaisimen analysointi-
tapa

* Vaihe 1: Jannite <25 %

e Vaihe 2: 25 % =< jannite <50 %
e Vaihe 3: Jannite = 75 %

* Vaihe 4: Ei kdytossa

* Vaihe 5: Ei kdytossa

e Vaihe 6: Ei kaytossa

* Vaihe 7: Ei kdytossa

* Vaihe 8: Ei kdytossa

8-vaiheisen kynnysarvokatkaisimen analysointi-
tapa

* Vaihe 1: Jannite < 12 %

e Vaihe 2: 25 % = jannite <37 %
e Vaihe 3:25 % = jannite <37 %
* Vaihe 4: 37 % = jannite <50 %
e Vaihe 5: 50 % = jannite <62 %
e Vaihe 6: 62 % < jannite<75%
* Vaihe 7: 75 % = jannite <87 %
* Vaihe 8: Jannite = 87 %
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Taksihédlytyksen laukaisunappaimen analysointi-
tapa (vain tuloliitdnnat 07 ja 08)

* Vaihe 1: Halytyslaitteiston laukaisunappéinta
painettu

* Vaihe 2: Paatevastuksen arvo ei kelpaa

» Vaihe 3: Paatevastuksen arvo kelpaa (n. 100 k€2)

* Vaihe 4: Paatevastuksen arvo liian korkea
(johtovaurio)

* Vaihe 5: Ei kayt0ssa

* Vaihe 6: Ei kdytossa

* Vaihe 7: Ei kaytOssa

* Vaihe 8: Ei kaytossa

Taksin hélytyslaitteiston halytyksen lopetusnap-
paimen analysointitapa (vain tuloliitinnat 07 ja
08)

Vaiheiden kohdistus on kaikkien vaihe-kynnysarvokat-
kaisimien osalta suhteessa PSM-ohjainlaitteen syotto-
jannitteeseen:

* Vaihe 1: Halytyslaitteiston halytyksen lopetusnap-
painta painettu

* Vaihe 2: Paatevastuksen arvo ei kelpaa

e Vaihe 3: Paétevastuksen arvo kelpaa (n. 100 k€2)

* Vaihe 4: Paatevastuksen arvo liian korkea
(johtovaurio)

* Vaihe 5: Ei kdytossa

* Vaihe 6: Ei kaytossa

* Vaihe 7: Ei kaytOssa

* Vaihe 8: Ei kdytossa

Analysointitapa 560-Q-keinukatkaisin
(vain tuloliitdnnat 09 ja 10)

* Vaihe 1: Keinukatkaisin maadotukseen (KI. 31)
kaytetty

* Vaihe 2: Ei kdytossa

* Vaihe 3: Keinukatkaisin 560
kautta maadotukseen (KI. 31) kaytetty

* Vaihe 4: Keinukatkaisinta ei kdytetty

* Vaihe 5: Ei kdytossa

* Vaihe 6: Ei kaytossa

* Vaihe 7: Ei kdytossa

* Vaihe 8: Ei kdytossa

3.3 Porttiliitdnnat

Kynnysten vapaiden parametritysten analysointi-
tapa

* Vaihe 1: Jénnite < kynnys 1

* Vaihe 2: Kynnys 1 = jannite < kynnys 2
* Vaihe 3: Kynnys 2 < jannite < kynnys 3
* Vaihe 4: Kynnys 3 = jannite < kynnys 4
* Vaihe 5: Kynnys 4 < jannite < kynnys 5
* Vaihe 6: Kynnys 5 = jannite < kynnys 6
* Vaihe 7: Kynnys 6 = jannite < kynnys 7
* Vaihe 8: Jannite = kynnys 7

Tuloliitantdjen 07-10 parametritys

Valikkokohdassa "Analogisten tuloliitantdjen 07-10
kytkentakynnykset - Ominaisuuksien parametritys"
voidaan asettaa jokaisen neljan analogisen tulolii-
tannan kynnysarvot. Siten kynnykset voidaan sovittaa
omien tarpeiden mukaan. Kynnykset annetaan
prosentteina (prosenttiarvon laskeminen. ks. ylla).

Myds yli 100 %:n arvot ovat mahdollisia, joskin arvojen
tarkkuus heikkenee hieman yli 150 %:n arvoissa. Siten
voit helposti ja nopeasti toteuttaa haluamasi
kynnysten mukaisia kynnysarvokatkaisimia, joiden
analyysi ei riipu syottojannitteestad. Kayttamattomat
kynnykset on kirjattava arvon 255 % mukaisiksi.
Kynnykset on kirjattava oikean toiminnon mukaisesti
kasvavassa jarjestyksessa. Kahden kynnyksen vélisen
etdisyyden on oltava vahintaan 2 %.
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Esimerkki 1: 3-vaiheinen analysointi

3-vaiheisen kynnysarvokatkaisimen asettamiseksi
tarvitaan 2 kynnyksen asettaminen.

Esimerkkitapauksessa pitaa 1. kynnyksen olla 50 %
syoOttdjannitteestd ja 2. kynnyksen 80 % syottdjannit-
teesta. Talldin parametritys ndyttaa seuraavalta:

e Kynnys 1=50%
* Kynnys 2=80%

* Kynnys 3 = 255 % (deaktivoitu)
e Kynnys 4 = 255 % (deaktivoitu)
* Kynnys 5 = 255 % (deaktivoitu)
* Kynnys 6 = 255 % (deaktivoitu)
e Kynnys 7 = 255 % (deaktivoitu)

Nailla kynnysasetuksilla voidaan esimerkiksi valvoa
jannitealuetta ja vastaanottaa signaaleja alituksesta
(vaihe 0), ylityksesta (vaihe 2) ja oikeasta tilasta
(vaihe 1).

[i]

Kynnyksia 3-7 ei kayteta ja siksi niiden arvoksi on
asetettava 255 %.

3.3 Porttiliitdnnat

Esimerkki 2: 8-vaiheinen analysointi

8-vaiheisen kynnysarvokatkaisimen asettamiseksi
tarvitaan 7 kynnyksen asettaminen. Esimerkkitapauk-
sessa on tarkoitus valvoa jannitejakajaa, jonka arvo
voi vaihdella valilld 30 % ja 70 % syottojannitteesta.

Talloin parametritys nayttaa seuraavalta:

* Kynnys 1=35%
* Kynnys2=40%
* Kynnys 3=45%
* Kynnys 4 =50%
* Kynnys 5=55%
* Kynnys 6 = 60 %
* Kynnys7 =65%

Néin luodaan alueelle valilla 30 % ja 70 % yhteensé 8
vaihetta, joiden avulla jatkokasittelyssa (esimerkiksi
ohjelmoitavassa logiikassa (SPS)) voidaan toteuttaa
muita haluttuja ohjaustoimintoja.
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

3.3.1.2 Suorat lahtoliitannat

Suoriin lahtoliitantoihin kuuluvat High-Side- ja Low-
Side-1ahtoliitannat seka lahtoliitannat, joissa on
laajennetut toiminnot. Jokaista Iahtoliitantaa varten
on kohdistettava yksi signaali. Kéyttamaton 1ahtolii-
tanta signaaleineen "Jatkuvasti Low" on kytkettava
pois paalta. Kiintedsti maaritellyt ominaisuudet on
annettava parametrityksen yhteydessa. Laajennetuin
toiminnoin varustettujen lahtoliitantéjen eri ominai-
suudet ovat muutettavissa. Pédasaantoisesti lahtolii-
tdnndissa on oikosulku- ja ylikuormitustunnistus.
Oikosulun tai ylikuormituksen ollessa aktiivinen
kyseiset lahtoliitdnnat kytkeytyvat pois paalta. Lahto-
litdnta yritetdan kytked uudelleen paélle jopa viisi
kertaa sekunnin valein. Jos kytkemisyritykset eivat
tuota tulosta, vika tallennetaan.

Lahtoliitanta pysyy deaktivoituna. Seuraavat viisi
kytkemisyritysta tapahtuvat sen jalkeen, kun virta-
piirin tila "Virtapiiri 15R POIS PAALTA" on vaihtunut
tilaksi "Virtapiiri 15R PAALLA" sek3 jannitteen palau-
duttua yli- tai alijannitteesta normaalitilaan.

Lisatietoja lahtdliitantojen tekniikasta, kuten ali- tai
ylijannitteen poiskytkentarajoista tai sisdisesta
kytkennéstd, 16ydat dokumenteista "Tekniset tiedot".

Lahtoliitantdjen kuormitus on suunniteltu resistiivi-
selle kuormitukselle. Jos kuormitukseen liittyy
suurempi paéallekytkeytymisvirta (esimerkiksi hehku-
lamput, kapasitiiviset kuormat), nimelliskuormitukset
pienenevat tai havaitun oikosulun/ylikuormituksen
vuoksi tapahtuu poiskytkenta.

Jos virtapiirin 30.1 tai virtapiirin 30.2 virta ylittda 25 A,
kyseiset 1&htoliitannat kytkeytyvéat auton johdotuksen
suojaamiseksi pois paalta seuraavassa jarjestyksessa:

10 A:n lahtoliitéanta

5 A:n Iahtdliitdnta (heratyskykyinen)
5 A:n lahtoliitanta

5 A:n 1&htoliitéanta (silta, High-Side)

3.3 Porttiliitdnnat

High-Side-lahtoliitdannat

High-Side-lahtoliiténtdihin voidaan kohdistaa signaa-
leja signaalivarannosta. Bittisignaalien yhteydessa
annetaan tila. Tavu-, Int- ja PWM-signaalien (pulssimo-
dulaatio) yhteydessa lahtoliitanta kytkeytyy paalle, jos
signaaliarvo = 0.

Low-Side-lahtoliitannat

Low-Side-lahtéliitantoihin voidaan kohdistaa signaa-
leja signaalivarannosta. Bittisignaalien yhteydessa
annetaan tila. Tavu-, Int- ja PWM-signaalien (pulssimo-
dulaatio) yhteydessa lahtoliitanta kytkeytyy paalle, jos
signaaliarvo = 0 ist.

Lahtoliitannat joissa laajennetut toiminnot

Lahtoliitantdjen 01 ja 02 yhteydessa kytkentdsuunta
voidaan valita High-aktiiviseksi tai Low-aktiiviseksi.
Kun naitéd molempia lahtdliitantoja kaytetaan kokosil-
toina, tdman parametritysvaihtoehdon kuvauksen
huomautukset on otettava huomioon. Lahtdliitéan-
noista 09 ja 10 voidaan valinnaisesti saada PWM-
signaali tai digitaalisignaali (suora lahtdliitanta).

[i]

Ennen lahtoliitannan uutta vaatimusta vaatimuksen
on oltava vahintaan 10 sekunnin ajan peruttu.
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Toimintaesimerkki: Ulkoinen pistorasia, jonka
aktivointi tapahtuu ylimaaraisen tuloliitdnnan
kautta

Jos autoon on asennettu 12 voltin pistorasia, PSM-
ohjainlaite voi toteuttaa téman toiminnon jonkin hera-
tyskykyisen lahtoliitantéanséa avulla. Lisaksi PSM-
ohjainlaitteen signaalin avulla 12 voltin pistorasia
voidaan aktivoida tai kytked pois paéalta kohdistetusti
(esimerkiksi jos autossa on virtojen Not-Aus-hatakat-
kaisin tai "Ulkoinen pistorasia aktiivinen" - kaytto-
laite).

Lahtoliitdnnan 04 parametritys

Kéytetaan signaalia "Tuloliiténta 01 (High-aktiivinen)",
(signaali-ID 1013).

LahtoliitAnnan ominaisuudet:

Heratyskykyinen

Kéyttd lahtoliiténtana
Pullup-vastus aktiivinen
Ei muita riippuvuusehtoja

3.3 Porttiliitdnnat

Virtakynnyksen parametritys lahtéliitannan
04 = 5000 mA deaktivoimiseksi

Talla parametrityksella saadaan aikaan seuraava
toiminto:

Kun PSM-ohjainlaite on lepotilassa, PSM-ohjainlaite
voidaan herattaa antamalla sille kuorma. PSM-ohjain-
laite kytkee herattydan heti lahtoliitdnnan 04 aktiivi-
seksi, jos tuloliitanta 01 on aktiivinen. Virta mitataan
sekunnin kuluttua lahtoliitannan kytkeytymisesta. Jos
virta on alhaisempi kuin parametritetty 5 000 mA:n
kynnys, lahtoliitanta deaktivoituu uudelleen.

Jos virta on jatkuvasti suurempi kuin parametritetty
kynnys, lahtdliitdnté pysyy aktiivisena ja se voidaan
deaktivoida uudelleen pienentamalld kuormitusvirtaa
auton tilan mukaan (ei kdytetty esimerkisséa) tai deak-
tivoimalla tuloliitanta 01. Kun kuorma on poistettu ja
siihen liittyen virta pienentynyt, 1ahtoliitanta kytkeytyy
pois péaalta, ja kuorman antamisen tunnistus akti-
voituu uudelleen sekunnin kuluttua. Siten l&htoliiténta
voidaan aktivoida uudelleen antamalla siihen taas
kuorma.

Jos kuormaa ei anneta, PSM-ohjainlaite voi jalleen
kytkeytya lepotilaan, ellei muita hereillapitoehtoja ole
aktiivisena.
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Tuloliitéanta tai lahtéliitanta

Kaikkia lahtoliitantdja voidaan télla vaihtoehdolla
kayttaa myos suorina tuloliitdntdina. Kaikista High-
Side-l&htoliitdnndisté tulee High-aktiivisia tuloliitan-
toja, kaikista Low-Side-lahtoliitanndisté tulee Low-
aktiivisia tuloliitantdja. Puolitussilta-lahtoliitannat 01
ja 02 ovat napaisuudestaan riippumatta aina High-
aktiivisia tuloliiténtdja. Tuloliitdntdjen tilat ovat kaytet-
tévissa signaalivarannossa.

Jos kaytat lahtoliitantaa tuloliitantana, kyseiselle
Iahtdliitdnnélle on annettava signaaliasetukseksi
"1000 - antaa Jatkuvasti Low -signaalin".

Signaalivarannon tulotilat paivitetaén tasté parametri-
tyksesta rippumatta, ja niitd voidaan kayttaa myods
loogisten toimintojen ehtoina. Liitdnnan parametritta-
minen tuloliitannéksi estaa siis ainoastaan 1ahtolii-
ténnan aktivoinnin.

Kun lahtoliitantoja kaytetaan tuloliitantoina (paitsi
Iahtoliitantdja 03, 04, 05, 06 ja 09), pitaa kayttaa
ulkoisia Pullup-vastuksia tai Pulldown-vastuksia.
Lahtoliitantdjen 03, 04, 05 ja 06 yhteydessa sisdiset
Pullup-vastukset on kytkettava pois paalta, jos ko.
Iahtoliitantaad kaytetaan tuloliitdntana. Lahtoliitdnnan
09 yhteydesséa Pulldown-vastus on kytkettava paalle
tuloliitdntakayttoa varten.

Lahtoliitant6ja 17 - 20 voidaan kayttda myds High-
aktiivisina tuloliitantéina. Edelld mainittua Low-tason
tunnistukseen kaytettavaa ulkoista Pullup-vastusta ei
saa kytked téssa yhteydessa. Lahtoliitantaan maari-
tetty signaali on talldin kdanteinen tulevaan signaaliin
nahden. Tdma tarkoittaa, ettd kun tuloliitanta on auki,
tunnistetaan looginen ykkonen "1". Jos tuloliitantaan
tulee 12 voltin jannite, tunnistetaan looginen nolla "0".

[i]

Pullup-vastuksen (Low-aktiivisten liitant6jen yhtey-
dessad) tai Pulldown-vastuksen (High-aktiivisten
litantdjen yhteydesséa) vastusarvon pitaa olla noin
1kQY.

3.3 Porttiliitdnnat

Pullup-vastukset

Lahtoliitantdihin 03, 04, 05 ja 06 voidaan taman para-
metritysvaihtoehdon avulla kytkea Pullup-vastuksia.
Lahtoliitantaan 09 voidaan kytkea Pulldown-vastus
(Low-aktiivisen PWM-signaalin tuottamiseksi).

Pullup- ja Pulldown-vastusten vastusarvot on koottu
seuraavaan taulukkoon:

Lahtoliitanta Vastusarvo
03 2700 Q

04 2700 Q

05 330 Q

06 2700 Q

09 470 Q
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Kaikkien lahtoliitantéjen kytkentakynnysten taulukko

Nimi

Lahtoliitanta
01
Lahtoliitanta
02
Lahtoliitanta
03
Lahtoliitanta
04
Lahtoliitanta
05
Lahtoliitanta
06
Lahtoliitanta
07
Lahtoliitanta
08
Lahtoliitanta
09
Lahtoliitanta
10
Lahtoliitanta
1
Lahtoliitanta
12
Lahtoliitanta
13
Lahtoliitanta
14
Lahtoliitanta
15
Lahtoliitanta
16
Lahtoliitanta
17
Lahtoliitanta
18
Lahtoliitanta
19
Lahtoliitanta
20

[i]

Signaalitunniste*)

Lahtoliitannan 01 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 02 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 03 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 04 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 05 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 06 mittaus-
arvo
Lahtdliitannan 07 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 08 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 09 mittaus-
arvo
Lahtdliitannan 10 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 11 mittaus-
arvo
LahtoliitAnnan 12 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 13 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 14 mittaus-
arvo
Lahtéliitannan 15 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 16 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 17 mittaus-
arvo
Lahtdliitannan 18 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 19 mittaus-
arvo
Lahtoliitannan 20 mittaus-
arvo

Logiikka

High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen
High-aktiivi-
nen

* Signaalinumerot I0ydat dokumentista "Signaali-
listat". >Sivu 183

Kytkentakyn-
nys

tyypillinen lampo-
tilassa 25 °C

56V
5,6V
5,6V
56V
5,6V
5,6V
56V
5,6V
5,6V
56V
5,6V
5,6V
56V
5,6V
5,6V
56V
5,6V
5,6V
56V

5,6V

Siséallysluettelo
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Kytkentakynnys

Minimi- ja maksimiarvot

PAALLE
> 6,7V

> 6,7V
> 6,7V
> 6,7V
> 6,7V
> 6,7V
> 6,7V
> 6,7V
> 6,7V
> 6,7V
<34V
<3,4V
> 6,7V
> 6,7V
> 6,7V
> 6,7V
<34V
<3,4V
<34V

<34V

POIS PAALTA
<3,4V

<34V
<3,4V
<34V
<34V
<3,4V
<34V
<34V
<3,4V
<34V
> 6,7V
> 6,7V
<34V
<34V
<34V
<34V
> 6,7V
> 6,7V
> 6,7V

>6,7V
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

IPWM-1ahtoliitanta (Iahtoliitantojen 09 ja 10 yhte-
ydessa)

Taman asetuksen avulla l1ahtdliitant6ja 09 ja 10
voidaan kayttaa suorina lahtoliitantdina tai PWM-
lahtoliitantoind. PWM-signaalia annettaessa signaali
annetaan pulssileveysmoduloituna (esimerkiksi
ajomatka tai virtapiiri 58d). Tassa yhteydessa on otet-
tava huomioon, ettd kuormaa on rajoitettava sahko-
magneettisen hairickestavyyden (EMC) vuoksi.

Paasaantoisesti on suositeltavaa, ettd kaytettdessa
PWM-signaalia kuormituksen maadotus tehddan PSM-
ohjainlaitteen kautta ja mieluiten Low-aktiivisen 1ahto-
litdnnan kautta. Kuormitusvirrat noin 100 mA saakka
voidaan poikkeustapauksessa antaa ilman maadotus-
johdon paluuta. Kuormitusvirtoihin noin 750 mA
saakka tarvitaan kuormituksen maadotuspaluu PSM-
ohjainlaitteen kautta. PWM-signaalia on syyta olla
kayttamatta taté suurempien kuormitusvirtojen yhtey-
dessé.

Parametritysvaihtoehdot

Jokaiselle lahtdliitannalle kaytettavissa olevat para-
metrityksen vaihtoehdot on koottu taulukkoon "PSM-
toimintojen parametritys".

Virtakatkoksen tunnistus

Lahtoliiténta voidaan talla vaihtoehdolla konfiguroida
siten, etta virtakatkosvika tallentuu, kun kuormitusvir-
takynnys alittuu noin 5 %:lla nimellisvirrasta. Tata
toimintoa tukevat vain Iahtoéliitannat 01-12.

Oikosulun tunnistus

Tata toimintoa tukevat kaikki 1ahtoliitannat, eika sita
voida deaktivoida.

[i]

Kun liitanta parametritetaan PWM-lahtoliitannaksi,
lahtoliitantaa ei voida kayttaa tuloliitantana. PWM-
[ahtoliitdantamahdollisuus on etusijalla.

3.3 Porttiliitdnnat

Heratyskyky ja kuormitustunnistus

Lahtoliitannat 03, 04, 05 ja 06 voidaan parametrittaa
heratyskykyisiksi. Parametritetyn heratyskyvyn yhtey-
dessa 1 O-reuna aktivoi ko. l1ahtéliitdnnan ja herattaa
lepotilassa olevan PSM-ohjainlaitteen.

Kun Iahtoliitanta on aktivoitu, se voidaan deaktivoida
joko siihen parametritetyn signaalin avulla tai alitta-
malla kohdassa "Suorat 1&ht6liitdnnat - Ominaisuuk-
sien parametritys" parametritetty virtakynnysarvo.
Jotta kuormitusvirta ehtii saavuttaa oikean varahtelyn,
se mitataan ensimmaisen kerran sekunnin kuluttua
lahtoliitannan aktivoinnista. Jotta 1 O-reunan
tunnistus on varmaa, myds ko. lahtéliitannan Pullup-
vastus pitaa olla parametritetty aktiiviseksi.

High-Side tai Low-Side

Lahtoliitantdjen 03-20 osalta tamé asetus on tehty,
eika sita voida muuttaa. Niissa on kaytettava yhteen-
vetotaulukossa annettuja asetuksia. Puolitussilta-
lahtoliitantdjen 01 ja 02 suhteen talld parametritys-
vaihtoehdolla voidaan valita kytkentasuunta.

PWM pehmea kaynnistyminen

Kun PWM-lahtoliitantaa kaytetdan katkaisimena (ei
PWM-signaali, vaan normaali suora l&htéliitanta),
voidaan aktivoida pehmeé kaynnistyminen. Tassa
yhteydesséa annetaan ensin 100 - 200 ms ajan (tyypil-
lisesti 150 ms) 80 % PWM-signaali, ennen kuin Iahtdlii-
ténté ohjaa taysin lapi. Talla tavoin esimerkiksi lamput
voidaan sytyttaa turvallisesti ja pehmeasti.
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Lahtoliitantojen parametritettéva riippuvuus
auton tilasta

Jokaisen lahtdliitannan asetettavissa olevat riippu-
vuusehdot on koottu taulukkoon kohdassa "Lahtolii-
téntojen parametritysvaihtoehdot". Jos halutaan valita
useampia riippuvuusehtoja, eri riippuvuusehtojen
valilla voidaan kayttaa JA-ehtoa. Lahtdliitéanta on aktii-
vinen vain, kun kaikki riippuvuusehdot on taytetty.
Heti kun jokin riippuvuusehdoista ei enaa tayty, lahto-
litdntd muuttuu ei-aktiiviseksi.

Deaktivointi sisadtilan CAN-B-vaylan (CAN-B) vian
yhteydessa

Lahtoliitanta on aktiivinen vain, jos verkon hallinta ei
ilmoita CAN-B-vaylan viasta.

CAN-B-vaylan Limp-Home-kayttd (esimerkiksi johto-
vian yhteydessd) johtaa néiden konfigurointibittien
asettamisen yhteydessa lahtoliitannan deaktivointiin.

Deaktivointi parametritetyn alijannitteen yhtey-
dessa

Lahtoliitanta on aktiivinen vain, jos PSM-ohjainlaitteen
parametritettéva alijannitteen tunnistus on tilassa
"Normaali" tai "Alijannite tunnistettu". Jos tilaksi
vaihtuu tila "Alijannitekatkaisu", 1ahtéliitanta on ei-
aktiivinen.

Virtapiiri 61

Lahtoliitéanta on aktiivinen vain kun "Virtapiiri 6 1
PAALLA".

Virtapiiri 15

Lahtoliitéanta on aktiivinen vain kun "Virtapiiri 15
PAALLA".

Virtapiiri 15R

Lahtoliitanta on aktiivinen vain kun "Virtapiiri 15R
PAALLA".

Virtapiiri 15C

Lahtoliitanta on aktiivinen vain kun "Virtapiiri 15C
PAALLA".

3.3 Porttiliitdnnat

Auton lukitus avattu

Signaali "Auton lukitus avattu" annetaan, kun auton
lukitus on avattu kaukosaadinavaimella tai "Virtapiiri
15C PAALLA" on aktiivinen. "Auton lukitus avattu"
perutaan, kun "Virtapiiri 15C POIS PAALTA" ja auto on
lukittu kaukosaadinavaimella. Lahtoliitanta on aktii-
vinen vain, kun signaali "Auton lukitus avattu" anne-
taan.

Jalkitoiminta

Lahtoliitanta on aktiivinen vain niin kauan, kun PSM-
ohjainlaitteen jalkitoiminta-aika ei vield ole paattynyt.
Lisatietoja, ks. dokumentin "PSM-toiminnon globaa-
lien toimintojen toimintalaajuus" kappale "Globaalit
toiminnot".
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Kokosiltatila (Iahtoliitdnt6jen 01 ja 02 yhteydessa)

Jos molempiin puolitussiltalahtéliitantoihin 01 ja 02
asetetaan signaaliparametri kokosiltatila, molemmat

puolitussillat kytkeytyvat yhdeksi kokosillaksi. Jos

tama tehdaan [ahtoliitannoista vain toiseen, kokosilta-

tila ei aktivoidu.

Lahtoliitantoihin on lisdksi asetettava signaalit koko-

sillan ohjausta varten. Molempien l&htdliitantdjen
signaalit omaksuvat talléin seuraavan toiminnon:

e L&htoliitdnnén 01 signaali:
- Téama signaali maarittaa kokosillan kytkenta-
suunnan.
e L&htoliitdnnén 02 signaali:
- Kun tdma signaali on aktiivinen, kokosilta

kytkeytyy kytkentdsuunnan mukaan kokonaan

paille.

Lahtoliitan- Lahtoliitan- Lahtoliitan-
nan 1 nan 1 nan 2
signaaliarvo

0 Low-Side (maa- High-Side
dotus) (+12V)

1 High-Side Low-Side (maa-
(+12V) dotus)

tila (kytkentd) tila (kytkenta)

3.3 Porttiliitdnnat

Tassa kayttotilassa patevat seuraavat rajoitukset:

Kaytettaessa induktiivista kuormitusta, kuten
sdahkdmoottoria, on varmistettava, ettei kuormi-
tusvirta aktiivisessa tilassa ylita arvoa 3,0 A.
Sahkoémoottorin kdynnistymisvirran on laskettava
siten, ettd se on 200 ms:n kuluttua alle 10 A ja
seuraavien 300 ms:n kuluttua alle 6 A. Muutoin
moottorin varmaa kdynnistémista ei talldin voida
aiheutuvan oikosulku- tai ylikuormituskatkaisun
vuoksi taata.

Resistiivistd kuormitusta ja hehkulamppuja kaytet-
taessa kuormitusvirran raja on 5,0 A.
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Kokosillan paalle kytkeminen tapahtuu vaiheittain.
Ensin kytkeytyy kyseinen Low-Side ja 10 ms:n

kuluttua vastaava High-Side. Kokosillan kytkeminen
pois paalta tapahtuu painvastaisessa jarjestyksessa.

Kokosillan vaihtokytkenta tapahtuu seuraavasti:

» Tahan asti aktiivisena ollut High-Side kytketaén
pois paalta.

* 100 ms:n kuluttua kytketaan 2. Low-Side paalle.

* 100 ms:n kuluttua téhéan asti kytkettyna ollut Low-

Side kytkeytyy pois paalta.
* 10 ms:n kuluttua vastakkainen High-Side
kytketaan paalle.

Siten kokosillan kytkemiseen péaalle / pois paalta
kuluu noin 20 ms ja sen vaihtokytkemiseen noin
220 ms.

[i]

Lahtoliitanta 01 (napa 13) maarittda sahkomoot-
torin pyorimissuunnan eli napaisuuden.

Lahtoliitantaa 02 (napa 16) kaytetaan sahkémoot-
torin aktivoimiseen

3.3 Porttiliitdnnat

17

N26/15

18

D54.21-1260-01

Sahkomoottori liitettynd PSM-ohjainlaitteeseen

17 L&htdliitantd 01 (napa 13)
18  Lahtdliitantd 02 (napa 16)
M Séhkémoottori

26/15 PSM-ohjainlaite
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat
3.3 Porttiliitannat

Lahtoliitantéjen parametritysvaihtoehdot

Seuraavassa taulukossa on esitetty suorien lahtolii-
tantdjen parametritysvaihtoehdot.

Lahtoliitin- PWM-peh- Heratysky- Virtakat- Pullup-vas- PWM-lahtolii- Kokosiltatila
ta meédkdyn-  ky koksen tun- tus tanta

nistys nistus
Lahtolii- Ei Ei Kylla Ei Ei Kylla
tanta
01...02
Lahtolii- Ei Kylla Kylla Kylla Ei Ei
téanta
03...06
Lahtolii- Ei Ei Kylla Ei Ei Ei
tanta
07...08
Lahtolii- Kylla Ei Kylla Kylla Kylla Ei
téanta 09
Lahtolii- Kylla Ei Kylla Ei Kylla Ei
téanta 10
Lahtolii- Ei Ei Kylla Ei Ei Ei
tanta 11...12
Lahtolii- Ei Ei Ei Ei Ei Ei
tanta
13...20
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat
3.3 Porttiliitannat

3.3.2 Sisatilan CAN-vayla Erittely:

PSM-ohjainlaitteella on yhteys sisatilan CAN-B-
vaylaan (CAN-B). Taman yhteyden ansiosta PSM-
ohjainlaitteen kautta paastaan kasiksi auton tietoihin
ja voidaan ohjata auton toimintoja. Kaytettavissa
olevien signaalien listan 16ydat dokumentin "PSM-
toimintojen signaalilistat" kappaleesta "Signaalilista ja
signaalien kuvaukset".

Auton ohjattavien toimintojen listan I0ydat doku-
mentin "PSM-toimintojen toimintalaajuus" kappa-
leesta "Auton toiminnot".

3.3.3 Paallysrakentajan CAN-vayla

PSM-ohjainlaitteelle tulee toinen CAN-vayl3, jonka
kautta suorien tulo- ja |ahtoliitantdjen liséksi tiedon-
siirto PSM-ohjainlaitteen kanssa on mahdollista. Ne
tiedot, joihin péaallysrakentajan CAN-vaylan (CAN-
ABH) kautta paastaan kasiksi, [6ydat dokumentin
"CAN-matriisin PSM-toiminnot" kohdasta "CAN-
matriisi".

[i]

* Highspeed CAN-C-vayl3,

laajennettu CAN-tunniste (29 bittia)
Siirtonopeus vaihdettavissa valilla
500 kBit/s, 250 kBit/s ja 125 kBit/s
Signaalimuoto = Intel (LSB first)

* Jannite nominaalinen =5V
* Transceiver = TJA1041 (vastaa 11898)

PSM-ohjainlaitteen pastevastus: 120 Q

[i]

CAN-ABH voidaan aktivoida signaalivarannon
jollakin signaalilla (esimerkiksi signaalilla 1018;
virtapiiri 15) .

Kaikki CAN-siséllot voidaan erotella parametrityk-
sella ja toisistaan riippumatta aktivoida.

Jos liitdt CAN-ABH-vaylaan vain yhden toisen CAN-
ABH-ohjainlaitteen (PSM-ohjainlaitteen lisaksi),
siihen pitaa toteuttaa paatevastus, jonka vastus-
arvo on 120 Q. Jos kaytat CAN-ABH-vaylassa
useampia ohjainlaitteita, viimeisen ohjainlaitteen
paatevastuksen vastusarvon pitda olla 120 €,
muiden ohjainlaitteiden paatevastusten arvojen on
oltava noin 3,3 Q.
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Ajokaluston hallintajarjestelma (FMS)

FMS sisaltaa vain PSM-ohjainlaitteelta lahetettavat
tietosdhkeet.

Siséltoja ovat esimerkiksi seuraavat auton tiedot:

* Nopeus
e Moottorin arvot
* Kuljettajatiedot

I1ISO 11992-2/3

Téama normi sisaltda lahetys- ja vastaanottotietosah-
keet. Lahetystietosdhkeet sisaltavat samanlaisia
tietoja kuin FMS, joita tdydentavat muutamat mootto-
ritiedot. PSM-ohjainlaitteelta vastaanotetut signaalit
tallennetaan signaalivarantoon, ja niité voidaan
kayttada esimerkiksi ulosottokierrosluvun saatoon.

3.3 Porttiliitdnnat

Vapaasti varattavissa olevat tietosdhkeet

Vapaasti varattavissa olevat tietosahkeet toimivat
seuraavasti:

* Lahetyssuuntaan 4 tietoséhketta
(GPM_1H, GPM_1l, GPM_1J, GPM_1K)

¢ Vastaanottosuuntaan 4 tietosahketta
(GPM_2H, GPM_2I, GPM_2), GPM_2K)

Lahetyssignaalit varataan signaalivarannosta.
Vastaanottosignaalit tallennetaan signaalivarantoon
jatkokasiteltaviksi. Signaalit merkitaan lyhenteilla
AuxBit, AuxByte jne.

[i]

Yksityiskohtaista tietoa I6ydat dokumentista "PSM-
toimintojen signaalilistat" >Sivu 183.

Vapaasti varattavissa olevien tietoséhkeiden akti-
voimiseksi myos tietosahkepaketti ISO11992-2/3
on aktivoitava. Muutoin PSM-ohjainlaitteen lahetys-
tietosahkeitd (GPM_1H, GPM_1l, GPM_1J ja
GPM_1K) ei laheteta.
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3 Signaalikonsepti ja porttiliitannat

Tietosdhkeiden rakenne:

* 8 bittisignaalia

* 2 tavusignaalia

* 2 kahden tavun signaalia

* Lahetettyjen tietoséhkeiden jaksoajat:
- 2 xaikana 100 ms
- 1xaikana 500 ms
- 1xaikana 1000 ms

Tarkemmat tiedot 16ydat dokumentin "CAN-matriisin
PSM-toiminnot" kohdasta "CAN-matriisi".

CAN-ABH-vaylan sallimisen parametritys

Seuraavat parametrit on asetettava CAN-ABH-vaylén
kayttéa varten:

¢ CAN-ABH aktiivinen tai ei-aktiivinen

» Tietosdhkepaketti "FMS-vakio" aktiivinen tai
ei-aktiivinen

* Tietosahkepaketti "ISO11992-2/3" aktiivinen tai
ei-aktiivinen

» Siirtonopeus 125 kBit/s, 250 kBit/s tai 500 kBit/s

* Vapaiden tietosahkeiden aktivointi

3.3 Porttiliitdnnat

RS485 (koskee vain mallia 639 kun koodi ED5

PSM-ohjainlaitteessa on sarjaportti (RS485), jonka
kautta peilitaksamittari voidaan liittaa. Erittely:

e Siirtonopeus = 19200 bit/s

¢ Tietojen suunta = kaksisuuntainen
puolidupleksikéytossa

e Jannite nominaalinen =5V

¢ Master = PSM-ohjainlaite

e PSM-ohjainlaitteen paatevastus = ei
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4 Toiminnon laajuus

Yleista

PSM-ohjainlaitteen toimintalaajuus koostuu seuraa-
vista osatoiminnoista:

* "Toimintalaajuus auto"

* '"Toimintalaajuus moottori " (malli 906)

* "Toimintalaajuus logiikkatoiminnot (SPS)"

* "Toimintalaajuus globaalit toiminnot"

* "Toimintalaajuus PWM-toiminnot"

* "Toimintalaajuus taksitoiminnot" (malli 639)

4.1Auton toiminnot

PSM-ohjainlaitteen sisatilan CAN-B-vaylan (CAN-B)
porttilitdnnan kautta voidaan ohjata monia auton
toimintoja. Naiden toimintojen aktivointia koskevat
ehdot on otettava huomioon.

Toiminnon aktivoimisen yhteydessa asetetaan tietty
signaali signaalivarannosta.

4.1.1 CAN-B-lahtoliitantéjen parametritysvaih-
toehdot

Halytysvilkutus

Télla vaihtoehdolla maaritetadn halytystoimintojen
"Sumuvalot" ja "Kaukovalot" prioriteetti ja heratys-
kyky. Kaikkien muiden halytystoimintojen prioriteetti
ja herétyskyky on aina vastaava.

Kun tdma toiminto on valittuna, kyseinen CAN-B-1&hto-
litanta on heratyskykyinen, ja auton hallintalaitteiden
kayttaminen ei keskeyta vaatimusta.

Esimerkki

Yhdistelméakatkaisimen kaukovalokatkaisimen kaytto
ei talloin enaa keskeyta vaatimusta "Halytysvilkutus
kaukovaloilla". Kun tavua ei ole asetettu, |1ahtoliitanta
ei ole CAN-B-heratyskykyinen, ja vaatimus keskeytyy
auton hallintalaitteilla.

4.1 Auton toiminnot

Vilkkujen palautus ohjauskulman avulla

Vilkkujen lahtoliitannodissa vilkkujen palautus voidaan
kytked ohjauskulman avulla. Aktivoitumisen aiheut-
tavan kulman ja vilkkujen palautuksen laukeamisen
hystereesin voit parametrittaa kohdassa "Signaalit
sisatilan CAN-vaylaan - Valot ja danitorvi - Ominai-
suuksien parametritys.

Toimi seuraavasti:

e Kun parametrissa "Vilkkujen palautuksen
ohjauskulma" maaritetty ohjauskulma ylittyy,
palautus aktivoituu.

¢ Kun ohjauskulma alittaa arvon "Vilkkujen
palautuksen ohjauskulma" - "Ohjauskulman
hystereesi vilkkujen palautukselle", vilkkujen
ohjaus keskeytetaan.

Parametrityksen esimerkki
Seuraavien ehtojen on taytyttava:

* Vilkkujen palautuksen ohjauskulmaksi on asetettu
80°.

* Vilkkujen deaktivoitumisen hystereesi on 20°.

Seuraavat toiminnot tapahtuvat:

* PSM-ohjainlaite on aktivoinut vilkut vasemmalle.

* Ohjauskulma ylittaa arvon 80° vasemmalle
Vilkkujen palautus kytkeytyy sisdisesti aktiiviseksi.

* Ohjauskulma alittaa arvon 80° - 20° = 60°, toisin
sanoen vasemmanpuolen vilkkujen ohjaus
perutaan.

[i]

Vilkkujen palautus on mahdollista ainoastaan
autossa, jossa on elektroninen ajonvakautus (ESP)
tai autossa, jossa on erikseen lisdvarusteena tilat-
tuna ohjauskulman tunnistimella varustettu ohjaus-
pyoramoduli.

Siséllysluettelo

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008

“Tulosta paivitetysta versiosta aina kappaleet kokonaisina!

44



4 Toiminnon laajuus

Ohjaus katkaisimella tai nappaimella

Auton seuraavien toimintojen yhteydessa voit valita,

kaytetaankd toiminnon ohjaukseen katkaisinta vai

nappainta:

e Toiminto "Halytysvilkutus sumuvaloilla"

* Toiminto "Halytysvilkutus kaukovaloilla"

* Toiminto "Halytysvilkutus sisavaloilla"

» Toiminto "Halytysvilkutus hatavilkuilla"

* Toiminto "Vasemman- tai oikeanpuoleiset vilkut"

* Toiminto "Kaukovalot"

* Toiminto "Varoitusvilkut"

* Toiminto "Vasemman- tai oikeanpuolen pysékoin-
tivalot"

* Toiminto "Valoautomatiikka"

* Toiminto "Seisontavalot"

e Toiminto "Lahivalot"

e Toiminto "Sumuvalot"

* Toiminto "Takasumuvalo"

* Toiminto "Aénitorvi"

* Toiminto "Takalasinpyyhkimen tihkupyyhinta"

* Toiminto "Takalasilémmitys"

e Toiminto "Tuulilasilammitys" (malli 906)

[i]

Jos naiden toimintojen aktivointiin kaytetaan
suoraa tuloliitantaa, kohta "Katkaisin tai nappain"
on parametritettava suoran tuloliitdnnan ominai-
suuksissa. CAN-B-toiminnon signaaliparametriksi
on valittava asetus "Katkaisin". Muutoin seurauk-
sena voi olla virhetoimintoja.

4.1 Auton toiminnot
4.1.2 Valot ja aanitorvi

CAN-B-lahtoliitantjen "Valot ja aanitorvi" signaalit
voidaan valita testerin diagnoosi-assistentin (DAS)
valikkoikkunan kautta.

Yksittaisten valikkokohtien signaalit ovat seuraavat:

* Signaali "Kayta aanitorvea"

* Signaali "Vasemmanpuolen vilkut paalle"

* Signaali "Oikeanpuolen vilkut paalle"

* Signaali "Kaukovalot paalle"

* Signaali "Kaukovalovilkku paalle"

» Signaali "Varoitusvilkut paalle"

* Signaali "Etusisavalo paalle"

* Signaali "Takasisavalo paalle"

* Signaali "Vasemmanpuolen pysakdintivalot paalle"
» Signaali "Oikeanpuolen pysakdintivalot paalle"
* Signaali "Valoautomatiikka ("Auto") paalle"

* Signaali "Sammuta valot"

* Signaali "Seisontavalot paalle"

* Signaali "Lahivalot paalle"

* Signaali "Sumuvalot paalle"

* Signaali "Takasumuvalo paalle"

Seuraavassa on kuvattu kaikki signaalit valikkokoh-
tien mukaisessa jarjestyksessa.

Signaali "Kayta danitorvea"

Aktiivinen tuloliitantad antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Aénitorvi paalle". Toiminto "Aanitorvi"
kytkeytyy paalle.

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

* Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali perutaan. Sisdinen vaatimus
sailyy.

* Toiminto "A4nitorvi" ei ole paall3 tuloliitinnan
aktivoimisen yhteydessa. Muussa tapauksessa
tuloliitantd sivuutetaan uuteen aktivointiin asti.
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4 Toiminnon laajuus

Signaali "Vasemmanpuolen vilkut paalle" tai
signaali "Oikeanpuolen vilkut paalle"

Aktiivinen tuloliitanta antaa CAN-B-vaylaan vastaavan
vaatimuksen (esimerkiksi "Vasemmanpuolen vilkut
paalle").

Toiminto "Vasemmanpuolen vilkut" kytkeytyy paalle.

* Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

» Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali perutaan. Sisdinen vaatimus
sailyy.

* Jos toiminto "Vasemmanpuolen vilkut" tai toiminto
"Oikeanpuolen vilkut" aktivoidaan auton katkai-
simella Vilkut vasemmalle tai Vilkut oikealle, PSM-
ohjainlaite poistaa vaatimuksen ja tuloliitanta
sivuutetaan uuteen aktivointiin saakka.

* Signaali perutaan PSM-ohjainlaitteen tuloliitdnnan
"Oikeanpuolen vilkut" aktivoimisen yhteydessa.
Tuloliiténta "Vilkut vasemmalle" sivuutetaan
uuteen aktivointiin asti.

Seuraavat vaihtoehdot ovat parametritettavissa:

* Vilkkujen palautus ohjauskulman avulla

* Riippuen virtapiiristéa 15 ja ohjauskulmasta

* Palautus tapahtuu parametritetyn vilkkujen
palautuksen mukaisesti

* Tuloliiténta sivuutetaan uuteen aktivointiin asti

4.1 Auton toiminnot

Signaali "Kaukovalot paalle"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaén vaati-
muksen "Kaukovalot paalle". Toiminto "Kaukovalot"
kytkeytyy paalle.

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

¢ Toiminto "Kaukovalot" ei ole paéalla tuloliiténnén
aktivoimisen yhteydessa. Muussa tapauksessa
tuloliitanta sivuutetaan uuteen aktivointiin asti.

e Toiminnon "Lahivalot" pitda olla kytkettyna péaalle,

joko valokatkaisimella tai PSM-ohjainlaitteen

kautta, muutoin tuloliitédnta sivuutetaan uuteen

aktivointiin saakka.

Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,

muutoin signaali perutaan. Sisdinen vaatimus

séilyy.

Signaali "Kaukovalovilkku paalle"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Kaukovalovilkku paalle". Toiminto "Kaukova-
lovilkku" kytkeytyy paalle.

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

* Toiminto "Kaukovalovilkku" ei ole paalla tulolii-
ténnan aktivoimisen yhteydessa. Muussa
tapauksessa tuloliitanta sivuutetaan uuteen
aktivointiin asti.

* Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali perutaan. Sisdinen vaatimus

sailyy.
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4 Toiminnon laajuus

Signaali "Varoitusvilkut paalle"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaén vaati-
muksen "Varoitusvilkut paalle". Toiminto "Varoitus-
vilkut" kytkeytyy péaalle.

Toimintaedellytyksen, ettéd toimintoa "Varoitusvilkut"
ei ole kytketty paalle varoitusvilkkukatkaisimella,
pitaa tayttya. Muussa tapauksessa tuloliitanta sivuu-
tetaan uuteen aktivointiin asti.

Toisena vaikutuksen on, etta kun vaatimus "Vasem-
manpuolen vilkut" tai "Oikeanpuolen vilkut" ovat PSM-
ohjainlaitteen kautta aktiiviset, ne deaktivoidaan,
kunnes tuloliitanta"Varoitusvilkut" perutaan. Vilkkujen
sisdinen vaatimus kuitenkin sailyy.

Signaali "Etusisdvalo paalle"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Etusisavalo paalle". Toiminto "Etusisavalo"
kytkeytyy paalle.

Toimintaedellytyksen, ettéd toimintoa "Etusisavalo" ei
ole kytketty paalle katkaisimella, pitaa tayttya.
Muussa tapauksessa tuloliitdnta sivuutetaan uuteen
aktivointiin asti.

Signaali "Takasisdvalo paalle"

[i]

Mahdollinen vain perusmallisen kattokayttoyksikon
yhteydessa.

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Takasisdvalo paalle". Toiminto "Takasiséa-
valo" kytkeytyy péaalle.

Edellytys: Takasisévalo ei saa olla kytkettyna paalle.
Muussa tapauksessa tuloliitdnta sivuutetaan uuteen
aktivointiin asti.

4.1 Auton toiminnot

Signaali "Vasemmanpuolen pysékointivalot
paalle" tai signaali "Oikeanpuolen pysakdinti-
valot paalle"

Aktiivinen tuloliitdnta antaa CAN-B-vaylaan vastaavan
vaatimuksen (esimerkiksi "Vasemmanpuolen pysa-
kointivalot paalle"). Toiminto "Vasemmanpuolen pysa-
kointivalot" kytkeytyy paalle.

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

* Virtalukon asennosta "Virtapiiri 15R PAALLA"
alkaen signaali poistuu. Sisdinen vaatimus sailyy.

* Valokatkaisimen pitaa olla asennossa "0", muussa
tapauksessa tuloliitanta sivuutetaan uuteen
aktivointiin asti.

Signaali "Valoautomatiikka ("Auto") paalle"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Valoautomatiikka".

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

* Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali perutaan. Sisdinen vaatimus
sailyy.

* Valokatkaisimen pitaa olla asennossa "0", muussa
tapauksessa tuloliitanta sivuutetaan uuteen
aktivointiin asti.

Signaali "Seisontavalot paalle"

Aktiivinen tuloliitantad antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Seisontavalot paalle". Toiminto "Seisonta-
valot" kytkeytyy paalle.

Toimintaedellytyksena on, etta valokatkaisin on asen-
nossa "0" tai asennossa "Auto". Muussa tapauksessa
tuloliitanta sivuutetaan uuteen aktivointiin asti.
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4 Toiminnon laajuus

Signaali "Lahivalot paalle"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaén vaati-
muksen "Lahivalot paalle". Toiminto "Lahivalot"
kytkeytyy paalle.

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

* Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali perutaan. Sisdinen vaatimus
sailyy.

¢ Valokatkaisimen on oltava asennossa "0", "Auto"
tai "Lahivalot paalla", muussa tapauksessa
tuloliitanta sivuutetaan uuteen aktivointiin asti.

Signaali "Sumuvalot paalle"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Sumuvalot paalle". Toiminto "Sumuvalot"
kytkeytyy paalle.

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

» Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali perutaan. Sisadinen vaatimus
séilyy.

* Toiminnon "Lahivalot" pitaa olla kytkettyna paalle,
joko valokatkaisimella tai PSM-ohjainlaitteen
kautta, muutoin tuloliitanta sivuutetaan uuteen
aktivointiin saakka.

e Toiminnon "Sumuvalot" pitaé olla olemassa ja se ei
saa olla paalle kytkettyna.

4.1 Auton toiminnot

Signaali "Takasumuvalo péaalle"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaén vaati-
muksen "Takasumuvalo paalle". Toiminto "Takasumu-
valo" kytkeytyy paalle.

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

* Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali perutaan. Sisdinen vaatimus
sailyy.

* Toiminnon "Sumuvalot" pitda olla kytkettyna
paalle, joko valokatkaisimella tai PSM-ohjain-
laitteen kautta, muutoin tuloliitanta sivuutetaan
uuteen aktivointiin saakka.

* Takasumuvalon ja siten toiminnon "Takasumuvalo"
ovat autossa lisavarusteena. Toiminto "Takasu-
muvalo" ei saa olla kytkettyna paalle.
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4 Toiminnon laajuus

4.1.3 Halytystoiminto

CAN-B-lahtoliitantdjen "Halytystoiminto" signaalit
voidaan valita DAS-valikkoikkunassa.

Yksittaisten valikkokohtien signaalit ovat seuraavat:

» Signaali "Sumuvalot paalle"

» Signaali "Kaukovalot paalle"

» Signaali "Sumuvalojen ja kaukovalojen synkronoitu
vilkkuminen"

* Signaali "Sisavalo paalle"

* Signaali "Varoitusvilkut paalle"

» Signaali "Kayta aanitorvea"

Seuraavassa on kuvattu kaikki signaalit valikkokoh-
tien mukaisessa jarjestyksessa.

Signaali "Sumuvalot paille"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Halytysvilkutus sumuvaloilla". Prioriteetti ja
heratyskyky ovat riippuvaisia koodauksesta "Halytys-
vilkutus".

Toiminto "Kaukovalot" vilkkuu asetettujen paramet-
rien "Kirkkaan vaiheen kesto" ja "Pimeéan vaiheen
kesto" mukaisesti.

Parametritettava vaihtoehto

Toiminnon "Halytysvilkutus sumuvaloilla" vilkutuksen
kirkkaan ja pimean vaiheen kestoajat 16ydat kohdasta
"Signaalit sisatilan CAN-vaylaan - Halytys - Ominai-
suuksien parametritys". >Sivu 194

4.1 Auton toiminnot

Signaali "Kaukovalot paalle"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaén vaati-
muksen "Halytysvilkutus kaukovaloilla paalle". Priori-
teetti ja heratyskyky ovat riippuvaisia koodauksesta
"Halytysvilkutus".

Toiminto "Kaukovalot" vilkkuu asetettujen paramet-
rien "Kirkkaan vaiheen kesto" ja "Pimeéan vaiheen
kesto" mukaisesti.

Kun toiminto "Sumuvalot" on aktiivisena vilkutus- tai
halytysvilkutustilassa, toiminnon "Sumuvalot"
asetetut kirkkaan ja pimean vaiheen kestoajat otetaan
kayttoon.

Parametritettava vaihtoehto

Toiminnon "Halytysvilkutus kaukovaloilla" vilkutuksen
kirkkaan ja pimeén vaiheen kestoajat 16ydat kohdasta
"Signaalit sisatilan CAN-vaylaan - Halytystoiminnot -
Ominaisuuksien parametritys". I>Sivu 194
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4 Toiminnon laajuus

Signaali "Sumuvalojen ja kaukovalojen synkro-
noitu vilkkuminen"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Sumuvalojen ja kaukovalojen synkronoitu
vilkkuminen".

Prioriteetti ja heratyskyky ovat riippuvaisia koodauk-
sesta "Halytysvilkutus".

Toimintaedellytyksen, etta toiminto "Kaukovalot" ja
toiminto "Sumuvalot" ovat aktiiviset vilkutus- tai haly-
tysvilkutustilassa, pitaa tayttya.

Signaali "Sisavalo paalle"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Halytysvilkutus sisavalolla paalle". Toiminto
"Sisdvalo" kytkeytyy paalle.

Signaali "Varoitusvilkut paalle"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Halytysvilkutus varoitusvilkuilla paalle".
Toiminto "Varoitusvilkut" vilkkuu asetettujen paramet-
rien "Varoitusvilkkujen kirkkaan vaihe" ja "Varoitus-
vilkkujen pimeén vaihe" mukaisesti.

Parametritettava vaihtoehto

Toiminnon "Halytysvilkutus varoitusvilkuilla" vilku-
tuksen kirkkaan ja pimeén vaiheen kestoajat 16ydat
kohdasta "Signaalit sisatilan CAN-vaylaan - Halytys -
Ominaisuuksien parametritys". >Sivu 194

Signaali "Kayta aanitorvea"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Aénitorvihilytys paalle". Toiminto "Aénitorvi"
kytketdan paalle ja pois paalta asetettujen aikojen
"PSM-aénitorvi paalla" ja "PSM-aénitorvi pois paalta"
mukaisesti.

Parametritettéva vaihtoehto

Toimintoa "Aanitorvi" paalld ja pois paaltd maarittavat
ajat I6ydat kohdasta "Signaalit sisatilan CAN-vaylaan -
Halytys - Ominaisuuksien parametritys". [>Sivu 194

4.1 Auton toiminnot
4.1.4 Kattoluukkutoiminnot

Kattoluukku (SHD)

CAN-B-lahtoliitantojen "Kattoluukku" signaalit voidaan
valita DAS-valikkoikkunassa.

* Yksittdisten valikkokohtien signaalit ovat
seuraavat:

* Signaali "Kattoluukun manuaalinen nostaminen"

* Signaali "Kattoluukun automaattinen nostaminen"

¢ Signaali "Kattoluukun manuaalinen laskeminen"

* Signaali "Kattoluukun automaattinen laskeminen"

* Signaali "Kattoluukun manuaalinen avaaminen"

* Signaali "Kattoluukun automaattinen avaaminen"

* Signaali "Kattoluukun manuaalinen sulkeminen"

* Signaali "Kattoluukun automaattinen sulkeminen"

Aktiivinen tuloliitdntd antaa CAN-B-vaylaan vastaavan
vaatimuksen (esimerkiksi "Kattoluukun manuaalinen
nostaminen"). Kattoluukku nostetaan manuaalisesti.

Toimintaedellytyksen pitaa tayttya alkaen kun virta-
piiri 15 on kytketty, muutoin signaali ja sisdinen
vaatimus perutaan.

Takakattoluukkuyksikké (SDE-H) (malli 639)

CAN-B-lahtoliitantdjen "Takakattoluukku" signaalit
voidaan valita DAS-valikkoikkunassa. Yksittdisten
valikkokohtien signaalit ovat seuraavat:

* Signaali "Kattoluukun manuaalinen nostaminen"
» Signaali "Kattoluukun automaattinen nostaminen"
* Signaali "Kattoluukun manuaalinen laskeminen"

* Signaali "Kattoluukun automaattinen laskeminen"
* Signaali "Kattoluukun manuaalinen avaaminen"

* Signaali "Kattoluukun automaattinen avaaminen"
* Signaali "Kattoluukun manuaalinen sulkeminen"

* Signaali "Kattoluukun automaattinen sulkeminen"

Aktiivinen tuloliiténta antaa CAN-B-vaylaan vastaavan
vaatimuksen (esimerkiksi "Takakattoluukun manuaa-
linen nostaminen"). Toiminto "Takakattoluukku
(SDE-H)" nostetaan manuaalisesti.

Toimintaedellytyksen pitaa tayttya alkaen kun virta-
piiri 15 on kytketty, muutoin signaali ja sisdinen
vaatimus perutaan.
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4 Toiminnon laajuus

4.1.5 Istuintoiminnot (malli 639)

CAN-B-lahtdliitantdjen "Istuimen ohjaus" signaalit
voidaan valita DAS-valikkoikkunassa. Yksittaisten
valikkokohtien signaalit ovat seuraavat:

Signaali "Vasen etuistuin, paantuki ylospéin"
Signaali "Vasen etuistuin, paantuki alaspdin"
Signaali "Vasen etuistuin, selkdnoja eteenpain"
Signaali "Vasen etuistuin, selkdnoja taaksepain"
Signaali "Vasen etuistuin (etureunan korkeus),
ylospain"

Signaali "Vasen etuistuin (etureunan korkeus),
alaspain"

Signaali "Vasen etuistuin (takareunan korkeus),
ylospain"

Signaali "Vasen etuistuin (takareunan korkeus),
alaspain"

Signaali "Vasen etuistuin (etdisyyssaato),
eteenpain”

Signaali "Vasen etuistuin (etdisyyssaato),
taaksepain"

Signaali "Oikea etuistuin, paantuki ylospain"
Signaali "Oikea etuistuin, paantuki alaspain"
Signaali "Oikea etuistuin, selkénoja eteenpdin”
Signaali "Oikea etuistuin, selkénoja taaksepain"
Signaali "Oikea etuistuin (etureunan korkeus),
ylospain"

Signaali "Oikea etuistuin (etureunan korkeus),
alaspain"

Signaali "Oikea etuistuin (takareunan korkeus),
ylospain"

Signaali "Oikea etuistuin (takareunan korkeus),
alaspain"

Signaali "Oikea etuistuin (etéisyyssdato),
eteenpain"

Signaali "Oikea etuistuin (etaisyyssaato),
taaksepain"

Aktiivinen tuloliitanta antaa CAN-B-vaylaan vastaavan
vaatimuksen (esimerkiksi "Vasen etuistuin, paantuki
ylospain"). Vasemman istuimen paéntuki nostetaan.

Toimintaedellytyksen pitaa tayttya alkaen kun virta-
piiri 15 on kytketty, muutoin signaali ja sisdinen
vaatimus perutaan.

4.1 Auton toiminnot
4.1.6 Keskuslukitus (ZV)

CAN-B-lahtoliitantjen "Keskuslukitus" signaalit
voidaan valita DAS-valikkoikkunassa.

Yksittaisten valikkokohtien signaalit ovat seuraavat:

» Signaali "Etuovien lukituksen avaaminen"

* Signaali "Etuovien lukitseminen"

* Signaali "Kuormatilan lukituksen avaaminen"
* Signaali "Kuormatilan lukitseminen"

* Signaali "Koko auton lukituksen avaaminen"
* Signaali "Koko auton lukitseminen"

Aktiivinen tuloliitanta antaa CAN-B-vaylaan vastaavan
vaatimuksen (esimerkiksi "Etuovien lukituksen avaa-
minen"). Kuljettajan ja etumatkustajan ovien lukitus

avataan.

Signaali perutaan, jos poiskytkentaehto (esimerkiksi
"Etuovien lukituksen avaaminen") tayttyy. Ellei pois-
kytkentaehto tayty 1 sekunnin kuluessa, signaali
perutaan ja tehdaan uusi kytkentayritys. Jos 3
sekunnin kuluttua kuljettajan ja etumatkustajan ovien
lukitus on avattu, tama signaali perutaan.

Uusia kytkentayrityksia tehdaan virtapiirin 15 tason
vaihtumisen ja tuloliitdnnan uuden aktivoimisen
myota.

CAN-B-vayla pysyy aktiivisten signaalien yhteydessa
hereilldpitotilassa.

Tuloksettomasta kytkentayrityksesta ei seuraa vian
tallentumista.

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

* Ainoastaan asennetut ovet huomioidaan. Asenta-
mattomia ovia pidetdan avattuina.

* Jos yksi tai useampia ovia on avattuina, niita
pidetdan avattuina.
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4 Toiminnon laajuus

4.1.7 Lasien pyyhinta ja lammitys

CAN-B-vaylan lahtoliitantéjen "Lasien pyyhinta ja
[ammitys" signaalit voidaan valita DAS-valikkoikku-
nassa.

Yksittaisten valikkokohtien signaalit ovat seuraavat:

» Signaali "Kertapyyhkaisyn kaytto"

* Signaali "Pesun kaytto"

» Signaali "Tihkupyyhinnan kayttd, teho I"

* Signaali "Normaalipyyhinnan kaytto, teho II"

» Signaali "Nopean pyyhinnan kaytto, teho IlI"

* Signaali "Takalasin pyyhinta-/pesutoiminnon
kaytto"

* Signaali "Takalasin tihkupyyhinnan kaytto"

* Signaali "Takalasin [ammitys paalle"

* Signaali "Tuulilasin [ammitys paalle" (malli 906)

Seuraavassa on kuvattu kaikki signaalit valikkokoh-
tien mukaisessa jarjestyksessa.

Signaali "Kertapyyhkaisyn kaytto"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Tuulilasinpyyhkimien kertapyyhkaisyn akti-
vointi". Toiminto "Tuulilasinpyyhkimet" aktivoidaan
kertapyyhkaisytilassa.

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

* Toimintoa "Tuulilasinpyyhkimet" ei ole aktivoitu
lasinpyyhinkatkaisimella. Muussa tapauksessa
tuloliitantd sivuutetaan uuteen aktivointiin asti.

* Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali perutaan. Sisdinen vaatimus

sailyy.

4.1 Auton toiminnot

Signaali "Pesun kaytto"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaén vaati-
muksen "Tuulilasinpesun aktivointi". Toiminto "Tuulila-
sinpyyhkimet" aktivoidaan pesutilassa.

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

¢ Toimintoa "Tuulilasinpyyhkimet" ei ole aktivoitu
lasinpesimen katkaisimella. Muussa tapauksessa
tuloliitanta sivuutetaan uuteen aktivointiin asti.

* Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali perutaan. Sisadinen vaatimus
sailyy.

Signaali "Tihkupyyhinnan kaytto, teho 1", signaali
"Normaalipyyhinnan kaytto, teho II" tai signaali
"Nopean pyyhinnan kaytto, teho III"

Aktiivinen tuloliiténta antaa CAN-B-vaylaan vastaavan
vaatimuksen (esimerkiksi "Tuulilasinpyyhkimien tihku-
pyyhinnan aktivointi"). Toiminto "Tuulilasinpyyhkimet"
aktivoidaan tihkupyyhintatilassa.

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

* Toimintoa "Tuulilasinpyyhkimet" ei ole aktivoitu
lasinpyyhinkatkaisimella. Muussa tapauksessa
tuloliitdntd sivuutetaan uuteen aktivointiin asti.

* Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali perutaan. Sisdinen vaatimus
sailyy.

» Aktivointi nollaa mahdollisesti viela aktiiviset
pienemmat pyyhkimien tehot.
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Signaali "Takalasin pyyhinta-/pesutoiminnon
kaytto"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Takalasinpyyhkimen pesu". Toiminto "Taka-
lasinpyyhin" kytketaan péaalle pesutilassa.

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

* Jostoiminto "Takalasinpyyhin" on kytkettyna paalle
tuloliitinnan aktivointihetkell3, tuloliitanta
sivuutetaan uuteen aktivointiin asti.

* Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali ja sisdinen vaatimus perutaan.

Signaali "Takalasin tihkupyyhinnan kaytto"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Takalasin tihkupyyhinta". Toiminto "Takala-
sinpyyhin" kytketaan paalle tihkupyyhintatilassa.

* Parametritykselld voidaan valita, liitetaanko hallin-
talaitteeksi nappain vai katkaisin:

* Jos hallintalaitteeksi on asetettu nappain,
lahtdsignaali aktivoituu aina néppainta uudelleen
painettaessa.

¢ Jos hallintalaitteeksi on asetettu katkaisin,
katkaisin on ensin kytkettava pois paalta ja
kytkettava uudelleen paalle 1dhtosignaalin aktivoi-
miseksi uudelleen.

* Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

* Jostoiminto "Takalasinpyyhin" on kytkettyna paalle
tuloliitannan aktivointihetkelld, tuloliitanta
sivuutetaan uuteen aktivointiin asti.

* Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali ja sisdinen vaatimus perutaan.

* Tuloliitanta pysyy aktiivisena, kunnes joko CAN-B-
vaylan kautta tulee ilmoitus, etta toiminto "Takala-
sinpyyhin" on tihkupyyhintétilassa tai toiminto
perutaan virtapiirin 15R kautta.

Parametritettava vaihtoehto

Asetukseksi voidaan valita joko nappain tai katkaisin.

4.1 Auton toiminnot

Signaali "Takalasin lammitys paalle"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaén vaati-
muksen "Takalasin lammitys paalle". Toiminto "Taka-
lasin [@ammitys" kytkeytyy paalle.

Parametritykselld voidaan valita, liitetédnkd hallinta-
laitteeksi ndppain vai katkaisin:

* Jos hallintalaitteeksi on asetettu nappain,
lahtdsignaali aktivoituu aina néppainta uudelleen
painettaessa.

¢ Jos hallintalaitteeksi on asetettu katkaisin,
katkaisin on ensin kytkettava pois paalta ja
kytkettdva uudelleen paalle 1dhtdsignaalin aktivoi-
miseksi uudelleen.

e Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

* Jos toiminto "Takalasin lammitys" on aktiivinen
aktivointihetkella tai siina on keskeytys, tuloliitéanta
sivuutetaan uuteen aktivointiin asti.

* Tuloliitédnta pysyy aktiivisena, kunnes joko CAN-B-
vaylan kautta tulee ilmoitus "Takalasin lammitys
aktiivinen" tai toiminto perutaan sammuttamalla
moottori.

» Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali ja sisdinen vaatimus perutaan.

* Moottorin on oltava vakaalla tyhjakaynnilla,
muuten tuloliitanta sivuutetaan ja signaali seka
sisdinen aktivointi perutaan.

Parametritettdva vaihtoehto

Asetukseksi voidaan valita joko nappain tai katkaisin.
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Signaali "Tuulilasin lammitys paalle" (malli 906)

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaén vaati-
muksen "Tuulilasin lammitys paalle".

Toiminto "Tuulilasin lammitys" kytkeytyy paalle.

Parametritykselld voidaan valita, liitetdanko hallinta-
laitteeksi ndppain vai katkaisin:

* Jos hallintalaitteeksi on asetettu nappain,
lahtOsignaali aktivoituu aina néppainta uudelleen
painettaessa.

¢ Jos hallintalaitteeksi on asetettu katkaisin,
katkaisin on ensin kytkettava pois paaltéa ja
kytkettava uudelleen paalle l1ahtésignaalin aktivoi-
miseksi uudelleen.

Seuraavien toimintaedellytysten on taytyttava:

e Jos toiminto "Tuulilasin lammitys" on asetettu
tuloliitdnnan aktivoimisen yhteydessa, tuloliitanta
sivuutetaan uuteen aktivointiin asti.

* Tuloliitédnta pysyy aktiivisena, kunnes joko CAN-B-
vaylan kautta tulee ilmoitus "Tuulilasin lammitys
aktiivinen" tai toiminto perutaan sammuttamalla
moottori.

» Alkaen virtalukon asennosta Virtapiiri 15 kytketty,
muutoin signaali ja sisdinen vaatimus perutaan.

* Moottorin on oltava vakaalla tyhjakaynnilla,
muuten tuloliitanta sivuutetaan ja signaali seka
sisdinen aktivointi perutaan.

Parametritettava vaihtoehto

Asetukseksi voidaan valita joko nappéin tai katkaisin.

4.1 Auton toiminnot
4.1.8 Eri toiminnot
CAN-B-lahtoliitantjen "Eri toiminnot" signaalit
voidaan valita DAS-valikkoikkunassa.
Yksittaisten valikkokohtien signaalit ovat seuraavat:
» Signaali "Kaynnistykseneston aktivointi"
» Signaali "Hidastinta kaytetty" (malli 906)
» Signaali "Hidastimen teho 1" (malli 906)
» Signaali "Hidastimen teho 2" (malli 906)
» Signaali "Hidastimen teho 3" (malli 906)
* Signaali "Summeri paalle"
» Signaali "Jaksoittainen summeri paalle"
* Signaali "Audio mykistys"

» Signaali "Sisatilavalvonnan herkkyyden heiken-
tdminen/kytkeminen pois paalta [Amminilmalisa-
[ammityslaitetta varten"

Seuraavassa on kuvattu kaikki signaalit valikkokoh-
tien mukaisessa jarjestyksessa.

Signaali "Kaynnistykseneston aktivointi"

Aktiivinen tuloliitdanta antaa CAN-B-vaylaan tiedon
"Kaynnistyksenesto aktiivinen". Toiminto "Kaynnistyk-
senesto" on aktiivinen, moottoria ei voida kaynnistaa.

[i]

Kun kaynnistyksenesto on aktiivinen, auton CAN-
vayla on aktiivinen. Jos akkulaturia ei ole liitetty,
auton akku purkautuu jatkuvasti > noin 1,5 A
virralla.

Tunnistetaan toimintaedellytys, etta kaynnistinmoot-
tori on aktiivinen vaatimuksen asettamisen aikana.
Tuloliiténtéa sivuutetaan ja sisainen vaatimus perutaan.

Uusi aktivointi voidaan suorittaa vasta, kun signaali
"virtapiiri 15R" on ollut tai on ei-aktiivinen.
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Hidastin olemassa (malli 906)

Jos hidastin asennetaan, kohdan "Eri toiminnot -
Ominaisuuksien parametritys" parametriasetuksia on
muokattava.

Nain varmistetaan, ettd ESP-ohjainlaite (N30/4)
tunnistaa hidastimen olemassaolon.

A Onnettomuusvaara

Varmista hidastinta asennettaessa, etta paramet-
ritys sovitetaan oikein. Seurauksena voi muutoin
olla ESP-toiminnon vioittuminen ja sen myotéa
onnettomuus.

Signaali "Hidastinta kadytetty" (malli 906)

Talle signaalille on kohdistettava parametriasetuksilla
signaali "Hidastinta kaytetaan".

Nain varmistetaan, ettd ESP-ohjainlaite tunnistaa
aktiivisen hidastimen.

Signaali "Hidastimen teho 1",
signaali "Hidastimen teho 2" tai signaali "Hidas-
timen teho 3" (malli 906)

Parametreille "Hidastin, tehot 1-3" on kohdistettava

parametritykselld hidastimen teho. Nain varmistetaan,
ettd ESP-ohjainlaite tunnistaa hidastimen tdméanhet-

kisen tehon.

Signaali "Summeri paalle"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Summeri paalle". Mittariston varoitussum-
meri kytketdan paalle.

Signaali "Jaksoittainen summeri paille"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Summeri paalle" tilaksi "PAALLE"
ohjausarvon "Summeri paalle" keston mukaiseksi
ajaksi, ja sen jalkeen tilaksi "POIS PAALTA"
ohjausarvon "Summeri pois paalta" mukaisesti.

Parametritysvaihtoehdot

Summerin paalla ja pois paalta olemista maarittavat
ajat Ioytyvat kohdasta "Signaalit sisatilan CAN-véylaén
- Eri toiminnot - Ominaisuuksien parametritys".

4.1 Auton toiminnot

Signaali "Audio mykistys"

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaén vaati-
muksen "Audio mykistys". Kulloinenkin audiolaite
kytkeytyy mykistystilaan.

Signaali "Siséatilavalvonnan herkkyyden heikenta-
minen/kytkeminen pois paalta lamminilmalisa-
lammityslaitetta varten™"

[i]

Sisatilavalvonnan herkkyys kytketaan mallissa 639
kokonaan pois paalta. Mallissa 906 sisatilaval-
vonnan herkkyytta vain heikennetaan.

Aktiivinen tuloliitdntd antaa CAN-B-vaylaan vaati-
muksen "Sisatilavalvonnan kytkeminen pois paalta/
herkkyyden heikentdminen ilmalisédlammityslaitetta
varten". Varashalyttimen sisatilavalvonnan herkkyytta
heikennetdan.

Sisatilavalvonnan kytkeminen pois paalta sahko-
toimista tuuletuskattoluukkua varten (malli 639)

Aktiivinen tuloliitantd antaa CAN-B-vaylaén vaati-
muksen "Sisatilavalvonnan herkkyyden heikenta-
minen sahkotoimista tuuletuskattoluukkua varten".
Varashalyttimen sisatilavalvonnan herkkyytta heiken-
netaan.
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4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

PSM-ohjainlaitteen avulla voidaan vaikuttaa moottorin
ohjainlaitteen toimintoihin.

Taman vuoksi kayttéon on otettu useita parametritet-
tavia toimintomodauleita, jotka varmistavat moottorin
ohjainlaitteen oikean kayton.

[i]

Bensiinimoottoreissa ainoastaan ulosottokierros-
luvun sdatd (mukaan lukien kiinted kierrosluku ja
kasikaasuanturi) ja ulosotto (NA) ovat mahdollisia.
Toimintoja Moottorin kierroslukurajoitus, Moot-
torin vadntdémomenttirajoitus, Moottori-ajonopeus-
rajoitin (GB) ja Moottorin start-stop-jarjestelma
(MSS) ei tueta.

Toiminto Ulosottokierrosluvun saatoé

Toiminnolla Ulosottokierrosluvun saatod voidaan
saataa moottorin todellista kierroslukua.

Ensinnakin toiminnolla voidaan asettaa useita kiinteita
kierroslukuja. Toiseksi kierrosluku voidaan asettaa
myds vapaasti ndppadimella.

Toimintoa Ulosottokierrosluvun saato voidaan turvalli-
suussyista kayttaa vain auton seistessa ja seisonta-
jarrun ollessa paalla.

Toiminto ulosotto

Jos autossa on ulosotto (NA), toiminnolla Ulosotto
ohjataan ulosoton kytkemista.

Vaihteiston vaurioitumisen estamiseksi voidaan kysya
erilaisia ehtoja.

Toiminto Ajonopeusrajoitin

Toiminnolla GB voidaan kytkea paalle parametritet-
tava GB.

Moottorin start-stop-jarjestelma

Toiminnolla MSS moottori voidaan kdynnistéa ja
sammuttaa PSM-ohjainlaitteen kautta.

[i]

Toiminto MSS on mahdollinen vain, kun toiminto
Ulosottokierrosluvun saato on aktiivinen. Jos ulos-
ottokierrosluvun saatd deaktivoidaan moottorin
sammuttamisen jalkeen, moottorin kdynnistys ei
ole enda mahdollinen.
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4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Toiminnon sallimisen parametritettdvat valinnat

Ohjelmassa on useita vaihtoehtoja, joiden avulla
toimintomoduleja ja toimintomodulien yksittaisia
toimintoja voidaan kytkea kohdistetusti paalle ja pois
paaltd. Nama vaihtoehdot [0ytyvat yksittéisista toimin-
noista kohdasta "Ominaisuuksien parametritys".

Vaihtoehto
Toiminto "Ulosottokierrosluvun saato"

Toiminto "Kierroslukurajoitus ilman ulos-
ottokierrosluvun saatoa"

Toiminto "Ulosotto"

"Puuttuvien tuloliiténtdehtojen saattami-
nen yhtapitaviksi mahdollista"

"Ulosoton magneettiventtiilin ohjaus
PSM-ohjainlaitteen avulla"

Toiminto "Ajonopeusrajoitin"
Toiminto "Moottorin kaynnistys"

Toiminto "Moottorin sammutus"

Kuvaus
Toimintomodulin Ulosottokierrosluvun saato aktivointi

Toiminnon "Kierroslukurajoitus ilman aktiivista ulosottokierroslu-
vun saatéa" aktivointi

Toimintomodulin Ulosotto (NA) aktivointi

Toinen seuraavista vaatimuksista toteutuu:

* Ulosoton vaatimuksen on oltava viimeinen téaytettava ehto
ulosoton kytkemiseksi.

* Ulosoton vaatimuksen ei tarvitse olla viimeinen taytettava
ehto; talloin puuttuva ehto voidaan sivuuttaa painamalla
uudelleen ulosoton katkaisinta. Jos néin tapahtuu, tapahtuma
tallentuu vikamuistiin.

Valinta onko ulosoton magneettiventtiili liitetty PSM-ohjainlaittee-
seen

Toimintomodulin GB aktivointi
Toimintomodulin Moottorin kdynnistys aktivointi

Toimintomodulin Moottorin sammutus aktivointi
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

4.2.1 Toiminto Ulosottokierrosluvun saito

PSM-ohjainlaite voi aktivoida suorien tuloliiténtdjen
tai CAN-ABH-signaalien avulla kierroslukurajojen,
vaantdmomenttirajojen ja ajonopeusrajoitusten (GB)
annon.

Taman toiminnon yhteydessa on seuraavien ehtojen
on taytyttava:

* Toimintomoduli Rajoitukset aktiivinen (parametri)
* Virtapiiri 15 PAALLA

* Ulosottokierrosluvun saato ei aktiivinen

Jos nama ehdot tayttyvat, rajojen antaminen voidaan
aktivoida suorien lahtdliitantéjen tai CAN-ABH-1ahtolii-
tantdjen avulla.

Ulosottokierrosluvun saatamisella paallysrakentaja
(ABH) voi vaikuttaa moottorin kierroslukuun.

Vaikuttamistavat ovat seuraavat:

¢ kiintedn kierrosluvun valinta

e kasikaasuanturilla asetettava kierrosluvun
analoginen ohjausarvo

* 2-asentoisen nappaimen (ADR-n&ppain) liittdminen
kierrosluvun nostamista tai laskemista varten

* Tempomat-vakionopeussaatimen katkaisimen
kayttaminen kierrosluvun nostamista, laskemista
tai muistista hakemista varten

* CAN-ABH-vaylan kaytté@minen kierrosluvun suoran
ohjausarvon antamista varten

* CAN-ABH-vaylan kayttaminen kierrosluvun
nostamista, laskemista tai muistista hakemista
varten

Toiminto Ulosottokierrosluvun sdato huolehtii siita,
ettd parametritettyjen minimi- ja maksimikierroslu-
kujen hyppéaykset tai ylittymiset eivat ole mahdollisia.
Virhetilanteessa jarjestelma yrittaa kayttaa liikkeelle
lahdettédessa mahdollisimman pienta kierroslukua
(tyhjakaynti) tai kytkea ulosottokierrosluvun sdadon
kokonaan pois paalta.
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)
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Ulosottokierrosluvun sdité (mukaan lukien kiintea kierrosluku ja
késikaasuanturi)

28

32

33

34

35

36

37

38

39

Signaali "Ulosottokierrosluvun
saadon vaatimus (NA/siséinen)"

Signaali "Ulosottokierrosluvun
s&adon salliminen (siséinen)”

Signaali "Toiminnon sallimisen
aikakehys umpeutunut”

Signaali "Odotusaika kytkimen
sulkeutumisen jélkeen umpeu-
tunut”

Signaali "Kierrosluvun salliminen
(suora / CAN-C-véylé (p&éllysra-
kentaja) (CAN-ABH))"

Signaali "Vééntémomentti- ja
ajonopeusrajoitus (CAN-B)"

Signaali "Kierroslukurajoituksen
Ja kiinteén kierrosluvun salli-
minen”

Signaali "Kierroslukurajoitus
1-3(suora/CAN-ABH)"

Signaali "Max. kierroslukura-
Jjoitus (CAN-B)"

40

41

42

43

44

47

48

Signaali "Minimikierrosluku
(sisdinen)”

Signaali "Maksimikierrosluku
(sisdinen)”

Signaali "Kiinteén kierrosluvun
ohjausarvo”

Signaali "Kierrosluvun muutta-
minen vaadittu (suora/
CAN-ABH)"

Signaali "Tempomat-vakiono-
peussédéadin: Kierrosluvun nosto,
lasku, haku muistista (CAN-B)"

Signaali "Moottorin tavoitekier-
rosluku (CAN-B)"

Signaali "Muutostila”

Signaali "Kéytén kesto"

Signaali "Késikaasuanturi-kier-
rosluku (sisédinen)"
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Signaali "Késikaasuanturi
(suora/CAN-ABH)"

Kierrosluvun muuttaminen
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Kiinted kierrosluku

FDZ&DZBKiintedn kierrosluvun ja kier-
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Ulosottokierrosluvun sdadon yhteydesséa voidaan
sisdista toiminnon sallimista varten parametrittaa
seuraavat tuloliitantdehdot:

* Signaaliasetukset

- Virtapiiri 15 kytketty ja normaalijannite (kiinted)

- Vaihteisto vapaalla

- Moottori tyhjakaynnilla

- Seisontajarru kytketty (td&mén ehdon kyselya ei
voi deaktivoida)

- Jarrua painetaan

- Kytkinpoljinta painetaan tai kytkinpoljin
painettu pohjaan

- Vapaasti parametritettavéd CAN-vaylasignaali
(CAN-signaali) kelpaa

* Parametritettdvat ominaisuudet

- Toimintomoduli Ulosottokierrosluvun saato
aktivoitu

- Ajonopeus = 0 km/h (taman ehdon kyselya ei
voi deaktivoida)

- Odotusaika "Kytkinpoljinta painetaan" jélkeen
umpeutunut

- Toiminnon sallimisen odotusaika on
umpeutunut.

Kun nama ehdot tayttyvat, ulosottokierrosluvun
saadon lahtoliitanndilla voidaan aktivoida toiminnon
sisdinen salliminen joko suoraan tai CAN-ABH-vaylan
kautta.

Kun toiminnon sisdinen salliminen on aktivoitu, PSM-
ohjainlaitteen kierrosluvun ohjausarvo voidaan antaa
ja sitd voidaan muuttaa. Seuraavassa on esitetty
mahdollisuudet muuttaa kierroslukua prioriteettijar-

jestyksessa (kiintea kierrosluku, kasikaasuanturi, kier-

rosluvun nosto, kierrosluvun lasku tai kierrosluvun
haku muistista).

Kiintean kierrosluvun ohjausarvo

Lahtoliitanndilld (suora tai CAN-ABH) voidaan antaa 3
erilaista kiinteaa kierroslukua. Kullekin kiinteélle kier-
rosluvulle voidaan kohdistaa enintdan 25,5 sekunnin
jalkitoiminta-aika. Jos valitaan kiintea kierrosluku, liik-
keelle lahdettaessa kaytetaan kierrosluvun yhtey-
dessa ramppia. Jos kiinteaa kierroslukua ei valita,
ulosottokierrosluvun saadon kierrosluvun alarajan
yhteydessa kaytetaan ramppia edellyttden, ettd muita
aktiivisia kierrosluvun muuttamisia ei ole.

Kasikaasuanturi

Késikaasuanturia voidaan kayttaa joko PSM-ohjain-
laitteen analogisen tuloliitdnnén (tuloliitdnta 07 tai 08)
tai CAN-ABH-vaylan (lahtoliitanta "Kasikaasuanturi-
arvo paallysrakenteen CAN-vaylastad") kautta.
Kummassakin tapauksessa kierrosluvun arvo asete-
taan sulkuihin kdsikaasuanturin parametritettyjen
rajojen (minimi ja maksimi) valille.

Ké&sikaasuanturin aktivoimiseksi kaasupolkimen on
oltava lepoasennossa ja moottorin kierrosluvun
vakaassa tilassa.

Analogista tuloliitdntda kaytettdessa on mahdollista
kytked kasikaasuanturi paalle ja pois paéalta signaali-
asetuksen "Tulosignaali kdsikaasuanturin aktivointiin"
avulla.

Kun kasikaasuanturi on aktivoitu, asetetulla kierroslu-
vulla liikkeelle 1ahdettaessa kdytetdan ensin ramppia.
Taman kierrosluvun saavuttamisen jalkeen kasikaasu-
anturin muutokset valitetdan suoraan.

[i]

Kéyta yleisesti kaupan olevaa késikaasuanturia,
jollaisia kaytetaan esimerkiksi myds Mercedes-
Benzin kuorma-autoissa. Kayta naiden kasikaasu-
antureiden virransy6ttéon PSM-ohjainlaitteen High-
Side-lahtdliitantaa. Muutoin seurauksena voi olla
moottorin kierrosluvun liian suuri vaihtelu.

Siséllysluettelo

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008

“Tulosta paivitetysta versiosta aina kappaleet kokonaisina!

60



4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Porras- tai ramppikaytto

Talla kayttotavalla on alin prioriteetti, ja siksi sita
voidaan kayttaa vain, jos kiinteaa kierroslukua eika
kasikaasuanturia ole aktivoitu.

Tulosignaalildhteita voivaat olla joko Tempomat-vakio-
nopeussaatimen katkaisin, PSM-ohjainlaitteen suorat
tuloliitannat tai CAN-ABH-vaylan signaalit.

Toiminnot ovat kierrosluvun nosto, kierrosluvun lasku
ja kierrosluvun haku muistista.

Kierrosluvun muuttamiseen on 2 kayttotapaa, porras-
ja ramppitila.

Porrastilassa tuloliitannan jokaisen uuden kayton
yhteydessa kierroslukua vahennetaan tai lisataan
parametritettdvén portaan verran. Jos tuloliitanta
pysyy kaytossa, jarjestelma vaihtaa ramppitilaan.
Silloin tulostetaan tiedot parametritetyn rampin
nousun sisaltavastd rampista, joka paattyy joko kier-
roslukurajan saavuttamiseen tai tuloliitdnnan kayton
perumiseen.

Pulssi- ja ramppikaytté - haku muistista

Kierrosluvun haku muistista toimii kuten Tempomat-
vakionopeussaatimen yhteydessa nopeuden haku
muistista. Tata tuloliitantaa kaytettaessa liikkeelle
lahdetaan taas aiemmin tallennetulla kierrosluvulla.
Silloin kaytetdan ramppia.

Kierrosluku tallennetaan kayttamalla kierrosluvun
nostamiseen tai laskemiseen tarkoitettua tuloliitantaa
(porras- tai ramppikaytdssa). Jos ulosottokierrosluvun
saato kytketdan nyt pois péalté ja aktivoidaan uudel-
leen, moottorin tamanhetkinen kierrosluku otetaan
kayttoon uutena aloitusarvona. Jos valitaan haku
muistista, alkuperdinen kierrosluku palautuu kayt-
toon.

[i]

Muistista hakemista varten arvo sailyy muistissa
vain niin kauan, kunnes PSM-ohjainlaite menee
lepotilaan (esimerkiksi kun auto pysakoidaan
pitemmaksi aikaa). Arvo pysyy tallennettuna niin
kauan, kun virtapiiri 15 on kytkettyna.

Toiminnon Ulosoottokierrosluvun saaté para-
metrit:

Ulosottokierrosluvun saadon vaatimus suorasta
tuloliitdnnasta

Suora vaatimus ulosottokierrosluvun sdddon salli-
misen aktivoimiseksi. Jos tata tuloliitantaa kaytetta-
essd todetaan ulosottokierrosluvun saadon aktivoimi-
seksi tarvittavan ehdon puuttuminen, merkinté (950D)
tallentuu tapahtumamuistiin. Tapahtuman olosuhde-
tiedot sisaltavat tiedot tuloliitdnnoista, joiden ehdot
eivat viela tayty.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahan voidaan kayttaa mita

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Ulosottokierrosluvun saadon vaatimus CAN-ABH-
vaylasta

Vaatimus CAN-ABH-vaylasta ulosottokierrosluvun
saadon sallimisen aktivoimiseksi. Tapahtuma "950D"
ja siihen liittyvéat olosuhdetiedot tallentuvat tapahtu-
mamuistiin kuten suoran vaatimuksen yhteydessa.

Parametritysmahdollisuudet:

Mikéa tahansa signaali Tahén voidaan kayttaa mita
tahansa CAN-ABH-signaalia
CAN-ABH-vaylasta.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Ulosottokierrosluvun sdadon vaatimus ulosotolta
(NA)

Ulosoton (NA) vaatimus ulosottokierrosluvun saadon
sallimisen aktivoimiseksi.

Parametritysmahdollisuudet:

Ulosottokierrosluvun saadon
aktivoinnissa otetaan
huomioon toimintomodulin
NA vaatimus "Toiminto
(signaali-ID 10ED)

ulosotto".

Vaatimus ulosottokierros-
luvun saatoon

Kysely deaktivoitu
(signaali-ID 300B)

Taman ehdon kysely on deak-
tivoitu.
Jarrut

Aktivointituloliitantd (bittisignaali) ulosottokierros-
luvun saadon sallimisen ehtona.
Parametritysmahdollisuudet:

Jarruvalot paalla (signaali-ID
107F)

Jarrujen kysely ulosottokier-
rosluvun saadon aktivoimi-
seksi

Jatkuvasti Low
(signaali-ID 1000)

Témaén ehdon kysely on deak-
tivoitu.

Seisontajarru

[i]

Téaman ehdon kyselya ei voi deaktivoida.

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) ulosottokierros-
luvun s3adon sallimisen ehtona.
Parametritysmahdollisuudet:

Seisontajarru kytketty
(signaali-ID 1055)

Seisontajarrun kysely ulosot-
tokierrosluvun saadon aktivoi-
miseksi

Valitsinvipu asennossa "N" kun vaihteisto 722.6

[i]

Signaalin kaytettavyys riippuu auton varusteista.

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) ulosottokierros-
luvun saadon sallimisen ehtona.
Parametritysmahdollisuudet:

Valitsinvipu asennossa "N"
(signaali-ID 10F2)

Vapaa-asennon kysely ulosot-
tokierrosluvun saadon aktivoi-
miseksi

Kysely deaktivoitu (signaali-ID
300B)

Taman ehdon kysely on deak-
tivoitu.

Moottori tyhjakaynnilla

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) ulosottokierros-
luvun sa@don sallimisen ehtona.
Parametritysmahdollisuudet:

Moottori tyhjakaynnilla
(signaali-ID 113D)

Moottorin tyhjakaynnin kysely
ulosottokierrosluvun sdadon
aktivoimiseksi

Kysely deaktivoitu
(signaali-ID 300B)

Témén ehdon kysely on deak-
tivoitu.
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Kytkinpoljinta painetaan tai kytkinpoljin painettu
pohjaan

[i]

Signaalin "Kytkinpoljin painettu pohjaan" kaytettéa-
vissa oleminen riippuu auton varustuksesta.

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) ulosottokierros-
luvun saadon sallimisen ehtona.
Parametritysmahdollisuudet:

Kytkinpoljinta painetaan
(signaali-ID 11C4)

Kysely painetaanko kytkinpol-
jinta ulosottokierrosluvun
séadon aktivoimiseksi.

Kytkinpoljin painettu pohjaan
(signaali-ID 10F1)

Kysely onko kytkinpoljin
painettu pohjaan ulosottokier-
rosluvun saadén aktivoimi-
seksi.

Kysely deaktivoitu
(signaali-ID 300B)

Témaén ehdon kysely on deak-
tivoitu

Vaihteiston vapaa-asennon katkaisin on vain autossa,
jossa on seuraava varustus:

* Koodi (MJ6) moottorin star-stop-jarjestelma

* Koodi (E07) telikevennys/liikkeellelahtoavustin

* Koodi (ZG1) kytkettava neliveto, koodi (ZG2)
jatkuva neliveto, koodi (ZG3) nelivetoisen auton
alennusvaihde tai koodi (ZG4) jatkuvanelivetoisen
auton alennusvaihde

Kytkinpoljinkatkaisin on auton varusteena kyselya
"Kytkinpoljin painettu pohjaan" varten autossa, jossa
on koodi (MJ6) moottorin start-stop-jérjestelma.

Vapaasti parametritettava CAN-signaali

Aktivointituloliitdntd ulosottokierrosluvun saadon
sallimisen ehtona.

Toiminta on seuraava:

Signaali = Haluttu signaali
» Signaalin tyyppi = Bitti tai muu signaali
* Analysointilaji:
- Jos bittisignaali = Signaali kdanteinen tai ei
k&anteinen
- Jos muu signaali = Kynnys ja pitéakd signaalin
olla kynnyksen ali vai yli

Parametritysmahdollisuudet:

Mikéa tahansa signaali Tahén voidaan kayttaa mita

tahansa signaalia.

Kysely deaktivoitu
(signaali-ID 300B)

Témén ehdon kysely on deak-
tivoitu.

Ulosottokierrosluvun saadon vapaasti parametri-
tettavan CAN-signaalin muut parametrit

* Nama parametritykset on tehtévéa ulosottokier-
rosluvun séadon ominaisuuksiin:

e Kynnys (arvoalue = 0 - 65 535)

* Kynnyksen analysointi, valinta = Arvon pitaa olla
suurempi tai pienempi kuin kynnys

e Muuttaminen kaanteiseksi (vain bittisignaalien
yhteydessad), valinta = Kylla tai Ei

Odotusaika "Kytkinpoljinta painetaan" jilkeen

Kytkimen tilan on oltava parametrissa Ulosottokier-
rosluvun saadon kytkinodotusaika maaritetyn ajan
"Kytkinpoljinta painetaan / kytkinpoljin painettu
pohjaan" (parametrityksen mukaan) mukainen aika,
jotta ehdon katsotaan tayttyvan toimintomodulissa
Ulosottokierrosluvun s&ato.

Jos odotusaikaparametriksi asetetaan 0 "Kytkinpol-
jinta painetaan" jalkeen, kytkimen tilan tarkastus
toimintomodulissa Ulosottokierrosluvun saatd on
deaktivoitu.
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Toiminnon sallimisen odotusaika

Parametrissa "ADR-toiminnon sallimisen odotusaika"

asetetun ajan on umpeuduttava kaikkien muiden tulo-
litantéaehtojen tayttymisen jéalkeen, jotta tamén ehdon
katsotaan tayttyvan toimintomodulissa Ulosottokier-

rosluvun saato.

Jos parametrin "ADR-toiminnon sallimisen odotus-
aika" arvoksi on asetettu 0, tdman odotusajan
tarkastus toimintomodulissa Ulosottokierrosluvun
saato on deaktivoitu.

Muita ulosottokierrosluvun sdéadon parametreja:

¢ Maksimikierrosluku
e Maksimimomentti
* Maksiminopeus

Toiminnon Kierrosluvun muuttaminen parametrit

Kierrosluvun nostamisen vaatimus suoralta aktivointi-
tuloliitannalta (bittisignaali) kierrosluvun nostamiseksi
toimintomodulissa Kierrosluvun muuttaminen.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Téhéan voidaan kayttaa mité

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Kierrosluvun noston vaatimus CAN-ABH-vaylasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kierrosluvun nosta-
mista varten toimintomodulissa Kierrosluvun muutta-
minen.

Parametritysmahdollisuudet:

Mikéa tahansa signaali CAN-
ABH-vaylasta

Tahén voidaan kayttaa mita
tahansa CAN-ABH-vaylan
signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Kierrosluvun laskun vaatimus suorasta tuloliitan-
nasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kierrosluvun laskua
varten toimintomodulissa Kierrosluvun muuttaminen.
Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahan voidaan kayttaa mita

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(Signaali-ID 1000)
Kierrosluvun laskun vaatimus CAN-ABH-vaylasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kierrosluvun laskua
varten toimintomodulissa Kierrosluvun muuttaminen.
Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali CAN-
ABH-vaylasta

Tahan voidaan kayttaa mita
tahansa CAN-ABH-vaylan
signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Kierrosluvun muistista hakemisen vaatimus
suorasta tuloliitannasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kierrosluvun muis-
tista hakemista varten toimintomodulissa Kierros-
luvun muuttaminen.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahéan voidaan kayttaa mité

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Kierrosluvun muistista hakemisen vaatimus CAN-
ABH-vaylasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kierrosluvun muis-
tista hakemista varten toimintomodulissa Kierros-
luvun muuttaminen.

Parametritysmahdollisuudet:

Mikéa tahansa signaali CAN-
ABH-vaylasta

Tahan voidaan kayttaa mita
tahansa CAN-ABH-vaylan
signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Muita kierrosluvun muuttamisen parametreja

Seuraavat kierrosluvun muuttamisen parametrit ovat
olemassa:

* Rampin nousu (ramppitilassa)
- Arvoalue = 0-255 1/min per sekunti
* Nousukorkeus (porrastilassa)
- Arvoalue =0-255 1/min
* Vaihtoaika porrastilasta ramppitilaan
- Arvoalue=0-25,5s,
100 ms:n pykalin

Toiminnon Kierroslukurajoitus parametrit:
Maksimikierrosluvun 1 vaatimus suorasta
tuloliitdnnasta

Aktivointituloliitantd (bittisignaali) maksimikierroslu-
kurajoituksen 1 valintaa varten. Antaa parametrin
"Maksimikierrosluku 1" tai raja-arvolausekkeen 1
(parametritettdessé toiminto Rajojen anto ilman ulos-
ottokierrosluvun saatdd) toimintomodulin Kierrosluku-
rajoitus lahtdliitantaan.

Raja-arvolauseke 1 muodostuu seuraavista paramet-
reista:

* Maksimikierrosluku 1 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

* Maksiminopeus 1 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun s&atoa)

* Maksimimomentti 1 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahan voidaan kayttaa mité

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Maksimikierrosluvun 2 vaatimus suorasta tulolii-
tannasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) maksimikierroslu-
kurajoituksen 2 valintaa varten. Antaa parametrin
"Maksimikierrosluku 2" tai raja-arvolausekkeen 2
(parametritettdessa toiminto Rajojen anto ilman ulos-
ottokierrosluvun saatda) toimintomodulin Kierrosluku-
rajoitus lahtdliitdntéan. Raja-arvolauseke 2
muodostuu seuraavista parametreista:

* Maksimikierrosluku 2 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

* Maksiminopeus 2 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

* Maksimimomentti 2 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

Parametritysmahdollisuudet:

Mikéa tahansa signaali Tahén voidaan kayttaa mita

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Maksimikierrosluvun 3 vaatimus suorasta tulolii-
tannasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) maksimikierroslu-
kurajoituksen 3 valintaa varten. Antaa parametrin
"Maksimikierrosluku 3" tai raja-arvolausekkeen 3
(parametritettdessa toiminto Rajojen anto ilman ulos-
ottokierrosluvun saatoa) toimintomodulin Kierrosluku-
rajoitus lahtdliitdntéan. Raja-arvolauseke 3
muodostuu seuraavista parametreista:

* Maksimikierrosluku 3 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun s&atoa)

* Maksiminopeus 3 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

* Maksimimomentti 3 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahén voidaan kayttaa mita

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low
(signaali-ID 1000)

Toiminto deaktivoitu

Maksimikierrosluvun 1 vaatimus
CAN-ABH-vaylasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) maksimikierroslu-
kurajoituksen 1 valintaa varten. Antaa parametrin
"Maksimikierrosluku 1" tai raja-arvolausekkeen 1
(parametritettdessa toiminto Rajojen anto ilman ulos-
ottokierrosluvun saatda) toimintomodulin Kierrosluku-
rajoitus lahtoliitdntéan. Raja-arvolauseke 1
muodostuu seuraavista parametreista:

* Maksimikierrosluku 1 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

* Maksiminopeus 1 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

* Maksimimomentti 1 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

Parametritysmahdollisuudet:

Mikéa tahansa signaali CAN-
ABH-vaylasta

Tahén voidaan kayttaa mita
tahansa CAN-ABH-vaylan
signaalia.

Jatkuvasti Low
(signaali-ID 1000)

Toiminto deaktivoitu
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Maksimikierrosluvun 2 vaatimus
CAN-ABH-vaylasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) maksimikierroslu-
kurajoituksen 2 valintaa varten. Antaa parametrin
"Maksimikierrosluku 2" tai raja-arvolausekkeen 2
(parametritettdessa toiminto Rajojen anto ilman ulos-
ottokierrosluvun saatoa) toimintomodulin Kierrosluku-
rajoitus lahtoliitantaan.

Raja-arvolauseke 2 muodostuu seuraavista paramet-
reista:

* Maksimikierrosluku 2 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun s&atoa)

* Maksiminopeus 2 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

* Maksimimomentti 2 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

Parametritysmahdollisuudet:

Mikéa tahansa signaali CAN-
ABH-vaylasta

Tahén voidaan kayttaa mita
tahansa CAN-ABH-vaylan
signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Maksimikierrosluvun 3 vaatimus
CAN-ABH-vaylasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) maksimikierroslu-
kurajoituksen 3 valintaa varten.

Antaa parametrin "Maksimikierrosluku 3" tai raja-
arvolausekkeen 3 (parametritettdessa toiminto
Rajojen anto ilman ulosottokierrosluvun saatoa)
toimintomodulin Kierroslukurajoitus Iahtoliitantaan.
Raja-arvolauseke 3 muodostuu seuraavista paramet-
reista:

¢ Maksimikierrosluku 3 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

* Maksiminopeus 3 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

¢ Maksimimomentti 3 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

Parametritysmahdollisuudet:

Mikéa tahansa signaali CAN-
ABH-vaylasta

Tahén voidaan kayttaa mita
tahansa CAN-ABH-vaylan
signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Toiminnon Kiintea kierrosluku ja Kierroslukura-
joitus salliminen suorasta tuloliitdnnasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kierrosluvun salli-
miselle toimintomodulissa Kiintea kierrosluku ja
Kierroslukurajoitus.

Toiminnon "Kiintean kierrosluvun ja kierroslukurajoi-
tuksen salliminen suorasta tuloliitannasta" tai
"toiminnon "Kiintean kierrosluvun ja kierroslukurajoi-
tuksen salliminen paéllysrakentajan CAN-vaylasta" on
asetettava, jotta kiintean kierrosluvun tai kierrosluku-
rajoituksen (tai raja-arvolausekkeen) aktivointi on
mahdollista. Suoran tuloliitdnnan yhteydessa on
oltava mahdollisuus asettaa looginen 1, joko signaali-
varannon bittitiedon avulla tai parametrittamalla
asetukseksi "Jatkuvasti High" (signaali-ID 1001).

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahén voidaan kayttaa mita

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low
(signaali-ID 1000)

Toiminto deaktivoitu

Toiminnon Kiintea kierrosluku ja Kierroslukura-
joitus salliminen CAN-ABH-vaylasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kierrosluvun salli-
miselle kiintea kierrosluvussa ja kierroslukurajoituk-
sessa.

Toiminnon "Kiintean kierrosluvun ja kierroslukurajoi-
tuksen salliminen paallysrakentajan CAN-vaylasta" tai
toiminnon "Kiintean kierrosluvun ja kierroslukurajoi-
tuksen salliminen suorasta tuloliitdannasta" on asetet-
tava, jotta kiintean kierrosluvun tai kierroslukurajoi-
tuksen (tai raja-arvolausekkeen) aktivointi on mahdol-
lista. Suoran tuloliitdannan yhteydessa on oltava
mahdollisuus asettaa looginen 1, joko signaaliva-
rannon bittitiedon avulla tai parametrittdmalla asetuk-
seksi "Jatkuvasti High" (signaali-ID 1001).

Parametritysmahdollisuudet:

Mikéa tahansa signaali CAN-
ABH-vaylasta

Tahén voidaan kayttaa mita
tahansa CAN-ABH-vaylan
signaalia.

Jatkuvasti Low
(signaali-ID 1000)

Toiminto deaktivoitu

Muita kierroslukurajoituksen parametreja

Seuraavat kierroslukurajoituksen parametrit ovat
olemassa:

* Minimi- ja maksimikierrosluku 1 - 3 (kierroslukura-
joitus ilman ulosottokierrosluvun saatoa)

e Maksimimomentti 1 - 3 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

* Maksiminopeus 1 - 3 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Toiminnon Kiinted kierrosluku parametrit:
Kiintean kierrosluvun ohjausarvon 1 vaatimus
suorasta tuloliitinnasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kiintedn kierros-
luvun 1 valintaa varten. Antaa parametrin "Kiinteén
kierrosluvun ohjausarvo 1" toimintomodulin kiintean
kierrosluvun lahtoliitantaan.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahan voidaan kayttaa mita

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Kiintean kierrosluvun ohjausarvon 2 vaatimus
suorasta tuloliitdnnasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kiintedn kierros-
luvun 2 valintaa varten. Antaa parametrin "Kiinteén
kierrosluvun ohjausarvo 2" toimintomodulin kiintean
kierrosluvun lahtdliitantaan.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahan voidaan kayttaa mita

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Kiintean kierrosluvun ohjausarvon 3 vaatimus
suorasta tuloliitdnnasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kiintedn kierros-
luvun 3 valintaa varten. Antaa parametrin "Kiintean
kierrosluvun ohjausarvo 3" toimintomodulin kiintean
kierrosluvun lahtoliitantaan.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahan voidaan kayttaa mita

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Kiintean kierrosluvun ohjausarvon 1 vaatimus
CAN-ABH-vaylasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kiintean kierros-
luvun 1 valintaa varten. Antaa parametrin "Kiintean
kierrosluvun ohjausarvo 1" toimintomodulin kiinteén
kierrosluvun Iahtdliitantaan.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Téhéan voidaan kayttaa mité

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Kiintean kierrosluvun ohjausarvon 2 vaatimus
CAN-ABH-vaylasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kiintean kierros-
luvun 2 valintaa varten. Antaa parametrin "Kiinteén
kierrosluvun ohjausarvo 2" toimintomodulin kiinteén
kierrosluvun lahtdliitantaan.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Téhéan voidaan kayttaa mité

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Kiintean kierrosluvun ohjausarvon 3 vaatimus
CAN-ABH-vaylasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kiintean kierros-
luvun 3 valintaa varten. Antaa parametrin "Kiinteén
kierrosluvun ohjausarvo 2" toimintomodulin kiintean
kierrosluvun lahtdliitantaan.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahéan voidaan kayttaa mité

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Toiminnon "Kiintea kierrosluku" ja "Kierrosluku-
rajoitus"” salliminen suorasta tuloliitinnasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kierrosluvun salli-
miselle toimintomodulissa Kiintea kierrosluku ja Kier-
roslukurajoitus.

Toiminnon "Kiintean kierrosluvun ja kierroslukurajoi-
tuksen salliminen CAN-ABH-vaylasta" tai toiminnon
"Kiintean kierrosluvun ja kierroslukurajoituksen salli-
minen suorasta tuloliitannasta" on asetettava, jotta
kiintedn kierrosluvun tai kierroslukurajoituksen (tai
raja-arvolausekkeen) aktivointi on mahdollista.
Suoran tuloliitannan yhteydessa on oltava mahdolli-
suus asettaa looginen 1, joko signaalivarannon bitti-
tiedon avulla tai parametrittamalla asetukseksi "Jatku-
vasti High" (signaali-ID 1001).

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahén voidaan kayttaa mita

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Toiminnon Kiintea kierrosluku ja Kierroslukura-
joitus salliminen CAN-ABH-vaylasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) kierrosluvun salli-
miselle toimintomodulissa Kiintea kierrosluku ja Kier-
roslukurajoitus.

Toiminnon "Kiinteén kierrosluvun ja kierroslukurajoi-
tuksen salliminen paallysrakentajan CAN-vaylasta" tai
toiminnon "Kiintean kierrosluvun ja kierroslukurajoi-
tuksen salliminen suorasta tuloliitdnnasta" on asetet-
tava, jotta kiintean kierrosluvun tai kierroslukurajoi-
tuksen (tai raja-arvolausekkeen) aktivointi on mahdol-
lista. Suoran tuloliitdnnan yhteydessa on oltava
mahdollisuus asettaa looginen 1, joko signaaliva-
rannon bittitiedon avulla tai parametrittdmalla asetuk-
seksi "Jatkuvasti High" (signaali-ID 1001).

Parametritysmahdollisuudet:

Mikéa tahansa signaali Tahén voidaan kayttaa mita

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Odotusaika "Kytkinpoljinta painetaan" jilkeen

Kytkimen tilan on oltava parametrin "Kytkinpoljinta
painetaan" tai "Kytkinpoljin painettu pohjaan"
mukainen ja noudattaa parametrissa "Kytkimen
odotusaika" asetettua aikaa. Siten toimintomodulissa
Kiintea kierrosluku ja Kierroslukurajoitus tayttyy téma
ehto.

Jos kytkimen odotusajaksi asetetaan 0, kytkimen tilan
tarkastus on deaktivoitu toimintomodulissa Kiintea
kierrosluku ja kierroslukurajoitus".
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Toiminnon sallimisen odotusaika

Parametrissa "Toiminnon sallimisen odotusaika"
asetetun ajan on umpeuduttava kaikkien muiden tulo-
litantéaehtojen tayttymisen jéalkeen, jotta tamén ehdon
katsotaan téayttyneen toimintomodulissa Kiinteé kier-
rosluku ja kierroslukurajoitus.

Jos toiminnon sallimisen odotusajaksi asetetaan 0,
tdman odotusajan tarkastus toimintomodulissa
Kiintea kierrosluku ja kierroslukurajoitus on deakti-
voitu.

Toiminnon Kiintea kierrosluku muita parametreja

Seuraavat kiintean kierrosluvun parametrit ovat
olemassa:

e Kiintean kierrosluvun ohjausarvo 1-3
* Poiskytkentaviive 1-3

Toiminnon Kasikaasuanturi parametrit kasikaasu-
anturin aktivoimiseksi

Taman lahtoliiténnan parametrityksesta riippuen
toimintomoduli K&sikaasuanturi kayttda parametri-
tyksen mukaisesti tuloliitdnnén 07 tai 08 tuloksia kasi-
kaasuanturi-kierrosluvun (aktiivinen) tai (ei aktiivinen)
laskentaan.

Voit my0s kayttaa aktivointiin mita tahansa signaalia.
Siten voit kayttaa esimerkiksi suoraa tuloliitantaa
késikaasuanturin muuttamiseen pois paalta kytketta-
vaksi.

Parametritysmahdollisuudet:

Jatkuvasti High Kéasikaasuanturi aktivoitu.

(signaali-ID 1001)

Jatkuvasti Low Kéasikaasuanturi deaktivoitu.

(signaali-ID 1000)

Tahan voit kayttda mita tahansa signaalia.

Kasikaasuanturin arvo CAN-ABH-vaylasta

16-bittinen arvo CAN-ABH-vaylasta. Toimintomoduli
Kéasikaasuanturi laskee silla kasikaasuanturin kierros-
luvun ohjausarvon.

Arvoa kaytetaan haluttuna moottorin kierroslukuna.
Kelpaava alue = 0 - 65 535, tarkkuus 1 1/min.

Parametritysmahdollisuudet:

Mikéa tahansa signaali CAN-
ABH-vaylasta

Tahan voidaan kayttaa mita
tahansa CAN-ABH-vaylan
signaalia.

Kysely deaktivoitu Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 300B)

Toiminnon Kasikaasuanturi muita parametreja

Seuraavat kasikaasuanturin parametrit ovat
olemassa:

* Kasikaasuanturin minimi- ja maksimikierrosluku
* Kasikaasuanturin analogisen tuloliitdnnan valinta,
valintamahdollisuus = tuloliitantd 07 tai 08

Toiminnon Ulosottokierroslukurajoitus signaalit,
jotka varastoidaan signaalivarantoon
Ulosottokierrosluvun sdadon salliminen

Tama bittisignaali toimii sallimissignaalina muille ulos-
ottokierrosluvun saadon toimintomoduleille. Se tulee
toimintomodulista Ulosottokierrosluvun saato.

Tama signaali tulee, kun toimintomodulin Ulosotto-
kierrosluvun saato tuloliitdnnéat ovat kelpaavat,
toiminnon sallimisen ajat ja kytkimen odotusaika ovat
umpeutuneet ja jokin ulosottokierrosluvun saadén
vaatimuksista (suora, CAN-ABH, ulosotto NA) on aktii-
vinen.
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Kierrosluvun tavoitearvo (toimintomoduli
Kierrosluvun muuttaminen)

Taman 16-bittisen arvon laskee toimintomoduli Kier-
rosluvun muuttaminen, ja se on kierrosluvun ohjaus-
arvo, joka valittyy sisatilan CAN-vaylaan (CAN-B). Kier-
rosluvun kulloisetkin rajoitukset rajaavat sulkeisiin
taman kierrosluvun, joka lasketaan toimintomodulin
Kierrosluvun muuttaminen tuloliitantdjen perusteella.

[i]

Téma arvo on kelpaava, jos toimintomodulin Kier-
rosluvun muuttaminen tuloliitdnnat ovat kelpaavat
ja signaali "Ulosottokierrosluvun salliminen" on
aktiivinen.

Nykyinen maksimikierroslukurajoitus
(toimintomoduli Kierroslukurajoitus)

Toimintomoduli Kierroslukurajoitus valitsee tdmén
16-bittisen arvon tuloliitantdjen maksimikierroslu-
kujen parametrityksen perusteella. Jos useita tulolii-
tantdja on yhta aikaa aktiivisena, valitaan aina pienin
maksimikierrosluku.

Bittisignaalien "Ulosottokierrosluvun saadon salli-
minen" ja "Vaatimus ulosottokierrosluvun saato
(moduli "Ulosotto")" tilasta riippuen laitetaan tassa
vield parametrien perusteella sulkeisiin "Maksimikier-
roslukurajoitus ADR:Itd" tai "Ulosoton maksimikierros-
lukurajoitus".

[i]

Téama arvo on kelpaava, jos toimintomodulin
Kierroslukurajoitus tuloliitannat ovat kelpaavat ja
signaali "Kiintedn kierrosluvun salliminen" on aktii-
vinen.

Nykyinen minimikierroslukurajoitus
(toimintomoduli Kierroslukurajoitus)

Toimintomoduli Kierroslukurajoitus valitsee tdman
16-bittisen arvon minimikierroslukujen parametri-
tyksen perusteella. Jos useita tuloliitdntdja on saman-
aikaisesti aktiivisena, valitaan kulloinkin suurin mini-
mikierrosluku.

Téama arvo maaritetdan bittisignaalien "Ulosottokier-
rosluvun saadon salliminen” ja "Ulosottokierrosluvun
saadon vaatimus (moduli "Ulosotto")" tilasta riippuen
seuraavien parametrien perusteella:

* Ulosottokierrosluvun sdadon
maksimikierroslukurajoitus
¢ Ulosoton maksimikierroslukurajoitus

[i]

Tama arvo on kelpaava, jos toimintomodulin
Kierroslukurajoitus tuloliitdnnat ovat kelpaavat ja
signaali "Kiintean kierrosluvun salliminen" on aktii-
vinen.
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Nykyinen maksimivaantémomentti
(toimintomoduli Kierroslukurajoitus)

Toimintomoduli Kierroslukurajoitus valitsee tdmén
16-bittisen arvon maksimikierroslukujen parametri-
tyksen perusteella. Jos useita tuloliitant6ja on saman-
aikaisesti aktiivisena, valitaan kulloinkin pienin vaan-
tdmomentti.

Téama arvo maaritetdan bittisignaalien "Ulosottokier-
rosluvun saadon salliminen" ja "Ulosottokierrosluvun
saadon vaatimus (moduli "Ulosotto")" tilasta riippuen
seuraavien parametrien perusteella:

¢ Ulosottokierrosluvun sdadon maksimimomentti
¢ Ulosoton maksimimomentti

[i]

Nykyinen maksiminopeusrajoitus
(toimintomoduli Kierroslukurajoitus)

Toimintomoduli Kierroslukurajoitus valitsee tdman
8-bittisen arvon maksiminopeuksien parametrityksen
perusteella. Jos useita tuloliitantdja on samanaikai-
sesti aktiivisena, valitaan kulloinkin pienin maksimino-
peus.

Téama arvo maaritetdan bittisignaalien "Ulosottokier-
rosluvun séadon salliminen” ja "Ulosottokierrosluvun
saadon vaatimus (moduli "Ulosotto")" tilasta riippuen
seuraavien parametrien perusteella:

* Ulosottokierrosluvun séddén maksiminopeus
* Ulosoton maksiminopeus

[i]

Téma arvo on kelpaava, jos toimintomodulin Kier-
roslukurajoitus tuloliitannat ovat kelpaavat ja
signaali "Kiintean kierrosluvun salliminen" on aktii-
vinen.

Tama arvo on kelpaava, jos toimintomodulin Kier-
roslukurajoitus tuloliitannat ovat kelpaavat ja
signaali "Kiintean kierrosluvun salliminen" on aktii-
vinen.
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Kierrosluvun tavoitearvo (toimintomoduli Kiintea
kierrosluku)

Toimintomoduli Kiinted kierrosluku valitsee tdman
16-bittisen arvon tuloliitantojen kiintean kierrosluvun
parametrityksen perusteella.

Tama arvo on kelpaava, jos toimintomodulin Kierroslu-
kurajoitus tuloliitdnnat ovat kelpaavat ja signaali "Kiin-
tean kierrosluvun salliminen" on aktiivinen.

Kiintean kierrosluvun salliminen

Tama bittisignaali toimii sallimissignaalina muille ulos-
ottokierrosluvun saadon toimintomodauleille. Se tulee
toimintomodulista Kiintea kierrosluku ja Ulosottokier-
rosluvun saato.

Téama signaali tulee, kun toimintomodulin Ulosotto-
kierrosluvun saato tuloliitdnnat ovat kelpaavat,
toiminnon sallimisen ajat ja kytkimen odotusaika ovat
umpeutuneet ja joko signaali "Ulosottokierrosluvun
salliminen" tai "Ulosottokierrosluvun saadon vaatimus
(moduli "Ulosotto")" on aktiivinen.

Kierrosluvun tavoitearvo (toimintomoduli
Kasikaasuanturi)

Toimintomoduli Kasikaasuanturi laskee tdman
16-bittisen arvon tuloliitdnnoista. Talloin kierrosluku
lasketaan lineaarisesti parametritettavien rajojen
"Kasikaasuanturin minimikierrosluku" ja "Kasikaasu-
anturin maksimikierrosluku" valilla.

Téama arvo on kelpaava, jos toimintomodulin K&sikaa-
suanturi tuloliiténnat ovat kelpaavat ja signaali "Ulos-
ottokierrosluvun salliminen" on aktiivinen.

Porras- ja ramppikaytto

Tata bittisignaalia kayttaa toimintomoduli Kierros-
luvun muuttaminen, jotta voidaan vaihtaa porraskay-
tosta ramppikdyttoon. Tata varten toimintomoduli
Pulssi- ja ramppikaytto analysoi tuloliitantojen kayton
kestoa kierrosluvun muuttamiseen ja antaa taméan
signaalin heti, kun kesto ylittda parametrissa "Rampin-
vaihtoaika (porras- tai ramppitila)" asetetun ajan.

[i]

Tama arvo on kelpaava, jos toimintomodulin Kier-
roslukurajoitus tuloliitannat ovat kelpaavat ja
signaali "Kiintedn kierrosluvun salliminen" on aktii-
vinen.
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

—

82—

OR

53—

54—

55—

56—

57—

58—

59—

AND

60—

61—

OR

62

AND

AND

—63

—= 64

Liittyvien toimintomodulien kuvaus, toimintomodulit Ulosottokier-
rosluvun saaté, Ulosottokierrosluvun sdadoén salliminen ja

Kaasupoljinsalpa

51 Signaali "Jarrut"” 57
52 Signaali "Seisontajarru” 58
53 Signaali "Virtapiiri 15" 59
54 Signaali "Ei tunnistettua ali- tai 60

55

56

ylijénnitettd"

Signaali "Vapaa-asento" 61

Signaali "Tyhjékéynti" 62

Signaali "Maksiminopeus"

Signaali "Kytkin ja kytkimen
odotusaika"

64

Signaali "Vapaa CAN-signaali”

Signaali "Ulosottokierrosluvun ~ AND
s$4ddon vaatimus suorasta tulo-
liitdnnésta"

Signaali "Ulosottokierrosluvun ~ F

s&dadon vaatimus CAN-ABH-

véyldsts"

Signaali "Ulosottokierrosluvun OR

sdadon vaatimus ulosotolta"
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Signaali "Ulosottokierrosluvun
sdadén salliminen”
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

D54.21-1264-12

Signaali "Kierrosluvun muutta-
minen"

Signaali "Moottorin tavoitekier-
rosluku”

TAl-ehto

Toimintomoduli
"Kierrosluvun tuotto”

Toimintomoduli
"Rajojen péivitys"

M—
OR [
72—
> 87
73—
OR
74—
75— CR [
OR
76—
TT—
78— OR —
79—
80 -
FMD [—= 88
81 -
82 -
FMG =
83 -
34 .
85 -
64 -
Toimintomoduli Kierrosluvun muuttaminen, kierrosluvun muutta-
minen
64 Signaali "Ulosottokierrosluvun 78 Signaali "Lasku Tempomat- 87
s&adén salliminen" vakionopeussédétimen katkaisi-
melta”
71 Signaali "Kierrosluvun nosto 79 Signaali "Haku muistista 88
Suorasta tuloliitdnnésts"” Tempomat-vakionopeussé&é-
timen katkaisimella”
72 Signaali "Kierrosluvun nosto 80 Signaali "Kiinted kierrosluku"
CAN-ABH-véylédstsd"
73 Signaali "Kierrosluvun lasku 81 Signaali "Késikaasuanturin
suorasta tuloliiténnésta" kierrosluku"
74 Signaali "Kierrosluvun lasku 82 Signaali "Kierroslukurajoitus
CAN-ABH-véylésté" maksimikierrosluku"
75 Signaali "Kierrosluvun haku 83  Signaali "Kierroslukurajoitus OR
muistista suorasta tuloliitén- minimikierrosluku"
néstg"
76 Signaali "Kierrosluvun haku 84 Signaali "Moottorin nykyinen FMD
muistista CAN-ABH-véyléstad" kierrosluku"
77 Signaali "Nosto Tempomat- 85 Signaali "Ramppitila” FMG
vakionopeussédétimen katkaisi-
melta"”
Siséllysluettelo
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

53 FMDZB

OR [
92—
9B¥—
Y—»
95—

OR |
96—
97—
Bg—

AND

99— = 111
100————
10—
102
64 o
104
105
106 OR |
107
62 -

Toimintomoduli Kierroslukurajoitus, kierroslukurajoitus

53

62

64

92

93

94

95

96

97

Signaali "Virtapiiri 15"

Signaali "Ulosottokierrosluvun
sd&dén vaatimus ulosotolta"

Signaali "Ulosottokierrosluvun
saadon salliminen”

Signaali "Kiinteén kierroslukura-
Joituksen salliminen"

Signaali "Maksimikierrosluku 1
CAN-ABH-véylésts"

Signaali "Maksimikierrosluku 1
CAN-ABH-véylésts"

Signaali "Maksimikierrosluku 2
CAN-ABH-véylésts"

Signaali "Maksimikierrosluku 2
CAN-ABH-véylésts"

Signaali "Maksimikierrosluku 3
suorasta tuloliiténnésté"”

98

99

100

101

102

104

105

106

107

Signaali "Maksimikierrosluku 3
CAN-ABH-véylasta"

Signaali "Maksiminopeus ulosot-
tokierrosluvun séadolta"

Signaali "Maksimimomentti
ulosottokierrosluvun séadolta"”

Signaali "Minimikierroslukura-
Joitus

ulosottokierrosluvun séadoltd"
Signaali "Maksimikierroslukura-
Joitus

ulosottokierrosluvun séadoltd"

Signaali "Maksiminopeus
ulosotolta”

Signaali "Maksimimomentti
ulosotolta"

Signaali "Minimikierroslukura-
Joitus ulosotolta"

Signaali "Maksimikierroslukura-
Joitus ulosotolta"
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= 109
=110

112

OR

D54.21-1265-12

109  Signaali "Nykyinen maksimikier-
rosluku”

110  Signaali "Nykyinen maksimikier-
rosluku”

111 Signaali "Nykyinen maksimino-
peus"

112 Signaali "Nykyinen minimino-
peus"

AND  JA-ehto

FMDZB Toimintomoduli "Kierroslukura-

Joitus ilman ulosottokierros-
luvun sééatoa (K tai E)?"

TAl-ehto
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

92

¥

122—»

123—»

AND =128

124—»

OR

Y

125 —»

126 —»

127 —»

Toimintomoduli Kiintea kierrosluku, kiintea kierrosluku D54.21-1266-02

92 Signaali "Kiintedn kierroslukura- 125  Signaali "Kiinted kierrosluku 2
Joituksen salliminen" CAN-ABH-véylastad"

122 Signaali "Kiintea kierrosluku 1 126  Signaali "Kiinted kierrosluku 3
Suorasta tuloliiténnésté" Suorasta tuloliiténnésts"

123  Signaali "Kiinted kierrosluku 1 127  Signaali "Kiinted kierrosluku 3~ AND JA-ehto
CAN-ABH-véyldstsd" CAN-ABH-véyléasts"

124  Signaali "Kiintea kierrosluku 2 128  Signaali "Kierrosluvun IGht6" OR TAl-ehto
suorasta tuloliitdnnédstg"
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4 Toiminnon laajuus

58

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

62 >~
64 -
OR F —92
58 -
AND —»
134 —>»
OR =
135—»
Toimintomoduli Kiintean kierrosluvun ja kierroslukurajoituksen D54.21-1267-11
salliminen, kiintea kierrosluku ja kierroslukurajoitus
Signaali "Kytkin ja kytkimen 92 Signaali "Kiinteén kierroslukura- AND JA-ehto
odotusaika" Joituksen salliminen”

62

64

Signaali "Ulosottokierrosluvun 134
sdddén vaatimus ulosotolta”

Signaali "Ulosottokierrosluvun 135
s&adén salliminen”

Signaali "Kiinteén kierrosluvun ~ F
salliminen suorasta tuloliitan-
néstg"

Signaali "Kiintedn kierrosluvun ~ OR
salliminen CAN-ABH-véylésta"
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4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

64

142

L i

AND

» 146

143

Y

144 —»

145—»

OR

Y

Toimintomoduli Kiintean kierrosluvun ja kierroslukurajoituksen
salliminen, kiintea kierrosluku ja kierroslukurajoitus

58

62

64

Signaali "Kytkin ja kytkimen 92
odotusaika"

Signaali "Ulosottokierrosluvun 134
sdddén vaatimus ulosotolta”

Signaali "Ulosottokierrosluvun 135

sd&don salliminen”

Signaali "Kiinteén kierroslukura-
Joituksen salliminen”

Signaali "Kiinteén kierrosluvun ~ F
salliminen suorasta tuloliitan-
néstg"

Signaali "Kiintedn kierrosluvun ~ OR
salliminen CAN-ABH-véylésta"
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4 Toiminnon laajuus
4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

64 -
AND R —85
152 >
Toimintomoduli Porras- ja ramppikayttd, porras- ja ramppikdytto D54.21-1269-11
64 Signaali "Ulosottokierrosluvun 152  Signaali "Kierrosluvun muutta-  AND JA-ehto
s&&doén salliminen" misen katkaisinta kdyttaen"
85 Signaali "Ramppitila" R Rampin vaihtoaika
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

4.2.2 Toiminto Ulosotto

Jos autossa on ulosotto (NA), toiminnolla Ulosotto
ohjataan ulosoton kytkemista.

Vaihteiston vaurioitumisen estamiseksi voidaan kysya
erilaisia ehtoja.

Toimintomodulin Ulosotto (NA) avulla on mahdollista
kytked moottorin kayttdma laite haluttaessa paavaih-
teistoon tai kytked se irti pdavaihteistosta. PSM-
ohjainlaite ohjaa talloin ulosoton magneettiventtiilia,
jolla toteutetaan ulosoton hydraulinen aktivointi.

Ulosoton yhteydessa voidaan sisaista toiminnon salli-
mista varten parametrittad seuraavat tuloliitanta-
ehdot:

* Signaaliasetukset:
- Virtapiiri 15 kytketty janormaalijannite (kiintea)
- Vaihteisto vapaalla
- Moottori tyhjakaynnilla
- Seisontajarru kytketty
- Kytkinpoljinta painetaan tai kytkinpoljin
painettu pohjaan
- Vapaasti parametritettdvéa CAN-vaylasignaali
(CAN-signaali) kelpaa
* Parametritettdvat ominaisuudet

- Toimintomoduli Ulosotto (NA) on aktivoitu

- Ulosoton magneettiventtiilin ohjaus on sallittu
- Nopeus ei ole liian suuri

- Moottorin kierrosluku ei ole liian suuri

- Kytkimen odotusaika on umpeutunut

Kun nama ehdot tayttyvat, ulosoton (NA) vaatimuksen
lahtoliitdnnoilla voidaan aktivoida ulosoton magneetti-
venttiili joko suoraan tai CAN-C-vaylan (paallysraken-
tajan CAN-ABH-vaylan) kautta.
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

23— —=25
MVA
24 >
216 217
— 31
28
21— NA - ADR —» 32
22—»
29 30
Ulosotto D54.21-1261-05

21 Signaali "Auton tiedot (CAN-B)" 27 Signaali "Ulosottokierrosluvun
sd&don vaatimus (CAN-ABH)"

22 Signaali "NA-kuittaus (ulkoinen)" 28 Signaali "Ulosottokierrosluvun
s&&adon vaatimus (NA/sisédinen)"

23 Signaali "Kytkin auki (CAN-B)" 29 Signaali "ADR-merkkivalon
ohjaus (suora)"

24 Signaali "Ulosoton magneetti- 30 Signaali "Auton tiedot (CAN-B)"  ADR Ulosottokierrosluvun sdétd
venttiilin ohjaus”

25 Signaali "Ulosoton magneetti- 31 Signaali "Kaasupoljinsalpa MVA  Magneettiventtiilin ohjaus
venttiilin ohjaus (ulkoinen) (CAN-B)"
(suora)"

26 Signaali "Ulosottokierrosluvun 32 Signaali "Ulosottokierrosluvun NA Ulosotto
sd&dén vaatimus (suora)" s&&don salliminen (siséinen)"
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Parametritettdva vaihtoehto "Puuttuvien kytken-
tiaehtojen saattaminen yhtapitaviksi mahdollista”

Jos tdma vaihtoehto on asetettu, voidaan ulosoton
vaatimus perumalla tai asettamalla saattaa ulosoton
(NA) jokin puuttuva ehto yhtapitavaksi muiden ehtojen
kanssa. Nain tekemisesta seuraa vian (9401, PSM-
ohjainlaite, toiminto "Ulosotto - kuljettaja on pakot-
tanut aktivoinnin") tallentuminen, ja tdman vian
olosuhdemuuttujiin on koodattu mika ehto on
saatettu yhtapitavaksi muiden kanssa.

Jos tata vaihtoehtoa ei ole asetettu, ulosoton
magneettiventtiilia voidaan ohjata vasta kaikkien
ehtojen tayttymisen jalkeen, jolloin vasta asetetaan
ulosoton vaatimus.

Toiminnon Ulosotto parametrit
Ulosoton (NA) vaatimus suorasta tuloliitinnéasta

Ulosoton (NA) aktivoimisen suora vaatimus. Jos jokin
puuttuva ulosoton ehto saatetaan yhtapitavaksi
muiden kanssa, vika (9401) tallentuu. Vian olosuhde-
tiedot sisaltavat tiedon siita, mika puuttuva tuloliitéanta
saatettiin yhtapitavaksi muiden kanssa.

Jos taman tuloliitdannan kaytdn yhteydessa havaitaan
ulosoton aktivoimisen puuttuva ehto, tapahtuma
(9405) tallentuu. Tapahtuman olosuhdetiedot sisal-
tavat tiedot tuloliitdnnoista, joiden ehtoja ei ole viela
taytetty.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahan voidaan kayttaa mita

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Ulosoton (NA) vaatimus CAN-ABH-vaylasta

Vaatimus CAN-ABH-vaylasta ulosoton aktivoimiseksi.

Vian (9401) tallentuminen olosuhdetietoineen
tapahtuu samoin kuin suorassa vaatimuksessa.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali CAN-
ABH-vaylasta

Jatkuvasti Low
(signaali-ID 1000)

Seisontajarru

Tahan voidaan kayttaa mita
tahansa CAN-ABH-vaylan
signaalia.

Toiminto deaktivoitu

Aktivointituloliitédnta (bittisignaali) ulosoton (NA)

ehtona.

Parametritysmahdollisuudet:

Seisontajarru kytketty
(signaali-ID 1055)

Kysely deaktivoitu
(signaali-ID 300B)

Seisontajarrun kysely
ulosoton aktivoimiseksi.

Tdman ehdon kysely on deak-
tivoitu.

Valitsinvipu asennossa "N" kun vaihteisto 722.6

[i]

Signaalin kaytettavyys riippuu auton varusteista.

Aktivointituloliitéanta (bittisignaali) ulosoton (NA)

ehtona.

Parametritysmahdollisuudet:

Valitsinvipu asennossa "N"
(signaali-ID 10F2)

Kysely deaktivoitu
(signaali-ID 300B)

Siséllysluettelo
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kysely ulosoton (NA) aktivoi-
miseksi
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4 Toiminnon laajuus

Tyhjakaynti

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) ulosoton (NA)

ehtona.

Parametritysmahdollisuudet:

Moottori tyhjakaynnilla
(signaali-ID 113D)

Kysely deaktivoitu
(signaali-ID 300B)

Kytkin

[i]

Moottorin tyhjakaynnin kysely
(kaasupoljinta ei paineta)
ulosoton (NA) aktivoimiseksi

Taman ehdon kysely on deak-
tivoitu.

Signaalin "Kytkinpoljin painettu pohjaan" kaytetta-
vyys riippuu auton varusteista.

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) ulosoton (NA)

ehtona.

[i]

Taté kyselya ei voi deaktivoida. Ulosotto voi

muutoin vaurioitua.

Voit valita vain joko "Kytkinpoljinta painetaan" tai
"Kytkinpoljin painettu pohjaan".

Parametritysmahdollisuudet:

Kytkinpoljinta painetaan
(signaali-ID 11C4)

Kytkinpoljin painettu pohjaan
(signaali-ID 10F1)

Kysely painetaanko kytkinpol-
jinta ulosoton (NA) aktivoimi-
seksi.

Kysely onko kytkinpoljin
painettu pohjaan ulosoton
(NA) aktivoimiseksi.

Vaihteiston vapaa-asennon katkaisin on vain autossa,
jossa on seuraava varustus:

¢ Koodi (MJ6) moottorin star-stop-jarjestelma

* Koodi (EQ7) telikevennys/liikkeellelahtdavustin

* Koodi (ZG1) kytkettava neliveto, koodi (ZG2)
jatkuva neliveto, koodi (ZG3) nelivetoisen auton
alennusvaihde tai koodi (ZG4) jatkuvanelivetoisen
auton alennusvaihde

Kytkinpoljinkatkaisin on auton varusteena kyselya
"Kytkinpoljin painettu pohjaan" varten autossa, jossa
on koodi (MJ6) moottorin start-stop-jarjestelma.

Vapaasti parametritettdva CAN-signaali
Aktivointituloliitantd ulosoton (NA) ehtona.
Toiminta on seuraava:

* Signaali = Haluttu signaali
* Signaalin tyyppi = Bitti tai muu signaali
* Analysointilaji:
- Jos bittisignaali = Signaali kdénteinen tai ei
k&anteinen
- Jos muu signaali = Kynnys ja pitédakd signaalin
olla kynnyksen ali vai yli

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahan voidaan kayttaa mité

tahansa signaalia.

Kysely deaktivoitu
(signaali-ID 300B)

Taman ehdon kysely on deak-
tivoitu.
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Ulosoton vapaasti parametritettavdan CAN-
signaalin muut parametrit

Nama parametritykset on tehtava ulosoton (NA)
ominaisuuksiin:

* Kynnys (arvoalue = 0 - 65 535)

* Kynnyksen analysointi, valinta = Arvon pitaa olla
suurempi tai pienempi kuin kynnys

* Muuttaminen kaanteiseksi (vain bittisignaalien
yhteydessad), valinta = Kylla tai Ei

Ulosoton kuittaus

Tuloliiténta, johon ulosoton kuittaus on liitetty.

Parametritysmahdollisuudet:

Miké tahansa suora tulolii- Téhan voidaan kayttaa

i mit4 tahansa suoraa
tuloliitantaa.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

[i]

Jos haluat, etta PSM-ohjainlaite analysoi kuitta-
uksen, sinun pitaa ulosoton ominaisuuksissa viela
asettaa parametriin "Ulosoton (NA) kuittaus analy-
soidaan" arvoksi "Kylla".

Ulosoton poiskytkennén nopeusraja

Auton nykyista nopeutta verrataan parametriin
"Ulosoton poiskytkemisen nopeusraja", ja taman
vertaamisen tulosta kdytetaan tulosignaalina ulosoton
(NA) aktivoimiseksi.

Jos parametrin "Ulosoton poiskytkemisen nopeusraja"
arvoksi asetetaan 255, ajonopeuden tarkastus toimin-
tomodulissa Ulosotto on deaktivoitu.

Ulosoton kierroslukurajoitus

Téama kierroslukurajoitus annetaan, kun ulosotto (NA)
on aktiivinen.

Teknisten syiden vuoksi voit asettaa tdméan para-
metrin vain vélille 1200 - 2500 1/min.
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Kytkimen odotusaika

Kytkimen tilan on oltava 5 sekunnin ajan "Kytkinpol-
jinta painetaan tai Kytkinpoljin painettu pohjaan",
jotta taméan ehdon katsotaan tayttyneen toimintomo-
dulissa Magneettiventtiilin ohjaus.

Teknisten syiden vuoksi tdméa parametri on asetettu
kiintedsti PSM-ohjainlaitteeseen. Asetuksia ei voi
muuttaa.

Toiminnon Ulosotto (NA) signaalit, jotka varastoi-
daan signaalivarantoon

Ulosottokierrosluvun saadon vaatimus
(toimintomoduli ulosotto NA)

Tama bittisignaali toimii ulosottokierrosluvun saadon
vaatimussignaalina. Se tulee toimintomodulista Ulos-
otto.

Tama signaali tulee, kun toimintomodulin Ulosotto
tuloliitdnnéat kelpaavat ja ulosoton vaatimus (suora,
CAN-ABH-vaylasta) on aktiivinen.

Ulosoton magneettiventtiilin ohjaus
(toimintomoduli Ulosotto)

Tama bittisignaali toimii ulosoton magneettiventtiilin
ohjauksen vaatimussignaalina. Sen asettaa toiminto-
moduli Ulosotto.

Téma signaali tulee, kun toimintomodulin Ulosotto
tuloliitdnnat kelpaavat ja ulosoton vaatimus (suora,
CAN-ABH-véaylasta) on aktiivinen.

[i]

Jos ulosottoa halutaan ohjata PSM-ohjainlaitteen
avulla, ulosoton ominaisuuksissa parametriksi
"Ulosoton magneettiventtiilin ohjaus PSM:n kautta"
arvo "Kylla" ja signaali "Magneettiventtiilin ohja-
uksen tila (toimintomoduli Ulosotto)" on annettava
PSM-ohjainlaitteen suoraan |Iahtoliitantaan.
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4 Toiminnon laajuus

161 —

162—

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

LE

53—

54—

55—

52—

56—

168 ———»

169 ———»

59—

171

AND

AND -

Liittyvien toimintomodulien kuvaus, toimintomoduli Ulosotto

29

52

53

54

55

56

Signaali "ADR-merkkivalon
ohjaus (suora)"

Signaali "Seisontajarru”

Signaali "Virtapiiri 15"

Signaali "Ei tunnistettua ali- tai
ylij@nnitettd"

Signaali "Vapaa-asento”

Signaali "Tyhjékadynti"

59

62

161

162

168

169

Signaali "Vapaa CAN-signaali”

Signaali "Ulosottokierrosluvun
s&&don vaatimus ulosotolta"

Signaali "Ulosoton (NA)
vaatimus suorasta tuloliitan-
nésta"

Signaali "Ulosoton (NA)
vaatimus CAN-ABH-véyldsta"

Signaali "Nopeus"

Signaali "Moottorin kierrosluku"
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Signaali "Ulosoton (NA) kuit-
taus”
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JA-ehto
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

181 >
AND —» 183
58 >
Toimintomoduli Magneettiventtiilin ohjaus D54.21-1271-01
58 Signaali "Kytkin ja kytkimen 183  Signaali "Ulosoton magneetti- AND  JA-ehto
odotusaika" venttiilin ohjaus"

181  Signaali "Ulosoton (NA) ohjaus”
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

4.2.3 Toiminto Ajonopeusrajoitin

Toiminnolla Ajonopeusrajoitin GB voidaan kytkea
paalle parametritettava Ajonopeusrajoitin GB.

Moottorin toiminnot

PSM-ohjainlaitteen avulla voidaan vaikuttaa moottorin
ohjainlaitteen toimintoihin.

Tata varten mukana ovat parametritettavat toiminto-
modulit Ajonopeusrajoitin (GB) ja Moottorin start-
stop-jarjestelma (MSS), joilla varmistetaan moottorin
ohjainlaitteen oikea toiminta.

Parametrit toiminnolle
Ajonopeusrajoittimen
(GB) vaatimus suorasta tuloliitdnnasta

Suora vaatimus ajonopeusrajoittimen (GB) aktivoimi-
seksi.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahén voidaan kayttaa mita

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Ajonopeusrajoittimen (GB) vaatimus CAN-C-
vaylasta (paallysrakentajan CAN-ABH-vayla)

Astinlautakatkaisimen kaytto kytkee ajonopeusrajoit-
timen (GB) aktivoimisen.
Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali CAN-
ABH-vaylasta

Tahan voidaan kayttaa mita
tahansa CAN-ABH-vaylan
signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Maksiminopeus

Ajonopeus asetetaan ajonopeusrajoittimen (GB)
ominaisuuksissa parametriin "Maksiminopeus (km/
h)".
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

191 —»%
=] OR —193
192— L 57
Ajonopeustunnistin D54.21-1272-01
57 Signaali "Maksiminopeus" 192 Signaali "GB CAN-ABH-véyldstd" OR  TAl-ehto

191  Signaali "GB suorasta tuloliitin- 193  Signaali "GB:n aktivointi"
ngsta"

Siséllysluettelo

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008
< “Tulosta paivitetysta versiosta aina kappaleet kokonaisina!

91



4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

4.2.4 Toiminto moottorin start-stop

Toiminnon MSS avulla moottori voidaan kaynnistaa ja
sammuttaa PSM-ohjainlaitteen kautta.

[i]

Toiminto MSS on mahdollinen vain, kun toiminto
Ulosottokierrosluvun saaté on aktiivinen. Jos ulos-
ottokierrosluvun saatd deaktivoidaan moottorin
sammuttamisen jalkeen, moottorin kdynnistys ei
ole enaa mahdollinen.

Toiminto Moottorin kdynnistys

Toiminnon Moottorin kaynnistys yhteydessa voidaan
asettaa sisaista toiminnon sallimista varten seuraavat
parametrit:

* Signaaliasetukset:
- Virtapiiri 15 PAALLA
- Vaihteisto vapaalla
- Kytkinpoljin painettu pohjaan
- Seisontajarru kytketty
- Moottorin kdynnistyksenesto ei ole aktiivinen
- Ulosotto (NA) ei ole aktiivinen
* Parametritettdvat ominaisuudet
- Toimintomoduli Moottorin kaynnistys on
aktivoitu
- Moottori ei kay

[i]

Toiminnot ovat mahdollisia vain, kun ulosottokier-
rosluvun saaté on aktiivinen. Jos ulosottokierros-
luvun saatd deaktivoidaan moottorin sammutta-
misen jalkeen, moottorin kaynnistys ei ole enaa
mahdollinen.

Jos nama ehdot tayttyvat, moottorin kaynnistyssig-
naalin 1ahto voidaan aktivoida 1&htoliitannailla "Moot-
torin kdynnistys suoraan" tai "Moottorin kdynnistys
CAN-ABH-vaylasta".

Liséksi voidaan maarittaa tarkastetaanko moottorin
kaynnistyksen toteutuksen tuloliitdntdehdot vain akti-
vointihetkelld vai koko kaynnistysyrityksen ajan.

Jos PSM-ohjainlaite tunnistaa moottorin kayvén,
moottorin kdynnistyssignaali perutaan.

Aikakatkaisuajan (6 s) jalkeen moottorin kdynnistys-
signaali perutaan ja vika tallennetaan. Taman jalkeen
moottorin kdynnistys voidaan aktivoida uudelleen.

[i]

Toiminto Moottorin k@ynnistys PSM-ohjainlaitteen
kautta on mahdollinen vain, jos moottori edella
sammutettiin toiminnolla Moottorin sammutus
PSM-ohjainlaitteen kautta.
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Moottorin kdaynnistysvaatimus suorasta tulolii-
tannasta

Suora moottorin kdynnistysvaatimus.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahéan voidaan kayttaa mité

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

[i]

Jos kéaytat toiminnolle Moottorin kdynnistys suoraa
tuloliitantaa, aseta tuloliitdannan parametriksi
"Katkaisin/nappéin" asetus "Katkaisin" riippumatta
siitd, kaytatko katkaisinta vai ndppainté. Muutoin
seurauksena voi olla toimintahairioita.

Vaatimus moottorin kaynnistykseen CAN-ABH-
vaylasta

Moottorin kdynnistysvaatimus CAN-ABH-vaylasta.

Parametritysmahdollisuudet:

Mikéa tahansa signaali CAN-
ABH-vaylasta

Tahan voidaan kayttaa mita
tahansa CAN-ABH-vaylan
signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Moottorin kdynnistyksen ehto, valitsinvipu asen-
nossa "N" kun vaihteisto 722.6

[i]

Signaalin kaytettavyys riippuu auton varusteista.

Aktivointituloliitdnta (bittisignaali) moottorin
kaynnistyksen ehtona.
Parametritysmahdollisuudet:

Valitsinvipu asennossa "N"
(signaali-ID 10F2)

Valitsinvivun vapaa-asennon
kysely moottorin kdynnis-
tyksen aktivoimiseksi.

Kysely deaktivoitu
(signaali-ID 300B)

Tdman ehdon kysely on deak-
tivoitu.

Moottorin kdynnistyksen ehto, seisontajarru
Aktivointituloliitéanta (bittisignaali) moottorin kaynnis-
tyksen ehtona.

Parametritysmahdollisuudet:

Seisontajarru kytketty
(signaali-ID 1055)

Seisontajarrun kysely moot-
torin kdynnistyksen aktivoimi-
seksi.

Kysely deaktivoitu
(signaali-ID 300B)

Tdman ehdon kysely on deak-
tivoitu.
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Moottorin kdynnistyksen ehto, seisontajarrun
signaali suorasta tuloliitannasta

Aktivointituloliitanta (bittisignaali) moottorin kaynnis-
tyksen ehtona. Téssa voit kayttaa lisaksi asennetun
seisontajarrun signaalia tai lisdksi asennetun seison-
tajarrun merkkivalon katkaisimen signaalia.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Téhéan voidaan kayttaa mité
tahansa signaalia.

Kysely deaktivoitu Tdman ehdon kysely on deak-

(signaali-ID 300B) tivoitu.

Moottorin kdynnistyksen ehto,
kaynnistyksenesto suorasta tuloliitinnasta

Moottorin kaynnistykseneston suora signaali analysoi-

daan kaanteisena.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahan voidaan kayttaa mita
tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu
(signaali-ID 1000)

Moottorin kdynnistyksen ehto, kdynnistykse-
neston vaatimus CAN-ABH-vaylasta

Moottorin kdynnistyksenesto CAN-ABH-vaylasta,
analysoidaan kaanteisena.

Parametritysmahdollisuudet:

Mikéa tahansa signaali CAN- Tahan voidaan kayttaa mité

ABH-vaylasta tahansa CAN-ABH-vaylan
signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Moottorin kdynnistyksen ehto, ulosotto (NA)

kytketty

Kertoo ulosoton olevan kytketty. Tassa kaytetaan

oletusasetuksena ulosoton magneettiventtiilin ohjaus-
signaalia.

Parametritysmahdollisuudet:

Kytkinpoljinta painetaan Kysely, onko ulosotto kytketty

(signaali-ID 11C4) moottorin kdynnistyksen akti-
voimiseksi.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Moottorin kdynnistyksen ehto, kytkin

[i]

Signaalin "Kytkinpoljin painettu pohjaan" kaytetta-
vyys riippuu auton varusteista.

Aktivointituloliitdnta (bittisignaali) moottorin

kaynnistyksen ehtona.

Parametritysmahdollisuudet:

Kytkinpoljinta painetaan Kysely, onko kytkinpoljinta
(signaali-ID 11C4) painettu moottorin kaynnis-
tyksen aktivoimiseksi.

Kytkinpoljin painettu pohjaan  Kysely, onko kytkinpoljin
(signaali-ID 10F1) painettu pohjaan moottorin
kéaynnistyksen aktivoimiseksi.

Kysely deaktivoitu Tdman ehdon kysely on deak-
(signaali-ID 300B) tivoitu.
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Toiminnon Moottorin kdynnistys signaalit, jotka

varastoidaan signaalivarantoon

Signaali "Moottorin kadynnistys"

Tama bittisignaali on sisatilan CAN-vaylan (CAN-B)
valittdman moottorin kdynnistysvaatimuksen lédhde.
Se tulee toimintomodulista Moottorin kaynnistys.

Tama signaali tulee, kun toimintomodulin Moottorin
kaynnistys tuloliitannat kelpaavat ja jokin moottorin
kaynnistysvaatimus (suora, CAN-ABH) on aktiivinen.

201—»

202—»

EP

OR |—=

55

52

205

¥

AND

201

¥

OR |—

202

Y

208

209

¥

AND

—=210

Liittyvien toimintomodulien kuvaus, moottorin kdynnistys

52 Signaali "Seisontajarru”

55 Signaali "Vapaa-asento”

201  Signaali "Moottorin kdynnistys
suorasta tuloliitinnésta”

202  Signaali "Moottorin kdynnistys
CAN-ABH-véylésta"

205

208

209

210

Signaali "Seisontajarru suorasta

tuloliitdnnédsta”

Signaali "Ulosotto NA ei aktii-

vinen”

Signaali "Kytkin"

Signaali "Moottorin k&ynnistys"
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

4.2.5 Toiminto Moottorin sammutus

Toiminto Moottorin sammutus tarvitsee moottorin Kun PSM-ohjainlaite tunnistaa moottorin sammuneen,
sammutussignaalin antamiseksi seuraavat tuloliitéan- moottorin sammutussignaali perutaan.

taehdot: Aikakatkaisuajan (6 s) jalkeen jarjestelma peruu
Toimintomoduli Moottorin sammutus aktivoitu moottorin sammutussignaalin ja vika tallennetaan.
(parametri) Téaman jalkeen moottorin sammutus voidaan aktivoida

Virtapiiri 15 kytketty ja moottori kdy uudelleen.

Kun nama ehdot tayttyvat, voidaan lahtéliitanndilla
"Moottorin sammutus suoran liitdnnan kautta" tai

Toiminnot ovat mahdollisia vain, kun ulosottokierros-
luvun sdatd on aktiivinen. Jos ulosottokierrosluvun

s3ato deaktivoidaan moottorin sammuttamisen

"Moottorin sammutus CAN-ABH-vaylan kautta" akti-
voida moottorin sammutussignaalin 1ahto.

211 —»

MTM| OR

jalkeen, moottorin kdynnistys ei ole endad mahdollinen.

»213

212—»

Toiminnon Moottorin sammutus parametrit

211  Signaali "Moottorin sammutus 213  Signaali "Moottorin sammu-
Suorasta tuloliiténnasts"” tuksen aktivointi"

212 Signaali "Moottorin sammutus
CAN-ABH-véylésts"

Siséllysluettelo
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4 Toiminnon laajuus

4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)

Moottorin sammutusvaatimus suorasta tuloliitan-
nasta

Suora moottorin sammutusvaatimus.

Parametritysmahdollisuudet:

Mika tahansa signaali Tahéan voidaan kayttaa mité

tahansa signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

[i]

Jos kaytat toiminnolle Moottorin sammutus suoraa
tuloliitantaa, parametrita tuloliitinnassa kohtaan
"Katkaisin/ndppain" asetus "Katkaisin" riippumatta
siita, kaytatko katkaisinta vai nappainta. Muutoin
seurauksena voi olla toimintahairi6ita.

Vaatimus Moottorin sammutus CAN-ABH-vaylasta
Moottorin sammutusvaatimus CAN-ABH-vaylasta.

Parametritysmahdollisuudet:

Miké& tahansa signaali CAN-
ABH-véylasta

Tahén voidaan kayttaa mita
tahansa CAN-ABH-vaylan
signaalia.

Jatkuvasti Low Toiminto deaktivoitu

(signaali-ID 1000)

Toiminnon Moottorin sammutus signaalit, jotka
varastoidaan signaalivarantoon

Signaali "Moottorin sammutus"

Téama bittisignaali on CAN-B-vaylan kautta valitetyn
moottorin sammutusvaatimuksen ldhde. Sen asettaa
toimintomoduli Moottorin sammutus.

Tama signaali tulee, kun toimintomodulin Moottorin
sammutus tuloliitdnnéat kelpaavat ja jokin moottorin
sammutusvaatimus (suora, CAN-ABH) on aktiivinen.

Siséllysluettelo

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008

“Tulosta paivitetysta versiosta aina kappaleet kokonaisina!

97



4 Toiminnon laajuus

4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

PSM-ohjainlaitteessa on kaytettévissa SPS-toimin-
toja. Nailla toiminnoilla voidaan toteuttaa loogisia
toimintaehtoja PSM-ohjainlaitteen signaalivarannon
signaalien valilla.

SPS-toiminnot ovat parametritettava, eli niiden tulo-
signaalien alkupera voidaan valita vapaasti.

Lisdksi joissakin lohkoissa voidaan asettaa vield para-
metreja, kuten kynnyksia ja aikoja.

Kéytettavissa ovat seuraavat toiminnot:

Lohkon nimi Lukumaara
Logiikkalohko 32

Ajastin 8

Laskuri 8

Flip-Flop 16
Kynnysarvokatkaisin 8
Hystereesilohko 8

[i]

Edellytyksena on seuraavassa kuvatun ohjelmoi-
tavan logiikan (SPS) tunteminen. SPS:lla tarkoite-
taan elektronisia rakennekokonaisuuksia, joita
kaytetaan ohjaus- ja saatotehtaviin. Periaatteessa
kyseessa on laite, jossa on spesialisoidut tulo- ja
lahtoporttilitannat. Se pystyy tunnistimien ja toimi-
laitteiden (aktuaattoreiden) avulla ohjaamaan ja
valvomaan toimintaprosesseja ja vaikuttamaan
niihin.

4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

SPS-ryhmien aktivointi

Ryhmia on yhteensa 8, joista jokaisen aktivointi
voidaan muista ryhmistéa riippumatta aktivoida tai
estaa kohdassa "SPS-ryhmien aktivointi/deakti-
vointi". Tata varten parametreissa "SPS-ryhmien 1-8
aktivointi" on tehtava vastaava asetus.

SPS-tuloliitantéjen parametritettavat vaihtoehdot

SPS-tuloliitannadille on eri parametritysvaihtoehtoja,
samaan tapaan kuin suorissa lahtoliiténndissa:

* Riippuvuus auton tilasta (samoin kuin suorissa
tuloliitdnnodissa, eli esimerkiksi virtapiiri 15,
alijannite, keskuslukitus avattu jne.)

* Tuloliitédntasignaalin kaanteinen analyysi

Tuloliitannoille, jotka on deaktivoitu auton tilasta riip-
puen, on osoitettava arvo 0. My0s tuloliitannat, jotka
voivat kasitella tavu- tai sanasignaalia, saavat arvon 0.
Vaihtoehdon "Kasittele signaali kaanteisend" yhtey-
dessa on otettava huomioon, ettd myds tavu- ja sana-
signaalit muuttuvat kdanteisiksi. N&ita signaaleita
kasiteltédessa arvot siirtyvat seuraavaan analyysiin
siten, ettd arvosta O tulee arvo 1 ja arvosta, joka

on # 0, tulee arvo 0. Siksi tata vaihtoehtoa kannattaa
kayttaa tavu- ja sanasignaalien yhteydessa vain varo-
vasti.

Kynnysarvokatkaisimien ja hystereesilohkojen tulolii-
tannoissa ei ole parametritettavaa vaihtoehtoa
"Signaalin analysointi kaanteisena", koska tuloarvoa
ei kannata muuttaa kaanteiseksi tdssa kuvatulla
tavalla.

Siséllysluettelo
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4 Toiminnon laajuus

Logiikkalohko

Yhdessa logiikkalohkossa on 4 digitaalista tulolii-
téntaa ja 2 digitaalista lahtoliitantas, joista jalkim-
mainen on aina edelliseen verrattuna kaanteinen.

Néissé lohkoissa kolmesta kaksinkertaisesta toimin-
taehdosta muodostuu jarjestelma (ks. kuva). Nama
kaksinkertaiset toimintaehdot voivat toisistaan riippu-
matta toteuttaa erilaisia logiikkatoimintoja.

4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

| AND X
221 OR

XOR
NAND

NOR
XNOR

222—1

¥

AND Y
223—B OR

XOR
NAND

224 NOR
ﬂ XNOR

AND
OR
XOCR

_...B

Logiikkalohko kolmesta kaksinkertaisesta toimintaehdosta
221  Tuloliiténts 1 A Lé&htéliiténts 1
222 Tuloliitintd 2 B L&htéliiténts 2
AND  JA-ehto

NAND Ei-JA-ehto

223 Tuloliiténtd 3
224 Tuloliiténtd 4
NOR  Ei-TAl-ehto
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4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

Parametritys

Jokaiseen tuloliitdntéan kohdistetaan signaaliva-
rannon yhden signaalin signaalinumero. Lisaksi tulolii-
tannoille voidaan asettaa auton tilaan liittyvia riippu-
vuusehtoja.

[i]

Loogisen toiminnon maarittamiseksi toimintaeh-
doissa 1, 2 ja 3 kullekin logiikkalohkolle on
olemassa vastaava koodaus, joka on asetettava.

Logiikkalohkon Iahtdliitanté kirjoitetaan signaalivaran-
toon. Samalla lasketaan myds Iahtoliitdnnan kaantei-
seksi muuttaminen ja asetetaan myods se signaaliva-
rantoon.

Yksityiskohtaista tietoa 16ydat dokumentista "PSM-
toimintojen signaalilistat" [>Sivu 201.

AND NAND OR NOR XOR XNOR
E1|E2| A E1|E2]| A E1|E2| A E1|E2]| A E1|E 2| A E1|E2| A
0|0 |0 0 [ o] 1 0o lefo 0| o] ol o]o 0] 0|
0| 1] 0 a | 1] 1 o | 1] 1 0| 1]0 o | 1] 1 0| 1] @0
1] 0] 0 1] 0|1 1] 0| 1 1] ol e 1] 0| 1 1] 0] 0
11 |1 1] 1|0 1] 1] 1 t] 1|0 1] 1|0 1] 1] 1

Erilaisten kaksinkertaisten toimintaehtojen totuusarvotaulukot D54.21-1276-07

A L&htéliiténts 1 AND  JA-ehto XOR  Erikois-TAl-ehto

E_1  Tuloliitinta 1 NAND Ei-JA-ehto XNOR Ei-erikois-TAl-ehto

E 2  Tuloliiténtd 2 NOR Ei-TAl-ehto

OR TAl-ehto
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4.3.1 Ajastin

Ajastimessa on liipaisutuloliitanta ja 2 digitaalista
Iahtoliitantaa, joista 2. [ahtoliitanta on aina kdanteinen
1. 1&htoliiténtaén nadhden. Ajastinlohko on aktiivinen
liipaisun yhteydessa asetettavan ajan.

Asetuksilla voidaan maarittaa, onko ajastin uudelleen
liipaistava ja onko tulosignaalin analysointi reuna- vai
tilachjattu. Nollaustuloliitanta nollaa ajastimen joka
kerralla.

Parametritys

Tuloliitdntaan kohdistetaan signaalivarannon yhden
signaalin signaalinumero. Lisaksi tuloliitdntaan
voidaan asettaa auton tilaan liittyvia riippuvuusehtoja.

Lisaksi voit parametrittaa ajan valilta 0 - 255, aikape-
rustan valilta 100 ms - 10 min, reuna- tai tilaohja-
uksen, positiivisen tai negatiivisen reunan ja uudelleen
kaynnistyksen.

4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

Ajastimessa on 5 parametrid, jotka pitaa asettaa:

e Aika

* Aikaperusta

* Analysointilaji

* Reunan analysointi

* Uudelleenkaynnistys mahdollinen ajastimen
kaydessa

Ajastimen Iahtdliitanta kirjoitetaan signaalivarantoon.
Samalla lasketaan Iahtdliitannan kaanteiseksi muutta-
minen ja asetetaan my0s se signaalivarantoon.

Yksityiskohtaista tietoa 16ydat dokumentista "PSM-
toimintojen signaalilistat" [>Sivu 201.

221 S — A
222—— RT P—» B
Ajastin D54.21-1277-01
221  Tuloliiténtd 1 A Lahtéliitdntsd 1 S Sarja
222 ™ Tuloliitdntd 2 B Léhtoliiténtd 2 t Parametri "Aika"
RT Nollaus (Reset)
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4.3.2 Laskuri

Laskuri on elementti, joka laskee reunanvaihtoja.
Siina on nollaustuloliitanta, aktivointituloliitanta
(enable), suuntatuloliitanta ja laskurituloliitanta, johon
valvottava signaal voidaan tuoda. Sisaisen laskurire-
kisterin arvoalue on 0 - 65 535 (16-bittinen). Kun
nollaustuloliitdnta on aktiivinen, se nollaa taman rekis-
terin sisallon asetettuun nollausarvoon (esimerkiksi
0). Kun laskurin lukema nousee arvoon 65 636, se
muuttuu tahdistustuloliitdnnén seuraavan reunan
kohdalla lukemaksi 0. Aktivointituloliitdnta sallii tai
estaa laskurin tuloliitdnnan analysoinnin. Suuntatulo-
litanta maarittaa laskentasuunnan. Kun taman tulolii-
tdnnan arvo on 0, laskenta tapahtuu yldspain. Kun
arvo on 1, laskenta tapahtuu alaspain. Jarjestelma
analysoi vain positiivisia reunoja.

4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

Parametritys

Tuloliitantdihin kohdistetaan signaalivarannon signaa-
leita. Lisaksi tuloliitdntaan voidaan asettaa auton
tilasta riippuvia riippuvuusehtoja. Laskurin nollaus-
arvo parametritetdan kohdassa "Ominaisuuksien
asetukset".

Laskurin lahtoliitanta tallennetaan 16-bittisend arvona
signaalivarantoon.

Yksityiskohtaista tietoa I10ydéat dokumentista "PSM-
toimintojen signaalilistat" [>Sivu 201.

A
]
221 RT
\
222—@ E —{[{[[III[I[[IF—B
223—H C + /-
A
224— UD
Ajastin D54.21-1278-01
221 Tuloliiténts 1 A Lé&htéliiténts 1 Counter in (laskurin tulo)
222 Tuloliitintsd 2 B Lahtaoliiténtd 2 Enable (aktivointi)
223 Tuloliiténtsd 3 RT Nollaus (Reset)
224 Tuloliiténté 4 UD  Up ordown (ylGs tai alas)
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4.3.3 Flip-Flop

Flip-Flopissa on digitaalinen tuloliitanta (RC), analo-
ginen tuloliitanta (SD), analoginen l&htoliitanta 1 (A) ja
digitaalinen lahtdliitanta 2 (B), jolloin digitaalinen
I&htoliitanta on aina loogisen kdanteinen analogiseen
lahtoliitdntdan nahden.

Flip-Flop voidaan konfiguroida valinnan mukaan joko
D-Flip-Flop-datatuloliitdnnéksi ja tahdistustuloliitan-
naksi tai RS-Flip-Flop-tuloliitannaksi "Set/Data"
(asetus/data) ja "Reset/Clock" (nollaus/kello).
D-Flip-Flopia kaytettaessa analogisen tuloliitdnnan
"Set/Data" (asetus/data) avulla voidaan tallentaa
myds analogisia signaaleita arvoalueella 0 - 65 535
(16-bittinen) Flip-Flop-lohkoon tai antaa niita sielta.
RS-Flip-Flop toimii sitd vastoin pelkastaan digitaali-
sesti.

4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

Parametritys

Tuloliitantdihin kohdistetaan signaalivarannon signaa-
leita. Lisdksi tuloliitdntdén voidaan asettaa auton
tilasta riippuvia riippuvuusehtoja.

Kohdassa "Ominaisuuksien parametritys" on RS- tai
D-Flip-Flop-maarityksen lisdksi maaritettava myos
analysointilaji:

* RS-Flip-Flopit:
- Tila- tai reunaohjattu analysointi
* D-Flip-Flopit:
- Kaéynnistdako analogiseen tuloliitantdan tulevan
signaalin tallennuksen digitaalisen tuloliiténnan
positiivinen vai negatiivinen reuna.

D-Flip-Flopin lahtoliiténta kirjoitetaan signaalivaran-
toon. Samalla lasketaan myds Iahtoliitdnnan kaantei-
seksi muuttaminen ja asetetaan myds se signaaliva-
rantoon.

Yksityiskohtaista tietoa I0ydéat dokumentista "PSM-
toimintojen signaalilistat" [>Sivu 201.

221 SD

222—H RC

P—bB

Flip-Flop D54.21-1279-01
221  Tuloliitintad 1 A L&htéliiténts 1 RC  Reset/Clock (nollaus/kello)
222 Tuloliiténtéd 2 B Lé&htdliiténtéd 2 SD Set/Data (asetus/data)
Siséllysluettelo
PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008
< “Tulosta paivitetysta versiosta aina kappaleet kokonaisina!

103



4 Toiminnon laajuus

4.3.4 Kynnysarvokatkaisin

Kynnysarvokatkaisimessa on yksi analoginen tulolii-
tanta, joka pystyy kasittelemaan signaalia, jonka arvo-
alue on 0- 65 535, ja 4 digitaalista lahtoliitantaa. Tulo-
arvoa verrataan enintaan 4 kynnysarvoon, minka
jalkeen asetetaan siihen liittyva lahtoliitanta.

Jotta tdma lohko toimisi oikein, on varmistettava, etta
kynnysten parametriasetusten arvot ovat seuraavan
ehdon mukaisia:

Kynnys A < kynnys B < kynnys C < kynnys D

Jos tata kynnysten parametrityksen ohjetta ei nouda-
teta, kynnysarvokatkaisimen toimintaa ei voida
ennustaa.

4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

221
Kynnysarvokatkaisin
221  Tuloliitdntad 1 AP L&htdliiténtd 1 jossa parametri  CP
"Kynnysarvo"
v Arvot BP L&htéliiténts 2 jossa parametri  DP
"Kynnysarvo"

Siséllysluettelo
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Kayttotilat

4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

Kéyttotila-parametri kohdassa "Ominaisuuksien para-
metritys" maarittda kynnysarvokatkaisimen kaytto-

tilan (kayntipiste tai palkki).

Kéayttotilojen véliset erot nékyvat seuraavissa taulu-

koissa:

* Kayntipiste-kayttotila
» Palkki-kayttotila

Kayntipiste-kayttotila
Tuloliitanta 1
Tuloliitanta < kynnys A
Kynnys A < tuloliitédnta < kynnys B
Kynnys B < tuloliitdnta < kynnys C
Kynnys C < tuloliitanta < kynnys D

Kynnys D < tuloliitanta

Palkki-kayttotila
Tuloliitanta 1
Tuloliitdnta < kynnys A
Kynnys A < tuloliitédnta < kynnys B
Kynnys B < tuloliitantad < kynnys C
Kynnys C < tuloliitdnta < kynnys D

Kynnys D < tuloliitdnta

Lahtoliitanta 1

o O O

Lahtoliitdntad 1 Lahtoliitédnta 2

0
1

0
0
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Parametritys

Tuloliitdntaan kohdistetaan signaalivarannon signaali.
Lisdksi tuloliitdntaan voidaan asettaa auton tilasta
riippuvia riippuvuusehtoja.

Kéyttotapa maaritetdan parametrilld "Kayttotapa"
kohdassa "Ominaisuuksien parametritys". Kynnykset
parametritetaan valille 0 - 65 535. Jokaisessa
lohkossa on 4 téllaista parametria.

Jos kynnyksen arvoksi asetetaan 65 535, tata
kynnysté pidetéan ei-aktiivisena eika siihen liittyvaa
lahtoliitantaa aseteta koskaan. Nama kynnykset
voidaan asettaa kohdassa "Ominaisuuksien paramet-
ritys".

Yksityiskohtaista tietoa 16ydat dokumentista "PSM-
toimintojen signaalilistat" [>Sivu 201.
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4.3.5 Hystereesilohko

Hystereesilohkon avulla on mahdollista muuntaa
analoginen signaali Schmitt-liipaisimella digitaaliseksi
signaaliksi. Tama tarkoittaa, etta lahtoliitdnté antaa
loogisen ykkosen "1", kun tulosignaali ylittaa ylakyn-
nysarvon. Looginen nolla "0" annetaan vasta, kun
alakynnysarvo alittuu. Siten voit valttaa tilanteen,
jossa toiminto heilahtelevan tulosignaalin vuoksi
jatkuvasti kytkeytyisi paalle ja pois paalta. Hyste-
reesin kytkentakynnykset voidaan asettaa parametri-
tyksella.

Parametritys

Tuloliitantéan kohdistetaan signaalivarannon signaali.
Lisdksi tuloliitdntédén voidaan asettaa auton tilasta
riippuvia riippuvuusehtoja.

Kynnykseksi parametritetaén arvo valiltd 0 - 65 535.
Jokaisessa hystereesilohkossa on 2 tallaista para-
metrid. Jos toisen tai kummankin kynnyksen arvoksi
asetetaan 65 535, tata hystereesilohkoa pidetaan ei-
aktiivisena, jolloin siihen liittyvaa lahtdliitantaa ei
aseteta koskaan. Hystereesilohko katsotaan ei-aktiivi-
seksi my0s, jos ylakynnysarvo parametritetaan
alakynnysarvoa pienemmaksi.

Ala- ja ylakynnys voidaan asettaa kohdassa "Ominai-
suuksien parametritys".

4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

Hystereesilohkon lahtdliitantéa kirjoitetaan signaaliva-
rantoon. Samalla lasketaan myos lahtoliitannan kaan-
teiseksi muuttaminen ja asetetaan myds se signaaliva-
rantoon.

Yksityiskohtaista tietoa I6ydéat dokumentista "PSM-
toimintojen signaalilistat" [>Sivu 201.

221 \'

P—» BPS

Hystereesilohko

221 Tuloliiténtd 1 APS

Lahtoliiténtd 1 jossa parametri  V

D54.21-1281-01

Arvot

"Ala- tai yldkynnys"

BPS

L&htoliiténtsd 2 jossa parametri

"Ala- tai yldkynnys"
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4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

Sisainen kasittely ja toteutumisaika

SPS-lohkojen siséisen kasittelyn yksinkertaistami-
seksi ja jarjestelman toteutumisajan nopeuttamiseksi
SPS-lohkot jaetaan neljaan ryhmaan. Kussakin naista
ryhmista on nelja logiikkalohkoa, yksi ajastin, yksi
laskuri, 2 Flip-Flopia, yksi kynnysarvokatkaisin ja yksi
hystereesilohko.

Nain syntyy seuraavassa kuvassa esitetty kokonaisra-

kenne.

G1 G2 G3 G4 G5 G G7 G8
e e [ (S3e ] [ ZHe| ) (3B | Z3e | || S|
— [— — [— —i - 1! = —a . —-a - —i) — —i —=
2| ez | (S3e2] ||ZHB2| | [S3e2] | |Z3B2| | |32 | (SHB2(
—ea [ —n [ —-iy [ —peal — —ea [ —peal —— — [ —aeal —
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—n [ —n [ —- [ —pal . —n [ —peal - —- [ —enl .
3 LB 4 <1LB_4 LB 4 TiLB_4 i LB_4 SiLB_4 LB 4 LB 4
—na = — - —e-a - —u - —na = — = —n- - — »—
—nn - —n - —i - —n - —nn - —n - — - —enl =

FF_1 FF_1 FF_1 FF_1 FF_1 FF_1 FF_1 FF_1
—ail — — . —n — —e - —il — B | — — -— B | -
— e — (e — e —aal e — e —aal e — e —aal —n
FF_2 FF_2 FF_2 FF_2 FF_2 FF_2 FF_2 FF_2
—tl| [ i ] —t-i i e | i el [ il [in= i i e | »—-
— = —aa - — - —e - —n-a —- — - —n-a - —ea -
TB 1 B 1 TB 1 TB 1 TB 1 TB 1 TB 1 B 1
—nn i — i — i —= - —nn - —= = — i —in -
—an —— —rn [ —n —— —al _—— —n —— —eal —— —n - —ueal -
—=ICNT_1 —HicNT_1 —T3CNT_1 —XiCNT_1 TICNT_1 TICNT_1 ICeNT 1 —=1CNT_1
— — —- — — — —- —
—na f—- —n f—- —-u - — o —na f—- — - —n-u - — o
§S_1 = SS_1 [+ SS_1 [+ 8sS_1[ % 8§51~ 5.1 % 88_ 1= ss_1[=
—a-a —— —- W—— —en —— —t-n |—» —-al W— —-n — —-a — —-ny | —
HE_1 HB_1 HE_1 HB_1 HE_1 HB_1 HB_1 HMB_1
— - — — — - — -
Sisdinen kasittely ja toteutumisaika D54.21-1301-09
CNT_1 Laskuri 1 HB_1 Hystereesilohko 1 LB_4 Logiikkalohko 4
FF_1 Flip-Flop 1 LB_1 Logiikkalohko 1 SS_1 Kynnysarvokatkaisin 1
FF_2 Flip-Flop 2 LB_2 Logiikkalohko 2 TB_1 Ajastin 1
G_T1-8 Ryhmit 1-8 LB_3 Logiikkalohko 3

Siséllysluettelo

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008
< “Tulosta paivitetysta versiosta aina kappaleet kokonaisina! 108
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Jarjestelma kasittelee ryhmia seuraavassa jarjes-
tyksessa:

Ryhma 1, ryhma 2, ryhma 3, ryhma 4, ryhma 5, ryhma
6, ryhma 7, ja ryhma 8

Téaman kasittelyn aikana signaalivarannon signaaleita
ulkoisista léhteisté (sisatilan CAN-vayla (CAN-B),
suorat tuloliitdnnat jne.) ei voi muuttaa, joten varmis-
tetaan, etta kaikilla SPS-ryhmilld on kaytettavissaan
samat tuloliiténtatiedot. SPS-ryhman késittelemisen
lopuksi ryhman yksittaisten lohkojen lahtdliitdnnat
asetetaan signaalivarantoon.

Téama on tarkeaa, jotta nama tulokset olisivat kaytet-
tavissa seuraavien ryhmien kéasittelemisen yhteydessa
ja jotta siten voitaisiin saavuttaa lyhyt toteutumisaika.

Aktiivisen diagnoosin ja erityisesti parametrien asetta-
misen aikana SPS-ryhmien kasittely on hitaampaa.
SPS-ryhman sisélla kasittelyssa noudatetaan
seuraavaa kiinteaa jarjestysta:

Ensin kasitelldan lohkot, joihin liittyy analogisia tulolii-
tantdja (kynnysarvokatkaisin ja hystereesilohko).

Sen jalkeen kasitellaan Flip-Flopit, ajastin ja laskuri.

Lopuksi késitellaan 4 logiikkalohkoa. Talldin logiikka-
lohkojen kaikki 16 tulosignaalia luetaan ja analysoi-
daan kerralla. Taman toiminnan etuna on se, etta
nama nelja SPS-tahtikohtaista loogista lohkoa pysyvat
itsessaan yhdenmukaisina tai synkronoituina.
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4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

Jos jokin lohkoilla luotu toiminto koostuu esimerkiksi
neljasta perakkain kytketysta logiikkalohkosta, jotka
kaikki kuuluvat samaan ryhmaan, taméan toiminnon
toteuttaman tulosignaalin toteutumisaika kestaa jopa
kahdeksan SPS-tahtia, kunnes viimeisen logiikka-
lohkon Iahtdliitdnnan kaytettavissa on ajantasainen

signaali.
G 1
—-
LB_1 LB_2 LB_3 LB_4
D54.21-1283-04
G_1 Ryhméa 1 LB_1 Logiikkalohko 1 LB_3 Logiikkalohko 3
LB_2 Logiikkalohko 2 LB_4 Logiikkalohko 4
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4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

Jos sama toiminto kytketédan kulloinkin yhteen neljan
ryhman logiikkalohkoista, toteutumisaika voidaan
lyhentaa yhteen SPS-tahtiin. Siksi on tarkeaa, etta
lohkojen késittelyjarjestys ja signaalien reitit seka
signaalien riippuvuusehdot saatetaan mahdolli-
simman hyvin toisiaan vastaaviksi. Siten SPS-
toiminnot voidaan toteuttaa lyhimmalla mahdollisella
toteutumisajalla. Lohkojen kytkennat on sitten toteu-
tettu seuraavassa kuvassa esitetylla tavalla.

— e r— = | — = _—~i — | |_— = e i
»a G_1 »a G2 - G_3 »a G4 »4 G5 »a G »a G_7 »a GB -
+4 151 p,>4 1B | ¥ 151 |+ BT | +¥ 151 [ >4 BT |, 4 LE1 L+ LB L

D54.21-1300-07
G_1-8 Ryhmaét 1-8 LB_1 Logiikkalohko 1
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Esimerkkiparametritykset

Seuraavat esimerkit havainnollistavat yksittaisten
lohkojen toimintoja ja ehtomahdollisuuksia:

¢ Esimerkki 1
e Esimerkki 2

Esimerkki 1

Téssé esimerkisséa kaytetdan lohkojen tulotietona
suoria tuloliitantodja ja CAN-vaylan CAN-signaalia
"Moottorin kierrosluku 1/min". Toimintojen tulokset
kohdistetaan suoriin 1ahtdliitéantoihin. Esimerkki
sisaltaa logiikkalohkon 1 ryhman 1, jossa logiikkatoi-
minnot JA-ehto tai erikois-TAl-ehto on jo asetettu.

Ryhmaén 1 ajastinlohkossa on positiivisella reunalla
aktivoitava tuloliitanta, joka kytkee 2 sekunnin ajasti-
najan. Ryhmaén 1 hystereesilohko analysoi signaalin
"Moottorin kierrosluku 1/min". Kun kierrosluku ylittaa
arvon 2500 1/min, Iahtdliitanta kytkeytyy. Jos kierros-
luku sitten laskee arvoon alle 2000 1/min, 1ahtolii-
tanta perutaan (Schmitt-liipaisin).

Flip-Flopin 1 ryhma 1 on konfiguroitu RS-Flip-Flopiksi,
jolloin siis aktiivinen analoginen tuloliitantd "Set/
Data" (asetus/data) asettaa Flip-Flopin, ja aktiivinen
tuloliitanta "Reset/Clock" (nollaus/kello) pitaa Flip-
Flopin nollaustilassa.

Sen ei-kdanteinen Iahtdliitdntad on asetettu laskuri-
lohkon 1 ryhman 1 tuloliitdntéan. Laskurin lukema
suurenee aina, kun Flip-Flop asetetaan uudelleen.
Laskurin lukeman havainnollistamiseksi kynnysarvo-
katkaisimen 1 ryhma 2 jalkikytketaan laskurilohkoon.
Se on parametritetty kynnyksiin 10, 20 ja 30, ja sen
Iahtoliitdnnat on asetettu suoriin 1&htdliitantdihin.
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4 Toiminnon laajuus

Esimerkki 1, toimintolohkojen kytkeminen

231
232
233
234
235
236

237
238

239

240

241

242

237
G_1
HB_1
238
G 1
FF_1
239
|
| 240 G 1
|
24 CNT 1
L--242

Signaali "Tuloliitdntd 01 (High-aktiivinen)"
Signaali "Tuloliitédntd 02 (High-aktiivinen)"
Signaali "Tuloliiténtd 03 (High-aktiivinen)"
Signaali "Tuloliitdntd 04 (Low-aktiivinen)"
Signaali "Tuloliitdntd 08 (analoginen)"

Signaali "Jatkuvasti Low" tuloliiténnéssé
"RESET/Clock" (nollaus/kello)

Signaali "Moottorin kierrosluku 1/min"

Signaali "Tuloliitdntd 05 (Low-aktiivinen)"
tuloliitdnnassd "Set/Data" (asetus/data)

Signaali "Tuloliitdntd 06 (Low-aktiivinen)"
tuloliitdnnéssé "RESET/Clock" (nollaus/
kello)

Signaali "Tuloliiténtd 09 (analoginen)" tulo-
liitdnndssd "RESET/Clock" (nollaus/kello)

Signaali "Tuloliiténtéd 10 (analoginen)" tulo-
liitédnnédssad "ENABLE" (aktivointi)

Signaali "SPS-ldhtdliitdantad: Ryhmé 1, Flip-
Flop 1" tuloliitdnndssé "Counter in"
(laskurin tulo)

4.3 Logi

—=247
248
—- 249 - -
250
251
—————————— |
G 2
88 1
243  Signaali "Léhtéliiténtsd 13"
244 Signaali "Léhtoliitantd 14"
245  Signaali "Léhtdliitdntd 20"
246  Signaali "Léhtdliitdntd 9"
247  Signaali "Léhtdliitdntd 10"
248  Signaali "Léhtdliitdntd 11"
249  Signaali "Léhtdliitdntd 15"
250  Signaali "Léhtdliitdntd 16"
251  Signaali "SPS-I&htéliiténta:
Ryhmé 1, laskuri (laskurin
lukema)”
252 Signaali "Léhtéliiténts 5"
253  Signaali "Léhtéliiténts 6"
254 Signaali "Léhtéliiténtéd 7"

Siséllysluettelo
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D54.21-1285-12
AND  JA-ehto
CNT_1 Laskuri 1
FF_1 Flip-Flop 1 G_1ryhméa 1
G_2 Ryhmé?2
HB_1 Hystereesilohko 1
LB_1 Logiikkalohko 1

SS_1 Kynnysarvokatkaisin 1
TB_1 Ajastin1

X Alilohko 1

XOR  Erikois-TAl-ehto

Y Alilohko ehto 2

V4 Alilohko ehto 3

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008

“Tulosta paivitetysta versiosta aina kappaleet kokonaisina!

113



4 Toiminnon laajuus

Esimerkki 2

Taman 2. esimerkin myo6ta toteutetaan seuraava
tehtava. Tallennetaan moottorin kierrosluku 1 Hz:n
taajuudella ja valitetdaan se kynnysarvokatkaisimelle
analysoitavaksi.

Tata varten on ensin luotava 1 Hz:n mittaustahti.
Tahan voidaan kayttaa ajastinta, joka konfiguroidaan
seuraavasti:

Aika 0,5 s, tilaohjattu

Uudelleenkaynnistys ei mahdollinen ajastimen
kaydessa

Jos ajastimen kaanteinen lahtoliitdnta johdetaan
takaisin tuloliitdntédan, ajastin kaynnistetdan maari-
tetyn ajan kuluttua uudelleen. Esimerkissé takaisin-
johtamiseen lisatty JA-ehto mahdollistaa "tahtigene-
raattorin" kytkemisen paalle ja pois paalta. Nain
voidaan luoda tahteja, joiden taajuus on jopa 25 Hz.

Nain luodun tahdin taajuus on kuitenkin viela liian
suuri (2 Hz), eika pulssisuhde ei vastaa vield 50
prosenttia (ks. tahtikuvio esimerkin kuvaajasta ylla).

Tama tahtikuvio olisi jo riittdva reunaohjatun SPS-
lohkon kayttdmiseen, silla téssa ei tarvita

50 prosentin pulssisuhdetta. Mutta jos signaalia
kaytetaan myds esimerkiksi suoraan lahtéliitantaan
litetyn lampun vilkkumiseen tietylld taajuudella (kuten
esimerkissa), on ehdottomasti tarpeen muuttaa puls-
sisuhdetta. Tahan voidaan kéyttda myos reunaoh-
jattua D-Flip-Flopia, joka johtaa kdéanteisen [ahtdliitan-
ténsa takaisin datatuloliitdntaansa. Néin lahtoliitanta
kiikkukytketéan jokaisen tulevan reunan yhteydessa,
mika aiheuttaa kahden sekuntia kohti tulevan reunan
yhteydessa tahdin, jonka taajuus on 1 Hz ja pulssi-
suhde 50 %.

4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

Téma tahti asetetaan myos reunaohjattuun D-Flip-
Flopiin, joka on antanut moottorin kierrosluvun data-
tuloliitdantaansa. Koska SPS:n FlipFlopit voivat kéasi-
tellda myds 16-bittisia arvoja, tuleva moottorin kierros-
lukutieto luetaan joka sekunti, tallennetaan ja anne-
taan D-FlipFlopin l&ahtoliitantaan.

Jalkikytkettyyn kynnysarvokatkaisimeen on asetettu
kynnykset 1000 1/min, 2000 1/min ja 3000 1/min,
jane puolestaan on asetettu suoriin [ahtoliitantoihin ja
aktivoivat tulevan kierroslukutiedon mukaan kulloi-
senkin Iahtoliitannan.
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4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)

236

269
- G 1 —- 274
271 - —- 276

Esimerkki 2, suorien tulo- ja ldhtéliitintojen kohdistaminen D54.21-1286-05
236  Signaali "Jatkuvasti Low" tulolii- 270  Signaali "SPS-I&htoliiténta: FF_2 Flip-Flop 2

tédnnéssé "RESET/Clock" Ryhmé 2, logiikkalohko 1"

(nollaus/kello)
237  Signaali "Moottorin kierrosluku 271  Eilahtéliitantasignaali G_1 Ryhmal

1/min”
262  Signaali "Tuloliiténtd 07 (analo- 272  Signaali "SPS-lahtoliiténta: G_2 Ryhmé?2

ginen)" Ryhmé 2, Flip-Flop 1 kdén-

teinen"

263  Signaali "Jatkuvasti Low" 273  Signaali "Lahtéliiténtd 12" LB_1 Logiikkalohko 1
265  Signaali "SPS-Idhtéliitanta: 274 Signaali "Léhtdliitantd 17" SS_1 Kynnysarvokatkaisin 1

Ryhmé 2, Flip-Flop 2 k&én-

teinen"
266  Signaali "SPS-Iahtdliiténta: 275  Signaali "Lahtéliiténtd 18" TB_1 Ajastin 1

Ryhmé 2, ajastin" tahdistettu
267  Signaali "SPS-Iahtdliiténta: 276  Signaali "Lahtdliiténta 19" FF_1

Ryhmé 2, Flip-Flop 1 tahdistettu" Flip-Flop 1

269  Signaali "SPS-Iahtoliiténta:
Ryhmé 1, Flip-Flop 2
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4.4 Globaalit toiminnot

Parametritettava alijannitteen tunnistus

Parametritettava alijannitteen tunnistus mahdollistaa
PSM-ohjainlaitteen toimintojen tekemisen riippuvai-
seksi auton sahkdjarjestelman jannitteesta.

[i]

Kynnykset ja ajat voidaan asettaa kohdassa
"Globaalit toiminnot / alijannite".

Tama alijannitetunnistus ei korvaa PSM-ohjainlaitteen
laite-alijannitetunnistusta, vaan sité on ldhinna pidet-
tava konfiguroitavissa olevana tdydennyksend. Auton
sahkojérjestelman jannitteen analysoinnissa kayte-
tédan aina suurempaa niistd kahdesta jannitearvosta,
joka tulee PSM-ohjainlaitteen kahteen virtapiirin

30 liitantaan.

Signaali

"Katkaisu parametritetyn alijannitteen vuoksi"

4.4 Globaalit toiminnot

Nain alijannitteen tunnistuksen toiminta on taattu
myds, jos liitanta rikkoutuu.

Globaalille alijannitteelle on maéaritetty 3 tilaa
(ks. kuva sivulla 3):

¢ "Normaali"
e "Alijannite tunnistettu"
* "Alijannitekatkaisu"

Tilassa "Alijannite tunnistettu" asetetaan vain
signaalin "PSM-signaali: Alijannite tunnistettu" arvoksi
"1" signaalivarannossa. Vasta tilassa "Alijannitekat-
kaisu" deaktivoidaan alijannitteesta riippuvaisiksi
parametritetyt toiminnot tai lahtoliitannat. Seka janni-
tekynnykset etta ajat eri tilojen véliseen vaihtamiseen
voidaan parametrittaa.

Tallgin voidaan ajoiksi (esimerkiksi aika valilla Alijan-
nite tunnistettu ja Alijannitekatkaisu) antaa myds arvo
0 sekuntia. Seuraavassa taulukossa esitetyt signaalit
tuotetaan.

Kommentti

Asetetaan, kun tila vaihtelee alijannitekatkaisun jalkeen.

Kéyttd ehtona Iahtoliitdnnoissa, joissa parametritettava
riippuvuus auton tilasta.

"Parametritetty alijannite tunnistettu"

Asetetaan, kun tila alijannitteen jalkeen havaittavasti

vaihtuu.

Voidaan parametrittéda esimerkiksi asettamisen ehtona
sisatilan CAN-vaylén (CAN-B)-signaalille "PSM-signaali:
Alijannite tunnistettu".
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Globaaliin alijannitteen tunnistukseen liittyvéat yhte-
ydet ja erilaiset vaikutukset PSM-ohjainlaitteeseen on
esitetty seuraavassa tilakaaviossa.

4.4 Globaalit toiminnot

Parametritettadva jalkitoiminta-aika

Parametritietueessa "Globaalit toiminnot /Parametrit -
PSM-jalkitoiminta-aika" voidaan asettaa PSM-ohjain-
laitteen jalkitoiminta-aika minuutteina. Jos asetus on
"0", jalkitoiminta-aika on deaktivoitu. Jalkitoiminta-
aika alkaa kulua, kun auton keskuslukitus lukitaan
kaukosaadinavaimella. Kun auton keskuslukitus
avataan, jélkitoiminta-aika palautuu parametritettyyn
arvoon.

Parametritetyn jalkitoiminta-ajan umpeuduttua PSM-
ohjainlaite voi siirtya lepotilaan, jos sita eivat pida
heratettynad muut ehdot, esimerkiksi jos yksittaiset
suorat lahtdliitdnnat ovat aktiivisina.

Jalkitoiminta-aikana kaikkia PSM-ohjainlaitteen
toimintoja voidaan vield kayttaa, jos ne eivat tarvitse
CAN-B-vaylan tietoja.

U<U4
ta>t

MA
MB

Normaali tila, kaikki toiminnot tapahtuvat normaalisti.

Tila "Alijénnite tunnistettu", Kaikki toiminnot toteute-
taan normaalisti, signaali "PSM-signaali: Alijénnite
tunnistettu" asetetaan signaalivarannossa.

MC Tila "Alijannitekatkaisu"”, signaali "Katkaisu parametri-
tetyn alijannitteen vuoksi" asetetaan. Kaikki toiminnot,
Jotka on koodattu "globaalista alijannitteesta rijppuvik-
si", keskeytetdan.

ta Taménhetkinen mitattu aika

t1 PSM-ohjainlaitteen alijannite: Aktivointiaika

ta>ty

D54.21-1287-01

t2 PSM-ohjainlaitteen alijénnite: Katkaisuaika

t3 PSM-ohjainlaitteen alijannite: Deaktivointiaika

u Syéttdjannite virtapiiri 30

ut PSM-ohjainlaitteen alijénnite:
Aktivointikynnys

U2 PSM-ohjainlaitteen alijannite:
Deaktivointikynnys
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Parametritettédva hereilldpitotoiminto

PSM-ohjainlaite voidaan pitaa sovelluksella "Paramet-
ritys" hereilld tdman toimintomodulin avulla.

Siten voidaan estaa PSM-ohjainlaitteen kytkeyty-
minen lepotilaan, vaikka siihen tarvittavat sisdiset
ehdot ovat tayttyneet. Tama mahdollisuus on tarkea
toiminnoissa, jotka edellyttavat jatkuvasti aktiivista
PSM-ohjainlaitetta, ja joille ei riitd PSM-ohjainlaitteen
normaalin jalkitoiminta-ajan ajallinen rajoitus.

[i]

Vaaran kayton yhteydessa PSM-ohjainlaite ei voi
kytkeytya lepotilaan, mika johtaa suurempaan lepo-
virran kulutukseen.

4.4 Globaalit toiminnot

Toiminnon aktivoimiseksi on asetettava parametritie-
tueessa "Globaalit toiminnot/Parametrit - Sisdinen
heratys" parametrin "PSM:n sisdinen heratys aktii-
vinen" asetukseksi "AKTIVOITU".

Taman jalkeen toiminto voidaan kytkea paalle milla
tahansa signaalivarannon signaalilla (esimerkiksi
ohjelmoitavan logiikan (SPS)-lahtdliitanta, suora tulo-
liitanta).

Tata varten parametriin "PSM:n sisdinen heratys" on
asetettava vastaava signaali.

X—

AND

D54.21-1288-01

AND  JA-ehto X Toiminnon koodaus "aktiivinen"
Miké tahansa bittisignaali
Z PSM-ohjainlaitteen sisdinen

hereilldpito
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4.5 PWM-toiminnot (PWM-anto)

Pulssimodulaatiotoiminnot (PWM-toiminnot)
(PWM-anto)

Signaali "Virtapiiri 58d (PWM)"

Mittariston ohjainlaitteelta saatava signaali "Virtapiiri
58d (PWM)" voidaan antaa PWM-signaalina PWM-
kelpoiseen lahtoliitantaan 09 tai Iahtoliitantaan 10.

Jos signaalia ei tule, annetaan 0 %.

Signaali-ID 3006
Arvoalue 0...100 %
Antotaajuus 500 Hz

Signaali "Naytén himmennys (PWM)"

Mittariston ohjainlaitteelta saatava signaali "Nayton
himmennys (PWM)" voidaan antaa PWM-signaalina
PWM-kelpoiseen Iahtoliitantaan 09 tai lahtoliitantaan
10.

Jos mittariston ohjainlaitteelta vastaanotetaan kelpaa-

maton signaali "Naytdon himmennys (PWM)", annetaan
70 %.

Jos signaali "Nayton himmennys (PWM)" muuttuu,
otetaan kayttédn uusi prosenttiarvo rampilla, jotta
estetdaan naytén himmennyksen nopea muuttuminen.
Rampin parametri asetetaan parametritietueessa
"Suorat lahtoliitdnnéat - Esiasetetut PWM-signaalit -
Ominaisuuksien parametritys".

Kéytettavissa on 2 parametria:
Ramppiaika:

Rampin keston maérittava aika 10 ms:n pykalin.

4.5 PWM-toiminnot (PWM-anto)

Ramppiamplitudi:
Muutos prosentteina per ramppiaskel
Signaalin lahteminen riippuu virtapiirista 15R.

Kun virtapiiri 15R on kytketty, seisontavalojen tila
maaraa annettavan arvon. Kun seisontavalot ovat
paalla, kaytetaan siihen mennessa asetettua arvoa.
Kun seisontavalot eivét ole paalla, kdytetdan arvoa
70 %.

Signaali-ID 301A
Arvoalue 0..100 %
Antotaajuus 500 Hz
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Signaali "Ajonopeus (PWM)"

Mittariston ohjainlaitteelta saatava signaali "Ajono-
peus (PWM)" voidaan antaa PWM-signaalina PWM-
kelpoiseen lahtoliitantaan 09 tai lahtdliitantaan 10.

Jos signaalia ei tule, pulsseja ei anneta.

Signaalin [ahteminen riippuu virtapiirista 15.

Jos tila on "Virtapiiri 15 katkaistu", pulsseja ei anneta.

Ajonopeuden muuttamiseen pulsseiksi patee
seuraava laskentakaava:

e Impulssit (1/s) =[nopeus (km/h) 4 (impulssia/m)]
+3,6

Seuraavat ohjausarvot ovat voimassa:

Signaali-ID 3007

Arvoalue 4..254 km/h

(nopeus)

Arvoalue 4,4..282,22 impulssia/s

(PWM-signaali)

Pulssivaiheet 4 ms nopeuteen
112,5 km/h saakka,
sitten laskettu 1,77

ms:iin saakka

4.5 PWM-toiminnot (PWM-anto)

Signaali "Moottorin kierrosluku (PWM)"

EZS-ohjainlaitteelta saatava signaali "Moottorin kier-
rosluku (PWM)" voidaan antaa PWM-signaalina PWM-
kelpoiseen lahtéliitantdan 09 tai lahtoliitantdan 10.

Jos signaalia ei tule, pulsseja ei anneta.

Pulssien anto voidaan asettaa K-kertoimella paramet-
ritietueessa "Suorat 1ahtoliitdnnat - PWM - Esiasetet-
tujen PWM-signaalien asetukset". Talla parametrilla
maaritetdaan kuinka monta impulssia per kierros anne-
taan. Oletusarvona on yksi impulssi per kierros.

Moottorin kierrosluvun impulsseiksi muuttamisessa
kaytetdan seuraavaa kaavaa:

* Impulssit (1/s) = K-kerroin
Moottorin kierrosluku (1/min) + 60

Seuraavat ohjausarvot ovat voimassa:

Signaali-ID 3002

Arvoalue 1..10

(K-kerroin)

Arvoalue 400...12 000 1/min

(moottorin kierrosluku)

Arvoalue
(PWM-signaali)

6,7...2000 impulssia/s

Kiinteasti asetettu
arvoon 400 s

Pulssivaiheet
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Signaali "Sisilampétila (PWM)"

[Imastoinnin ohjainlaitteelta saatava signaali "Sisa-
[ampotila (PWM)" voidaan antaa PWM-signaalina
PWM-kelpoiseen Iahtdliitantaan 09 tai lahtoliitantaan
10.

Jos signaalia ei tule, annetaan 0 %.

Signaalin antaminen riippuu ilmastointilaitteen asen-
nuksesta. Ellei iimastointilaitetta ole asennettu, anne-
taan 100 %.

Sisdlampotilan muuttamisessa PWM-annon prosent-
tiarvoksi (Duty-Cycle) kaytetaéan seuraavaa kaavaa:

« Duty-Cycle = [sisdlampbtila (°C) 4] + 232 (°C)

Seuraavat ohjausarvot ovat voimassa:

Signaali-ID 300A
Arvoalue 0..58 °C
(sisalampotila)

Arvoalue 0..100%
(PWM-signaali)

Pulssivaiheet 200 Hz

4.5 PWM-toiminnot (PWM-anto)

Signaali "Ulkoldmpétila (PWM)"

Mittariston ohjainlaitteelta saatava signaali "Ulkolam-
pétila (PWM)" voidaan antaa PWM-signaalina PWM-
kelpoiseen lahtéliitantdan 09 tai lahtoliitantdan 10.

Jos signaalia ei tule, annetaan 0 %.

Signaalin antaminen edellyttaa, ettd autossa on ulko-
lampdtilatunnistin. Ellei tunnistinta ole asennettu,
annetaan 0 %.

Ulkoldmpdtilan muuntamiseen PWM-annon prosent-
tiarvoksi (Duty-Cycle) patee seuraavaa kaava:

* Duty-Cycle = [ulkolampédtila (°C)
+40 (°C)] + 125 (°C)

Seuraavat ohjausarvot ovat voimassa:

Signaali-ID 3009
Arvoalue -40...85 °C
(ulkolampatila)

Arvoalue 0...100 %
(PWM-signaali)

Pulssivaiheet 200 Hz
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Signaali "Py6ran pyorintanopeus (PWM)"

Pyoréan pyorintdanopeuden impulssilaskurin signaali
voidaan antaa PWM-signaalina PWM-kelpoiseen 1&hts-
litdntédan 09 tai lahtoliitdntadn 10.

Annettavien impulssien laskenta tapahtuu 100 ms:n
valein. Laskennassa otetaan huomioon jo annetut
impulssit ja pyoran tamanhetkinen pydrintanopeus.
Pydréan pydrintanopeuden huomioon ottaminen saa
aikaan impulssien tasaisemman annon tasaisessa
ajossa.

Laitteessa toteutetun annettujen impulssien tarkas-
tuslaskennan avulla varmistetaan, ettd annetut
impulssit eivat poikkea tavoitearvosta. Poikkeama on
rajoitettu enintdan yhteen impulssiin kayttojaksoa
kohti.

Pydran taméanhetkisen pydrintdnopeuden impulsseiksi

muuttamisessa kaytetaan seuraavaa kaavaa:

* Impulssit (1/s) = [pydran pyorintdnopeus (1/min)
48 (impulssia / pyoran kierros)] + 60

Nain laskettua tavoitearvoa verrataan sitten siihenas-

tisten annettujen impulssien todelliseen maaraan ja
tarvittaessa korjataan hieman.

Seuraavat ohjausarvot ovat voimassa:

Signaali-ID 3000

Arvoalue
(pyoran pyorintanopeus)

0..2117 1/min

Arvoalue
(PWM-signaali)

0...1694 impulssia/s

kiinteasti asetettu 50 %
Duty-Cycle

Pulssivaiheet

4.5 PWM-toiminnot (PWM-anto)

Signaali "PWM-toimintatesti"

PWM-toimintatestin avulla voidaan testimielessa
antaa PWM-signaali PWM-kelpoiseen |ahtdliitantééan
09 tai 10. Nain voidaan testata liitettya paallysraken-
netta.

Tama toiminto on kaytettavissa testerin diagnoosi-
assistentin (DAS) valikossa "Ohjaukset".

Siséllysluettelo

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008

“Tulosta paivitetysta versiosta aina kappaleet kokonaisina!

122



4 Toiminnon laajuus

Vapaasti parametritettavda PWM-signaali suorille
lIahtoliitdnnoille 09 ja 10

Téaman toimintomodulin avulla voidaan vapaasti para-
metritettavé PWM-signaali antaa suoraan lahtoliitan-
taan 09 tai 10.

Vapaasti konfiguroitava PWM-signaali 1 tulee asettaa
lahtoliitantaan 9, vapaasti konfiguroitava PWM-
signaali 2 I&ht6liitantaén 10.

Parametrien "Aktivointi" ja "Signaali" avulla toiminto
voidaan aktivoida ja signaali kohdistaa.

Parametrin "Taajuus" avulla voidaan maarittéa PWM-
signaalin antotaajuus.

Arvoalue on 40,0 - 2000,0 Hz tarkkuudella 0,1 Hz.

Parametrilla "100 % -arvo" voidaan méaarittaa PWM-
signaalin se arvo, joka vastaa pulssisuhdetta 100 %
PWM. Jos PWM-signaalin 1 arvo ylittda taméan arvon,
PWM-antona pysyy 100 %.

Kaikille arvoille, jotka alittavat tai ylittavat 100 % -
arvon, lasketaan PWM-annon Duty-Cycle seuraavan
kaavan mukaan:

« Duty-Cycle (%) = ["signaali" 100 %] = "100 %-arvo"

Signaaligeneraattorin laht0signaali "Vapaasti para-
metritettava PWM-signaali 1ahtoliiténnalle 09"
(signaali-ID 3037) tai "Vapaasti parametritettava
PWM-signaali lahtoliitannalle 10" (signaali-ID 3038) on
parametritettavé PWM-kelpoiseen suoraan lahtoliitan-
téan 09 tai 10 antamista varten.

4.5 PWM-toiminnot (PWM-anto)

Seuraavat ohjausarvot ovat voimassa:

Signaali-ID PWM-signaali 1, 3037
PWM-signaali 2, 3038
Arvoalue 0..65 535
(signaali 1)
Arvoalue 0..100 %
(PWM-signaali)
Antotaajuus Antotaajuus vapaasti
valittavissa
Esimerkki

Halutaan PWM-anto taajuudella 550,0 Hz. Tulosig-
naalin arvoalue on valilla 0 - 2500. Kuitenkin jo arvolla
2400 pitaa antaa 100 % PWM.

Signaalikehittimen parametri on talléin seuraava:

e Taajuus_1=(550, 0 Hz) 10 (0,1 Hz tarkkuuden
vuoksi) = 5500
e 100 %-arvo_1=2400

PWM-anto tapahtuu 2 400 askeleella alueella
0-100 %.
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4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Taksiasetusten parametritysta varten on tallennettu
oma parametritietue. Sita voidaan muuttaa testerin
diagnoosi-assistenttijarjestelman (DAS) avulla. Taksi-
toimintojen signaalit ovat signaalivarannossa.

[i]

Taksivarusteiden koodaus on kadytettavissa vain
takseille, ja koodaus tehdaén totuttuun tapaan
testerin DAS-valikon "Ohjainlaitesovitukset"
kautta. Taksitoimintojen parametritys ei ole kaytet-
tévissa eksperttikoodauksessa.

Jotta taksitoiminnolla varustettua PSM-ohjainlaitetta
voidaan kayttaa, taksitoiminto on aktivoitava. Talldin
taksitoiminnon lisaksi on aktivoitava vahintaan yksi
taksivaruste.

* Taxi-International
* Peilitaksamittari
» Kattokyltti

* Halytyslaitteisto

Taxi-International-varuste ja tarvittaessa muut varus-
teet on parametritettava.

4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

4.6.1 Taksivaruste Taxi-International

Taksitoiminnon parametrit:

* Alijannitekynnys taksiradiopuhelimen kytkeyty-
miselle pois paalta ja paalle

e Arvoalue=0-25,5V

* Alijannitekynnys taksamittarin kytkeytymiselle
pois paalta ja paalle

e Arvoalue=0-25,5V

* Alijannitekynnykset pistorasian 1 kytkeytymiselle
paalle ja pois paalta

e Arvoalue=0-25,5V

» Alijannitekynnykset pistorasian 2 kytkeytymiselle
paalle ja pois paalta

e Arvoalue=0-25,5V

* Pistorasian 1 jalkitoiminta-aika "Taksin keskus-
lukitus lukittu" jalkeen

* Arvoalue = 0-254 min

* Pistorasian 2 jalkitoiminta-aika "Taksin keskus-
lukitus lukittu" jalkeen"

* Arvoalue = 0-254 min

* Radiopuhelimen jannitteensy6ton jalkitoiminta-
aika "Taksin keskuslukitus lukittu" jalkeen

* Arvoalue = 0-254 min

* Taksamittarin alijannitekatkaisun aktivointi
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» Taksiradiopuhelimen alijéannitekatkaisun aktivointi

» Radiopuhelimen jannitteensy6tto riippuu
signaalista "Virtapiiri 15R" tai "Taksin keskus-
lukitus lukittu"

* Pistorasian 1 toiminta riippuu signaalista "Virtapiiri
15R" tai "Taksin keskuslukitus lukittu"

» Virtapiirin 15 1ahtéliitanta aktiivinen tai ei
aktiivinen

* Radion mykistys asetetaan tai ei aseteta

 |stuinkatkaisimen signaali analysoidaan tai ei
analysoida

Seuraavissa kappaleissa kuvataan ne toiminnot, jotka
ovat kaytettavissa, kun autossa on kaytettavissa taksi-
varustus Taxi-International.

4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Taksamittarin virransy6tto

Parametrityksesta riippuu, kdaytetaanko jannitetta
peilitaksamittarille vai perinteiselle taksamittarille. Jos
kaytetaan porttiliitdntaan RS485 liitettya peilitaksa-
mittaria, on tarpeen aktivoida varuste "Peilitaksamit-
tari" ja "S485-peilitaksamittari”.

[i]

Perinteisen taksamittarin virransyo6tto toteutetaan
tulevaisuudessa erikseen suojatulla ja PSM-ohjain-
laitteesta riippumattomalla virtajohdolla.
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Perinteinen taksamittari

Perinteinen taksamittari kayttaa taksiradiopuhelimen
jalkitoiminta-aikaa. Jalkitoiminta-aika kaynnistyy
signaalilla "Lukitseminen ulkoa" (taksin keskuslukitus
lukittu), siis kun auton keskuslukitus lukitaan kauko-
saadinavaimella. Kun aika on umpeutunut, muut ehdot
testataan. Perinteisen taksamittarin jannitteensyotto
katkaistaan, kun taksin keskuslukitus on lukittu ja
taksin kattokyltin ohjausjohto ilmoittaa taksin
vapaaksi (signaali "Taksin kattokyltti manuaalisesti =
1") ja jalkitoiminta-aika on umpeutunut. Toiminto
Alijannite voidaan sallia parametrityksen kautta. Jos
alijannitetoimintoa kaytetaan, taksamittarille on
tallennettava omat alijéannitekynnykset. Alijannitetoi-
minto vaikuttaa vain signaaleihin "Taksamittarin
virransyotto perinteinen" ja "Taksamittarin virran-
syotto RS485".

4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Jos signaalia kdytetaan suoraan lahtoliitantaan, siina
pitaa olla liséana ali- ja ylijanniterajat (ks. dokumentti
"Parametritettava erikoismoduli (PSM), Tekniset

tiedot, Suorat tulo- ja Iahtoliitannat"). Toiminnot, tilat

ja ajat on kuvattu kohdassa "Taksitoiminto Alijannite".

Toiminnon "Taksamittarin virransy6tto perinteinen”
edellytys on "Taxi-International = aktiivinen" tai "peili-
taksamittari = ei olemassa".

Lahtosignaali jatkavaa kayttoa varten on "Taksamit-
tarin virransy6tt6 perinteinen”.

Parametrit ovat "Taksamittarin alijannitekatkaisu =
aktiivinen tai ei aktiivinen", "Taksamittarin alijannite-
katkaisun jannitekynnykset" tai "Radiopuhelimen
virransyoton jalkitoiminta-aika".

282—-)
OR =~ USPG —»283
281 —) NZ -
F'
f |
PNZ PSA
Perinteinen taksamittari D54.21-1297-10
281  Signaali "Taksin keskuslukitus NZ Jélkitoiminta-aika PSA  Parametri: Kynnysten aktivointi
lukittu”
282  Signaali "Taksin kattokyltti OR  TAl-ehto USPG Alijénnite
manuaalinen”

283  Signaali "Taksamittarin virran-
Syotto perinteinen”

PNZ  Parametri: Jélkitoiminta-aika

Siséllysluettelo

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008

“Tulosta paivitetysta versiosta aina kappaleet kokonaisina!

126



4 Toiminnon laajuus

Peilitaksamittari

Toiminto Peilitaksamittari antaa virransy6ton vaati-
muksen, kun "Taksin keskuslukitus lukittu" on ei aktii-
vinen (auton keskuslukitusta ei ole lukittu kaukosaa-
dinavaimella). Kun auto lukitaan kaukoséadinavai-
mella, vaatimus perutaan vasta, kun peilitaksamittari
ei enada anna signaalia RS485-porttiliiténtaan. Mahdol-
linen jalkitoiminta-aika ohjataan suoraan taksamitta-
rista. Laajempi toimintakuvaus ja tilat on kuvattu
kappaleessa "Taksivaruste peilitaksamittari".

Toiminto Alijannite voidaan sallia parametrityksen
kautta. Jos alijannitetoimintoa kaytetaan, taksamitta-
rille on tallennettava omat alijannitekynnykset. Alijan-
nitetoiminto vaikuttaa vain signaaliin "Taksin taksa-
mittarin jannitteensaanti RS485".

4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Jos signaalia kdytetaan suoraan lahtoliitantaan, siina
pitaa olla liséna ali- ja ylijanniterajat (ks. dokumentti
"Parametritettava erikoismoduli (PSM), Tekniset
tiedot, Suorat tulo- ja Iahtoliitannat"). Toiminnot, tilat
ja ajat on kuvattu kohdassa "Taksitoiminto Alijannite".

Toiminnon "Peilitaksamittarin virransyottd" edellytys
on "Taxi-International = aktiivinen" tai "Peilitaksamit-
tari = olemassa".

Lahtosignaali jatkavaa kayttoa varten on "Taksamit-
tarin virransy6ttdé RS485".

Parametrit ovat "Taksamittarin alijannitekatkaisu =
aktiivinen tai ei aktiivinen" tai "Taksamittarin alijanni-
tekatkaisun jannitekynnykset".

USPG —»285

4

PSA

281—=0
A50/1
284—»
P
Peilitaksamittari
281 Signaali "Taksin keskuslukitus P Parametri

lukittu"
284 Signaali "RS485:n tila ja signaalit”

285 Signaali "Taksamittarin virran-
syotté RS485"

USPG Alijénnite

D54.21-1289-01

A50/'1 Peilitaksamittari

PSA Parametri: Kynnysten aktivointi
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Taksiradiopuhelimen jannitteensyo6tto

Parametritykselléd voidaan valita, riippuuko taksiradio-
puhelimen virransy6tto signaalista "Virtapiiri 15R" vai
"Taksin keskuslukitus lukittu". Tall6in voidaan asettaa
jalkitoiminta-aika, joka alkaa, kun virtapiiri 15R
katkaistaan tai taksin keskuslukitus lukitaan. Tata
jalkitoiminta-aikaa kaytetaan myos perinteisen taksa-
mittarin virransyottoon.

Alijannitekatkaisu voidaan parametrittéa kohdiste-
tusti erikseen parametritettavien kynnysten avulla.
Alijannitetoiminto vaikuttaa vain signaaliin "Taksira-
diopuhelimen virransyotto".

4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Jos signaalia kdytetaan suoraan lahtoliitantaan, siina
pitaa olla liséna ali- ja ylijanniterajat (ks. dokumentti
"Parametritettava erikoismoduli (PSM), Tekniset
tiedot, Suorat tulo- ja Iahtoliitannat"). Toiminnot, tilat
ja ajat on kuvattu kohdassa "Taksitoiminto Alijannite".

Toiminnon "Taksiradiopuhelimen virransyo6tto" edel-
lytys on "Taxi-International = aktiivinen".

Lahtosignaali jatkavaa kayttoa varten on "Taksiradio-
puhelimen virransyotto".

Parametrit ovat "Taksiradiopuhelimen alijannitekat-
kaisu = aktiivinen tai ei aktiivinen" tai "Taksiradiopuhe-
limen alijannitekatkaisun jannitekynnykset".

291 —»
P » NZ » USPG »294
281—-(
4 A
PNZ PS - —295
AND
293—» - P —=296

Taksiradiopuhelimen virransyotto D54.21-1290-04
281  Signaali "Taksin keskuslukitus 296  Signaali "Taksin radion PNZ  Parametri: Jélkitoiminta-aika

lukittu" mykistys"
291  Signaali "Virtapiiri 15R kytketty" PS Parametri: Kynnykset
293  Signaali "Taksiradiopuhelimen  AND JA-ehto USPG Alijénnite

kutsundppéin”
294  Signaali "Taksiradiopuhelimen — NZ Jélkitoiminta-aika

néppéin virransyotté"
295  Signaali "Taksiradiopuhelimen P Parametri

kutsu"
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4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Pistorasian 1 virransyotto

Parametritykselld voidaan valita, riippuuko pistorasian ~ Toiminnot, tilat ja ajat on kuvattu kohdassa "Taksitoi-
1 jannitteensaanti signaalista "Virtapiiri 15R" vai minto Alijannite".

"Taksin keskuslukitus lukittu". Asetettu jalkitoiminta-
aika otetaan huomioon vain signaalista "Taksin

keskuslukitus lukittu" riippuen ja aika alkaa, kun
"Taksin keskuslukitus lukittu" aktivoituu. LahtGsignaali jatkavaa kayttod varten on "Taksin

pistorasian 1 virransyotto".

Toiminnon "Pistorasian 1 virransyo6tto" edellytys on
"Taxi-International = aktiivinen".

Alijannitekatkaisu voidaan parametrittad kohdiste-

tusti erikseen parametritettavien kynnysten avulla. Parametrit ovat "Pistorasia 1 aktivoituu kun = virtapiiri
Alijannitetoiminto vaikuttaa vain signaaliin "Taksin 15 tai taksin keskuslukitus avattu”, "Pistorasian 1
pistorasian 1 virransyéttd". Jos signaalia kaytetaan jalkitoiminta-aika" (vain riippuen signaalista "Taksin
suoraan Iahtsliitantaan, siina pitaa olla lisana ali- ja keskuslukitus lukittu") tai "Pistorasian 1 alijannitekat-
ylijanniterajat (ks. dokumentti "Parametritettéva kaisun jannitekynnykset".

erikoismoduli (PSM), Tekniset tiedot, Suorat tulo- ja
lahtoliitannat").

291—>
Pl—»| NZ » USPG |—»298
281—-)
PNZ PS

Pistorasian 1 virransyétto D54.21-1291-10
281 Signaali "Taksin keskuslu- NZ  Jélkitoiminta-aika PS  Parametri: Kynnykset
kitus lukittu”
291 Signaali "Virtapiiri 15 P Parametri USPG Alijénnite
kytketty "

298 Signaali "Taksin pistorasian PNZ  Parametri: Jélkitoiminta-aika
1 virransyétto "
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4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Pistorasian 2 virransyotto

Asetettu jalkitoiminta-aika alkaa, kun "Taksin keskus- ~ Toiminnot, tilat ja ajat on kuvattu kohdassa "Taksitoi-
lukitus lukittu" aktivoituu. Alijannitekatkaisu voidaan minto Alijannite".

parametrittda kohdistetusti erikseen parametritetta-
vien kynnysten avulla. Alijannitetoiminto vaikuttaa
vain signaaliin "Taksin pistorasian 2 virransyott6". Jos
signaalia kdytetd4n suoraan 13htdliitantasn, siind pitas ~ Lahtosignaali jatkavaa kayttoa varten on "Taksin
olla lisana ali- ja ylijanniterajat (ks. dokumentti "Para-  Pistorasian 2 virransyotto".

metritettava erikoismoduli (PSM), Tekniset tiedot, Parametrit ovat "Pistorasian 2 jalkitoiminta-aika" tai

Suorat tulo- ja lahtdliitannat"). "Pistorasian 2 alijannitekatkaisun jannitekynnykset".

Toiminnon "Pistorasian 2 virransyo6tto" edellytys on
"Taxi-International = aktiivinen".

281—=C] NZ |—»| USPG —»299

PNZ PS

Pistorasian 2 virransyotto D54.21-1292-01

281  Signaali "Taksin keskuslukitus NZ Jélkitoiminta-aika PS Parametri: Kynnykset
lukittu"

299  Signaali "Taksin pistorasian 2 PNZ  Parametri: Jélkitoiminta-aika USPG Alijannite
virransyotto"
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Virtapiirin 15 1dhto

4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Istumistunnistus

Signaali tulee, kun "Virtapiiri 15 = aktiivinen" ja "Virta-  Etumatkustajan istuimella istuminen tunnistetaan
piirin 15 1ahtd= aktiivinen" on parametritetty. sisatilan CAN-vaylan (CAN-B) signaalista "Etumatkus-

Toiminnon "Virtapiirin 15 1&8ht6" edellytys on "Taxi-

International = aktiivinen".

Istumistunnistus

281  Signaali "Taksin keskuslukitus
lukittu"

301  Signaali "Etumatkustajan istuin
kéytossd (CAN-B)"

302  Signaali "Takaistuin 1 kéytdsséd
(suora)"

tajan istuin kaytossa". Takaistuimilla istumisen
tunnistus on liitettdva PSM-ohjainlaitteeseen suoran
tuloliitdnnan kautta.

Toiminnon "Istumistunnistus" aktivoimisen edellytys
on "Taxi-International = aktiivinen" tai "Istumistun-
nistus = aktiivinen".

Lahtosignaali jatkavaa kdyttoa varten on "Taksin istuin
kaytossa".

OR (—»

304

305

306

AND — 306

D54.21-1293-01

Signaali "Parametritys: Istuin- AND  JA-ehto
katkaisin aktiivinen"

Signaali "Signaali xy analysoi- OR TAl-ehto
daan kdanteiseng"

Signaali "Taksin PSM-istuin
kéytossd"
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Taksiradiopuhelinyhteyden automaattinen
luominen ja radion mykistys

Kun signaali "Taksiradiopuhelimen virransy6tté" (ks.
taksiradiopuhelimen virransyo6tto, sivu 7) on aktii-
vinen, radiopuhelinyhteytta (Signaali "Taksiradiopuhe-
linyhteyden automaattinen luominen") valvotaan. Kun
kummatkin signaalit ovat aktiiviset, 1ahtosignaali
"Taksiradiopuhelinyhteyden automaattinen luominen"
annetaan.

Taksiradiopuhelimen /kattokyltin ndppain radiopuhe-
linyhteyden automaattista luomista varten on yhdis-
tetty toimintoon "Kattokyltti" (560-C2-keinukatkaisin),
ja sen lukee analoginen tuloliiténta 09. Parametrityk-
selld voidaan asettaa aktivoituuko radion mykistys
(Radio Mute) samanaikaisesti aktiivisen radiopuhelin-
yhteyden automaattisen luomisen kanssa. Signaali
"Taksin radion mykistys" on silloin yhté aikaa signaalin
"Taksiradiopuhelinyhteyden automaattinen luominen"
kanssa aktiivinen (vertaa taksiradiopuhelimen virran-
syoton kuvaan sivulla 8).

Toiminnon "Taksiradiopuhelinyhteyden automaattinen
luominen ja radion mykistys" edellytys on "Taxi-Inter-
national = aktiivinen".

LahtGsignaali jatkavaa kayttoa varten on "Taksiradio-
puhelinyhteyden automaattinen luominen" tai "Taksin
radion mykistys".

Parametri on "Toiminto Radion mykistys = aktiivinen
tai ei aktiivinen".

4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Ajomatkasignaali

Pyoraimpulssien antamista varten ottaen huomioon
pyoran pyorintanopeus yhdessa pulssimoduloidussa
PWM-lahtoliitannassa. Tata varten parametritetaan
yhteen PWM-Iahtoliiténtaan ajomatkan signaali
"Pyoran pyoérintanopeus (PWM)". Muita taksitoimin-
toihin liittyvia riippuvuusehtoja ei ole, koska tama
toiminto on kaytettavissa myods muihin kayttotarkoi-
tuksiin ja paallysrakenteisiin.
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4.6.2 Taksivaruste Peilitaksamittari

Peilitaksamittarin kaytto6a varten on parametritettava
"Taksivaruste Peilitaksamittari = olemassa". Jarjes-

4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

4.6.3 Taksivaruste Kattokyltti

telma tukee vain peilitaksamittaria, jonka kommuni-
kaatio tapahtuu RS485-porttiliitdnnan kautta.

Kattokyltin ohjausta varten on parametritettéva
"Taksivaruste Kattokyltti = olemassa".

3N —*>
315 319
AK » E14/4 » USPG » PR |—»320
312—» |,
I
4 - I 3 316 —» 321
o
O
PO M3I—= | PS 37— —»322
—_—
281—=C 318 —» —»323
4 A
POT PAO
Kattokyltti D54.21-1294-05
281  Signaali "Taksin keskuslukitus 318  Signaali "Taksin kaukohélytys" — AK  Aktivointi
lukittu"
311  Signaali "Taksin kattokyltin 319  Signaali "Taksin kattokyltti OR  TAl-ehto
néppéin alempi kdyttonap- péélla"
péimistd p&éllg"
312 Signaali "Taksin kattokyltti 320  Signaali "Taksin kattokyltti 1 PAO  Parametri: Hélytystoiminnot
manuaalinen” péaalla"
313  Signaali "RS vapaa-kattokyltti" 321  Signaali "Taksin kattokyitti 1 PO Parametri: Valinnat
Hl'g "
315  Signaali "Taksin kattokyltti aktii- 322  Signaali "Taksin kattokyltti 2 POT  Parametri: Taksamittarivaih-
vinen" pé&élld" toehdot PR Prioriteetti
316  Signaali "Taksin hiljainen 323  Signaali "Taksin kattokyltti 1 PS Parametri: Kynnykset
hélytys" High"
317  Signaali "Taksin tédyshélytys" USPG Alijannite
E14/4 Kattokyltin valo
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Kattokyltti voidaan ohjata normaalikayttoon (vapaa tai
varattu) ja vilkkutoiminnolle taksihélytyslaitteistoa
(vilkkuminen tai kédanteinen) varten. Signaalit "Taksin
kattokyltti 1 High" ja "Taksin kattokyltti 1 paalla" pitaa
antaa lahtoliitantaan 2. Signaaleja kaytetaan sitten
sisaisesti kulloinkin tarvittavaan kytkentasuuntaan.
Normaali kytkentasuunta on lahtéliitanta 2 High-Siden
kytkevana lahtoliitantana ja lahtdliitanta 1 Low-Siden
kytkevana lahtoliitantana. Aktiivisilla halytyksilla on
prioriteetin suhteen etusija ennen normaalia ohjausta
signaalin "Taksin kattokyltti paalla" avulla.

Parametritykselld voidaan valita onko taksamittarin
kattokyltti-vaatimus sallittava liséksi alemmassa kayt-
tondppaimistossa (UBF) olevan kattokyltti-ndappdimen
kautta ("Taksiradiopuhelimen/kattokyltin nappain"
(kylla tai ei)). Analysointi, kaytetaanko taksamittarin
vaatimuksena peilitaksamittarin signaalia "RS485
Kattokyltti vapaa" vai suoraa tuloliitantatietoa "Taksin
kattokyltti manuaalinen", riippuu parametrityksesta
"Peilitaksamittari = olemassa tai ei olemassa".

Taksiradiopuheli- Katkaisimen tila

Taksamittarin in-

4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Taksiradiopuhelimen /kattokyltin ndppain kattokyltin
kayttamista varten on yhdistetty taksiradiopuhelinyh-
teyden automaattisen luomisen nappaimeen (560—
keinukatkaisin), ja sen lukee analoginen tuloliitanta
09. Nappainta Taksiradiopuhelin/kattokyltti painetta-
essa signaalin "Taksin kattokyltin nappéin alempi
kayttonappdimistd" tila muuttuu.

Signaalivarantoon tallennetaan signaalit "Taksin
kattokyltti aktiivinen" ja "Taksin kattokyltti paalla".
Parametritykselld voidaan maarittaa kytketaanko
kattokyltti pois paélta, kun auto lukitaan kaukosaa-
dinavaimella ("Kattokyltti pois paalta kun keskuslu-
kitus lukittu = kylla"). Jos tama valinta parametrite-
taan, kattokyltin aktivointi on mahdollista enaa vain,
kun auton lukitus on avattu. Kattokyltissa ei ole jalki-
toiminta-aikaa. Jalkitoiminta-ajat on toteutettava liitet-
tyjen taksamittarien kautta.

Kun vaihtoehto "Kassatoiminto = aktiivinen" on
sallittu, RS485-porttiliitantaan liitetyn peilitaksamit-
tarin valo eli EC-lasi kirkastuu ja sisavalo syttyy.
Talloin seuraavien ehtojen on taytyttava:

¢ Peilitaksamittari on tilassa "Kassa"
¢ Ajonopeus on alle 3 km/h
¢ Valotunnistimen tieto on "Yo"

Kattokyltti "akti- Tila "

men/kattokyltin "UBF" formaatio voitavissa" Kattokyltti paal-
nappain Kattokyltti le" lahtoliitanta
(ohjelmointi)
Ei kayteta X (mika tahansa) Vapaa Kylla Paalle

Varattu Ei Pois paalta
Kaytetaan Paalle Vapaa Kylla Paalle

Varattu Kylla Pois paalta
Kéytetaan Pois paalta Vapaa Ei Pois paalta

Varattu Ei Pois paalta
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4.6.4 Taksivaruste Halytyslaitteisto

Taksihalytyslaitteistoa varten on parametritettava
"Taksivaruste Halytyslaitteisto = olemassa".

Eri halytystyyppien (hiljainen halytys, tayshalytys ja
kaukohalytys) laukaisemat toiminnot parametritetaan
kohdassa "Halytyksen valinnat". Lisaksi kohdassa
"CAN-B-vaylan signaalit - Halytystoiminnot" kyseisiin
toimintoihin on liitettava taksihalytyssignaalit ("Taksi-
halytys vilkuilla", "Taksihalytys kaukovaloilla", "Taksi-
halytys aanitorvella", "Taksihalytys sisavalolla").

"Hiljainen halytys" laukaistaan painamalla halytyksen
laukaisunappdinta yhden kerran. Parametrityksella
voidaan maarittaa aktivoidaanko halytyksen siirto
mittariston ohjainlaitteelle, kun hiljainen halytys on
aktiivinen.

4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Jos hélytyksen laukaisunédppéinté painetaan 3
sekunnin (vahintaan) kuluessa kaksi kertaa, "Taysha-
lytys" laukeaa. Lisaksivoidaan parametrittaa laukais-
taanko "Tayshalytys" suoraan heti, kun halytyksen
laukaisunappainta painetaan yhden kerran ("Suora
téyshalytys = kylla").

"Kaukohalytys" laukaistaan vain signaalivarannon
signaalin "Kaukohalytys" kautta. Tamé informaatio
luetaan CAN-B-vaylan kautta. Kaikki kolme halytys-
tapaa pitavat PSM-ohjainlaitteen hereilla tai herat-
tavat sen.

335 » SA
AT
~ —
- AT
A
1w
- VA
FA_
12 (o
RT
-
N
Haélytyslaitteisto D54.21-1295-12
334  Toiminto "Painetaan kerran" AT Hélytyksen laukaisundppéin SA Hiljainen hélytys
335  Toiminto "Painetaan 2 kertaa 3  FA Kaukohélytys VA Téyshéalytys
sekunnin kuluessa"
RT Lopetusnéppéin VAO  Toiminto T&yshélytys
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4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Halytykset perutaan painamalla halytyslaitteiston
lopetusnappainta.

Seka halytyksen laukaisunappaimen etta lopetusnap-
paimen mahdollisia virtakatkoksia valvotaan. Tata

varten on kummassakin ndppaimessa oltava 100 Q -
vastus sulkijakontaktin rinnalla (ks. seuraava kaavio).

Muut parametrit ovat:

* "Taksiradiopuhelimen apua kun halytys aktiivinen
= anna pulssista tai anna jatkuvasti"
e "Kattokyltti vilkkuu = normaali tai kdénteinen"

336—»
304—»

316——»

306—=3
37—
338—O

316

336

337

338

AND —»339

Signaali "Taksin hiljainen
hélytys"

Signaali "Parametritys: Hély-

tyksen ndytdt mittaristossa aktii-

viset”

Signaali "Etumatkustajan istuin

maéarittaméaton”

Signaali "Etumatkustajan
istuimen vika"
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4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

4.6.5 Taksin alijannitetoiminto

Taksin alijannitetoiminto vastaa toiminnaltaan yleista
alijannitetoimintoa. Taksikomponenttien kynnykset
voidaan asettaa erikseen jokaiselle komponentille.
Alijannitekatkaisua valvotaan vain kyseisten signaa-
lien aktiivisesta vaatimuksesta. Jos vaatimus peru-
taan tai toiminto kytketaén pois paaltd, mahdollisesta
alijannitetilasta poistutaan.

U<uU1q
ta>t4

ta>to

Taksin alijannitetoiminto D54.21-1287-019
MA  Normaali tila, kaikki toiminnot tapahtuvat normaalisti.
MB  Tila "Alijénnite tunnistettu", Kaikki toiminnot toteutetaan normaalisti, signaali "PSM-signaali: Alijannite tunnistettu”
asetetaan signaalivarannossa.
MC  Tila "Alijénnitekatkaisu”, signaali "Katkaisu parametritetyn alijgnnitteen vuoksi" asetetaan. Kaikki toiminnot, jotka on
koodattu "globaalista alijannitteestd riippuviksi", keskeytetdan.
ta Téménhetkinen mitattu aika U Syéttojénnite virtapiiri 30 t3 PSM-ohjainlaitteen alijénnite:
Deaktivointiaika
t1 PSM-ohjainlaitteen alijénnite: urt PSM-ohjainlaitteen alijénnite:
Aktivointiaika Aktivointikynnys
t2 PSM-ohjainlaitteen alijénnite: vz PSM-ohjainlaitteen alijénnite:
Katkaisuaika Deaktivointikynnys
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Taksi-virransyottdjen eri alijannitekynnyksia koskevat
seuraavassa taulukossa esitetyt parametrit.

4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Taksi-virran- Kynnys Kynnys Aika Aika Aika Salliminen
sy6ttd UPois paalta UPéiéiIIe tpois paalta (s) tKatkaisu (s) tpalle (s)
Taksamittari Alijann_Taksi_pois Alijann_Taksi_paélle (0,3 0,3 0,3 kansainval_Val
Taksiradiopuhelin [Alijann_Radiopuhelin_pois [Alijann_Radiopuhelin_ |5 60 5

paalle
Pistorasia 1 Alijann_Pistor1_pois Alijann_Pistor1_paalla |5 60 5
Pistorasia 2 Alijann_Pistor2_pois Alijann_Pistor2_pois |5 60 5
Kattokyltti Alijann_Kattokyltti_pois  |Alijann_Kattokyltti_pa |5 60 5

alle
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4.6.6 Taksi Liitantapistokkeiden napajarjestys

4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Pistoke [Nimitys Kaytto Signaali na- |Perintei- |Peilitak- |Halytyslait- |Interna- |Kattokylt-
Napa vassa tai va- |nen taksa- [samittari |teisto tional ti
rannosta mittari
204 Tuloliitanta 1 |Kattokyltin ohjaus- Taksi Kattokyltti (X - - - -
johto (perinteinen tak- |manuaalinen
samittari)
207 Tuloliitdnta 3 |- - - - - -
202 Tuloliiténta 4 |- - - - - -
205 Tuloliitdnta 5 [Istuinkatkaisin Taksi Takatilan |- - - X -
(tulo) istumistunnistus
201 Tuloliitanta 6 |- - - - - -
208 Tuloliitéanta 7 |Halytyksen laukaisu- |Halytyslaitteis- |- - X - -
nappain sis. 100 k{2 - [ton laukaisundp-
vastus pain
211 Tuloliitanta 8 |Halytyslaitteiston haly-|Halytyslaitteis- |- - X - -
tyksen lopetusnéap- ton halytyksen
pdin sis. 100 k€2 - [lopetusndppain
vastus
210 Tuloliitéanta 9 |Taksiradiopuhelimen/ |Taksiradiopuheli- X X - X X
kattokyltin néppéin men/kattokyltin
nappain
214 Tuloliitantad |- - - - - -
10
213 Lahtoliitanta [Kattokyltti 1 Taksin katto- X X - - X
01 kyltti High
216 Lahtoliitanta |Kattokyltti 2 Taksin katto- X X - - X
02 kyltti paalle
116 Lahtoliitanta |Pistorasia 1 Taksin virran- - - - X -
03 syottd pistorasia
110 Lahtoliitanta [Peilitaksamittarin vir- |Taksin peilitaksa-|- X - X -
05 ransyotto mittarin virran-
syottd
113 Lahtoliitanta (Taksiradiopuhelimen |Taksin taksira- |- - - X -
06 virransyotto diopuhelimen
virransyotto
104 Lahtoliitanta |Perinteisen taksamit- |Taksin perintei- |X - - X -
07 tarin 1 virransyotto sen taksamitta-
rin virransyotto
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4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)

Pistoke |[Nimitys Kaytto Signaali na- |Perintei- |Peilitak- |Halytyslait- |Interna- |Kattokylt-
Napa vassa tai va- |nen taksa- [samittari |teisto tional ti
rannosta mittari
107 Lahtoliitanta |Perinteisen taksamit- |Taksin perintei- |X - - X -
08 tarin 2 virransyotto sen taksamitta-
rin virransyotto
108 Lahtoliitanta [Ajettu matka, perintei- |Ajettu matka X C - - -
09 nen taksamittari
114 Lahtoliitanta |EC-lasin virtapiiri 31 [Taksin keskuslu- |- X - - -
1 kitus avattu kau-
kosaadinavaimell
a
17 Lahtoliitanta |EC-lasi tiedot Taksin EC-lasi |- X - - -
12 kirkkaammaksi
120 Lahtoliitantd |LED-kattokyltti aktiivi- [Taksin katto- - - - - X
13 nen UBF kautta kyltti aktiivinen
115 Lahtoliitanta [Radiopuhelinyhteyden |Taksin radiopu- |- - - X -
14 automaattisen luomi- |helinyhteyden
sen LED automaattisen
luomisen LED
112 Lahtoliitanta [EC-lasin virtapiiri 30  |Taksi EC-lasin |- X - - -
15 virransyotto
109 Lahtoliitanta (Taksin virtapiiri 15 Taksin virtapiirin |- - - X -
16 15 1ahto
105 Lahtoliitanta |(Istuinkatkaisin kay- Taksi Istumistun- |- - - X -
17 tossa nistus
102 Lahtoliitanta [Hatasoitto radiopuheli-|Taksihalytyksen |- - X - -
18 mella radiopuhelinapu
219 Lahtoliitdntd |Radiopuhelinyhteyden (Taksiradiopuhe- |- - - X -
19 automaattinen luomi- [linyhteyden auto-
nen aktiivinen maattinen
luominen
217 Lahtoliitdntd |Radion mykistys Taksin radion - - - X -
20 mykistys
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5 Tekniset tiedot

5.1 Suorat tuloliitannat

Plus-aktiiviset tuloliitinnat

5.1 Suorat tuloliitannat

Signaalinimi Signaali-ID | Kytkentdkynnys Kytkentidkynnys

tyypillinen 25 °C Minimi- ja maksimiarvot

Paalle Pois paalta

Tuloliitanta 01 (High- 1013 6,5V >7,7V <39V
aktiivinen)
Tuloliitanta 02 (High- 1014 6,5V >7,7V <39V
aktiivinen)
Tuloliitanta 03 (High- 1015 6,5V >7,7V <39V
aktiivinen)
Kytkentakynnykset 9V<Ub<16V

Pulldown-vastus

Heratyskykyinen

Sisdinen 470 Q, ohjainlaitteen ollessa aktiivinen

Parametritettavissa, reunanvaihto tuloliitdnnéssa herattaa ohjainlaitteen

Sleep-tilasta.

Maadotus-aktiiviset tuloliitannat

Signaalinimi Signaali-ID | Kytkentdakynnys Kytkentidkynnys

tyypillinen 25 °C Minimi- ja maksimiarvot

Paille Pois paalta

Tuloliitéantad 04 (High- 1010 6,1V >3,7V <73V
aktiivinen)
Tuloliitéantad 05 (High- 1011 6,1V >3,7V <73V
aktiivinen)
Tuloliitéantad 06 (High- 1012 6,1V >3,7V <73V
aktiivinen)
Kytkentakynnykset 9V<Ub<16V

Pulldown-vastus

Heratyskykyinen

Sisdinen 470 Q, parametritettavissa yksittdin (heratyskykyisyytta varten oltava
parametritetty aktiivisiksi)

Parametritettavissd, reunanvaihto tuloliitdnnasséa herattaa ohjainlaitteen Sleep-

tilasta.
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5 Tekniset tiedot

5.1 Suorat tuloliitannat

Analogiset tuloliitannat

Signaalinimi Signaali-ID Kytkentakynnys tyypillinen 25 °C
Tuloliitéantad 07 (analoginen, Low-aktiivinen | 1002 20 % U virtapiiri 30

Tuloliitéanté 08 (analoginen, Low-aktiivinen | 1003 20 % U virtapiiri 30

Tuloliitanta 09 (analoginen, Low-aktiivinen | 1004 20 % U virtapiiri 30

Tuloliitanta 10 (analoginen, Low-aktiivinen | 1005 20 % U virtapiiri 30

Kytkentédkynnykset 9V<Ub<16V

Pulldown-vastus Sisdinen 470 Q, parametritettévissa yksittain

Heratyskykyinen Parametritettavissd, reunan vaihtuminen tuloliitdnndssa herattdd PSM-ohjainlait-

teen lepotilasta, koskee tuloliitdntaa 07 ja tuloliitantda 08; tuloliitdntad 09 ja tulolii-
tanta 10 eivat ole heratyskykyiset
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5 Tekniset tiedot

5.2 Suorat Iahtoliitannat

Ylijannite ja alijannite virtapiirissa 30.1 tai virtapiirissa 30.2

5.2 Suorat lahtoliitannat

Jannitealue (V)

Varahtelyai-
ka

Reaktio

Huomautuksia

u<zyv

t>70ms

Lahtoliitdnnat kytkeyty-
vat pois paalta.

Sisainen toiminta ja CAN-vadylatoiminnot
pysyvat olemassa.

7V<U<85V

t>1s

Lahtoliitannat eivat kes-
keydy.

Muita Iahtoliitantoja ei
kytketa paalle.

Sisaiset toiminnot ja CAN-toiminnot sailyvat.

9V<U<15V

t>5s

Lahtoliitannat kytkeyty-
vat taas paalle.
Alijannite ja ylijannite ei

aktiivisia. Viat nollataan.

15,56 V<U<16,5V

t>1s

Lahtoliitannat eivat kes-
keydy.

Muita Iahtdliitant6ja ei
kytketa paalle.

Sisdiset toiminnot ja CAN-toiminnot sailyvat.

Uu>16,5V

t>70ms

Lahtoliitdnnat kytkeyty-
vat pois paalta.

Sisaiset toiminnot ja CAN-toiminnot sailyvat.
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5 Tekniset tiedot

High-Side-lahtoliitannat

5.2 Suorat lahtoliitannat

Kuvaus Kiintea ohjaus- | Valittavissa oleva ohjausar- | Nimelliskuor- | Ylikuormitusra-

arvo Vo ma vastus- ja
kuormitus

Lahtoliiténta 03 (posi- | High-Side, oiko- | Heratyskykyinen; Lahto- tai 10A 15 A

tiivinen, 10 A, hera- sulun tunnistus | tuloliitanta; Pull-up; Virtakat-

tyskykyinen, liitdntd | aktiivinen koksen tunnistus

virtapiiri 30.1)

Lahtoliiténta 04 (posi- | High-Side, oiko- | Heratyskykyinen; Lahto- tai 10 A 15 A

tiivinen, 10 A, hera- sulun tunnistus | tuloliitantd; Pull-up; Virtakat-

tyskykyinen, liitantd | aktiivinen koksen tunnistus

virtapiiri 30.2)

Lahtoliitanta 05 (posi- | High-Side, oiko- | Heratyskykyinen; Lahto- tai 5A 7,5 A

tiivinen, 10 A, hera- sulun tunnistus | tuloliitanta; Pull-up; Virtakat-

tyskykyinen, liitdéntd | aktiivinen koksen tunnistus

virtapiiri 30.1)

Lahtoliiténta 06 (posi- | High-Side, oiko- | Heratyskykyinen; Lahto- tai 5A 7,5 A

tiivinen, 5 A, heratys- | sulun tunnistus | tuloliitanta; Pull-up; Virtakat-

kykyinen, liitanta aktiivinen koksen tunnistus

virtapiiri 30.2)

Lahtoliiténta 07 (posi- | High-Side, oiko- | Léhto- tai tuloliitéanta; Virta- 5A 7,5 A

tiivinen, 5 A, liitanta sulun tunnistus | katkoksen tunnistus

virtapiiri 30.1) aktiivinen

Lahtoliitéantd 08 (posi- | High-Side, oiko- | L&hto- tai tuloliitéanta; Virta- 5A 7,5 A

tiivinen, 5 A, liitanta sulun tunnistus | katkoksen tunnistus

virtapiiri 30.2) aktiivinen

Lahtoliitantd 13 (posi- | High-Side, oiko- | Lahto- tai tuloliiténta; 0,5A 1,5A

tiivinen, 0,5 A, liitanta | sulun tunnistus

virtapiiri 30.1) aktiivinen

Lahtoliitantd 14 (posi- | High-Side, oiko- | L&hto- tai tuloliiténta; 0,5A 1,5A

tiivinen, 0,5 A, liitanta | sulun tunnistus

virtapiiri 30.1) aktiivinen

Lahtoliitanta 15 (posi- | High-Side, oiko- | Lahto- tai tuloliitanta; 0,5A 1,5A

tiivinen, 0,5 A, liitanta | sulun tunnistus

virtapiiri 30.2) aktiivinen

Lahtoliiténta 16 (posi- | High-Side, oiko- | L&hto- tai tuloliitanta; 0,5A 1,5 A

tiivinen, 0,5 A, liitanta
virtapiiri 30.2)

sulun tunnistus
aktiivinen

[i]

Vakiokaytdssa nimelliskuormitusta ei saa ylittaa.
Muutoin 1&ht6liitanta voi vaurioitua.
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5 Tekniset tiedot

Low-Side-ldhtéliitannat

5.2 Suorat lahtoliitannat

Kuvaus Kiintea ohjaus- | Valittavissa oleva ohjausar- | Nimelliskuor- | Ylikuormitusra-

arvo Vo ma vastus- ja

kuormitus

Lahtoliitanta 11 Low-Side, oiko- | Lahto- tai tuloliitéanta; Virta- 1A 1,5A
(negatiivinen, 1 A) sulun tunnistus | katkoksen tunnistus

aktiivinen
Lahtoliitanta 12 Low-Side, oiko- | Lahto- tai tuloliitinta; Virta- 1A 1,5 A
(negatiivinen, 1 A) sulun tunnistus | katkoksen tunnistus

aktiivinen
Lahtoliitanta 17 Low-Side, oiko- | Lahto- tai tuloliitdnta; 0,5A 1,5 A
(negatiivinen, 0,5 A) | sulun tunnistus

aktiivinen
Lahtoliitanta 18 Low-Side, oiko- | L&hto- tai tuloliiténta; 0,5A 1,5A
(negatiivinen, 0,5 A) | sulun tunnistus

aktiivinen
Lahtoliitanta 19 Low-Side, oiko- | L&hto- tai tuloliiténta; 0,5A 1,5A
(negatiivinen, 0,5 A) | sulun tunnistus

aktiivinen
Lahtoliitanta 20 Low-Side, oiko- | L&hto- tai tuloliiténta; 0,5A 1,5A

(negatiivinen, 0,5 A)

sulun tunnistus
aktiivinen

[i]

Vakiokaytdssa nimelliskuormitusta ei saa ylittaa.
Muutoin 1&ht6liitdnta voi vaurioitua.
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5 Tekniset tiedot

5.2 Suorat lahtoliitannat

Lahtoliitannat joissa laajennetut toiminnot

Kuvaus Kiintea ohjaus- | Valittavissa oleva ohjausar- | Nimelliskuor- | Ylikuormitusra-
arvo vo ma vastus- ja
kuormitus

Lahtoliitéantd 01 (puo- | Oikosulun tun- Kokosilta l1&htdliitannan 2 5A 6 A
litussilta, 5 A) liitanta | nistus aktiivinen | yhteydessd; Low- tai High-
virtapiiri 30.1 Side aktiivinen; Lahto- tai tulo-

litanta; Virtakatkoksen tun-

nistus
Lahtoliitanta 02 (puo- | Oikosulun tun- Kokosilta lahtoliitannan 1 5A 6 A
litussilta, 5 A) liitanta | nistus aktiivinen | yhteydessd; Low- tai High-
virtapiiri 30.2 Side aktiivinen; Lahto- tai tulo-

liitanta; Virtakatkoksen tun-

nistus
Lahtoliitéantd 09 (posi- | High-Side, oiko- | PWM tai suora lahtoliitanta 1A 2A
tiivinen, 1 A, PWM- sulun tunnistus | Jos suora: PWM = 100
kelpoinen, liiténta vir- | aktiivinen * Softstart on tai ei mA (500 mA)
tapiiri 30.2 * Pulldown-vastus on tai ei

Lahto- tai tuloliitanta;

Virtakatkoksen tunnistus
Lahtoliitéantd 10 (posi- | High-Side, oiko- | PWM tai suora lahtéliitanta 1A 2A
tiivinen, 1 A, PWM- sulun tunnistus | Jos suora: PWM = 100
kelpoinen), liiténta aktiivinen * Softstart on tai ei mA (500 mA)

virtapiiri 30.2

Lahto- tai tuloliitants;
Virtakatkoksen tunnistus

[i]

Vakiokaytdssa nimelliskuormitusta ei saa ylittaa.
Muutoin 1&ht6liitdnta voi vaurioitua.
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5 Tekniset tiedot

5.3 Tuloliitantojen sisdinen kytkenta

| N26/15

130k

Tuloliitints 01, 02 ja 03 D54.21-1247.01

3 Tulonapa N26,/15PSM-ohjainlaite
I
: KI. 30 N26/15
I
|
|
| 100k
: 105k
| { 7 |
| 33k2
I -
]
Tuloliitinta 07 ja 08 D54.21-1249-01
3 Tulonapa N26,/15PSM-ohjainlaite
7 A/Dtulo

5.3 Tuloliitantéjen sisainen kytkenta

|
: KI. 30 N26/15
: EI470R
|
[ 6
3 |
: 150k
| Port
: 130k
|

Tuloliiténtd 04, 05 ja 06 D54.21-1248-01

3 Tulonapa N26/15PSM-ohjainlaite

6 Parametritys

KI. 30 N26/15

T

1k2

: 105k

| 7

: 14k3

I -

]
Tuloliitéinta 09 ja 10 D54.21-1250-01
3 Tulonapa N26/15PSM-ohjainlaite
7 A/Dtulo
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5 Tekniset tiedot

5.4 Lahtoliitantojen sisadinen kytkenta

5.4 Lahtoliitantojen sisdinen kytkenta

K. 30 N26/15

/ ..... El._l

' PA

IS Je

Lahtoliitdnnat 01 ja 02 D54.21-1251-01

8 L&hténapa HS  HS-ohjaus
9 Luenta LS LS-ohjaus
N26,/15PSM-ohjainlaite

PA  Parametrityksestd riippuva pdéteasteiden ohjaus ja
molemminpuolinen hylkdéminen

KI. 30 K. 30 N26/15

330R

D54.21-1253-01

Lahtoliitanta 05 Pullup-vastus kytkettivissa

(parametritys).
6 Parametritys HS  HS-ohjaus
8 Léhténapa N26/15PSM-ohjainlaite

9 Luenta

|

:KI.SO Kl.30 N26/15

|

: 2K7

: { |I' ( ........ El
< 8 b

I []150k

| 9]

: 1150k

|

Lahtéliitints 03, 04 ja D54.21-1252-01

06

6 Parametritys HS  HS-ohjaus

8 Léhtonapa N26,/15PSM-ohjainlaite
9 Luenta
KI. 30 Ki.30 N26/15
2k7
-8}

Léhtoliitantd 07 ja 08 D54.21-1254-01

8 L&hténapa HS  HS-ohjaus

9 Luenta N26,/15PSM-ohjainlaite
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Lahtoliitantd 09

5 Tekniset tiedot

5.4 Lahtoliitantojen sisadinen kytkenta

Ki. 30 N26/15

KI. 30

D54.21-1255-01

6 Parametritys HS  HS-ohjaus
8 L&hténapa N26/15PSM-ohjainlaite
9 Luenta
Kl. 30 N26/15
10k
«{8}

Lahtoliitdntd 11 ja 12

D54.21-1257-01

KI. 30 Ki.30 N26/15

10k

Lahtoliitantd 10, 13, D54.21-1256-01

14, 15ja 16

8 Léhtonapa HS  HS-ohjaus

9 Luenta N26,/15PSM-ohjainlaite
N26/15
<« 8} +
{9 | fo

-
-
14,]
=]
-~

Lahtoliitantd 17, 18, 19 D54.21-1299-01

8  Lihténapa LS  LS-ohjaus Ja 20
9 Luenta N26,/15PSM-ohjainlaite 8  Lahtonapa LS LS-ohjaus
9 Luenta N26,/15PSM-ohjainlaite
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

6.1 Tarkeita huomautuksia

Parametritettéva erikoismoduli (PSM-ohjainlaite)
toimitetaan perusasetuksilla. Autoon toteutettavista
paallys- tai lisdrakenteista johtuen parametritysta ei
voida tehda tehtaalla.

PSM-ohjainlaitteen lopulliseen parametritykseen
tarvittava tyo ja aikakustannus ei siksi sisally auton
toimituslaajuuteen, eika tata kulua saa esittaa korvat-
tavaksi takuuna. Aiheutuvat kustannukset maksaa
tyon tilaaja (paallysrakentaja). Parametritykset
voidaan teettaa jokaisessa valtuutetussa MB-huolto-
pisteessa.

Uusien toimintojen parametrittamisen yhteydessa on
varmistettava, ettei mitdan napaa kdyteta kahteen
tarkoitukseen.
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

6.2 Eksperttikoodaus

Toiminta: Painettaessa halytysnappéinta, joka on
liitetty tuloliitdntaén 01 (pistoke 2, napa 4), seuraavat
toiminnot laukeavat eika niitéd voida keskeyttaa varoi-
tusvilkkukatkaisimella tai kierrettévalla valokatkaisi-
mella:

Sumuvalojen ja kaukovalojen vilkkuminen synkronoi-
tuna

¢ Varoitusvilkut
o Adnitorvi

Tuloliitdnnan 01 parametrittdminen "heratysky-
kyiseksi"

Valitse valikkokohta "Eksperttikoodaus"

Valitse valikkokohta "Porttiliitannat"

Valitse valikkokohta "Suorat tuloliitdnnat"

Valitse valikkokohta "Ominaisuuksien

parametritys"

5 Aseta parametrin "Tuloliitdntd 01 heratyskel-
poinen" arvoksi "KYLLA"

6 Paata koodaus painamalla nappainta F3

B W N =

6.2 Eksperttikoodaus

Kaukovalojen, sumuvalojen, varoitusvilkkujen ja
aanitorven parametritys

7 Valitse valikkokohta "Porttiliitannat"

8 Valitse valikkokohta "Signaalit sisatilan CAN-
vaylaan"

9  Valitse valikkokohta "Halytystoiminnot"

10 Valitse valikkokohta "Signaaliasetukset"

11 Aseta parametrin "Sumuvalojen kytkeminen
paalle" signaali-ID:ksi "1013"

12 Aseta parametrin "Kaukovalojen kytkeminen
paalle" signaali-ID:ksi "1013"

13 Aseta parametrin "Vilkkuminen synkronoituna"
signaali-ID:ksi "1001"

14 Aseta parametrin "Varoitusvilkut" signaali-ID:ksi
"1013"

15 Aseta parametrin "Aénitorvi" signaali-ID:ksi
"1013"

16 Paata koodaus painamalla nappainta F3

17 Valitse valikkokohta "Porttiliitdnnat"

18 Valitse valikkokohta "Signaalit sisatilan CAN-
vaylaan"

19 Valitse valikkokohta "Halytystoiminnot"

20 Valitse valikkokohta "Ominaisuuksien
parametritys"

21 Kirkkaan ja pimean vaiheen keston asettaminen

22 Aanitorven pailld ja pois paalta oloajan
asettaminen
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla
6.2 Eksperttikoodaus

Toiminta: Katkaisimella, joka on liitetty parametritet-
tavan erikoismodulin (PSM) tuloliitantdan 01 (pistoke
2, napa 4), ei enaa voi kaynnistaa moottoria.

Edellytys: Jos tunnistetaan, ettd kaynnistinmoottori
on aktiivinen vaatimuksen asettamisen aikana, tulolii-
tanta sivuutetaan ja sisdinen vaatimus perutaan.

Uusi aktivointi voidaan suorittaa vasta, kun signaali
"virtapiiri 15R" on ollut tai on ei-aktiivinen.

1 Valitse valikko "Eksperttikoodaus"

2  Valitse valikkokohta "Porttiliitannat"

3 Valitse valikkokohta "Signaalit sisatilan CAN-
vaylaan - Toimintoryhman valinta"

4 Valitse valikkokohta "Eri toiminnot"

5 Valitse valikkokohta "Kaynnistykseneston
aktivointi"

6 Valitse signaalilahteeksi signaali-ID "1013"

7  Paata koodaus painamalla nappainta F3
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Toiminta: On tarkoitus asettaa useampi kiintea ulos-
ottokierrosluku ja mahdollisuus sdataa ulosottokier-
roslukua vapaasti kahdella katkaisimella.

Katkaisimella, joka on liitetty parametritettavan
erikoismodulin (PSM) tuloliitdntdan 01 (pistoke 2,
napa 4), on tarkoitus pystya aktivoimaan tai deaktivoi-
maan saadettava ulosottokierrosluvun saato (ADR).

Katkaisimella, joka on liitetty parametritettdvan
erikoismodulin (PSM) tuloliitdntdan 02 (pistoke 2,
napa 6), on tarkoitus nostaa sédadettavan ulosottokier-
rosluvun saadon (ADR) kierroslukua, ja laskea kierros-
lukua toisella katkaisimella, joka on liitetty tuloliitan-
taan 03 (pistoke 2, napa 7).

Edellytykset:

* Rajoitukset-moduli aktiivinen (parametri)
* Virtapiiri 15 aktiivinen
* ADR ei aktiivinen

Siséllysluettelo
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10
11
12
13
14
15

16

17

6.2 Eksperttikoodaus

Valitse valikko "Eksperttikoodaus"

Valitse valikkokohta "Erikoistoiminnot"

Valitse valikkokohta "Kierrosluvun saato"
Valitse valikkokohta "Ulosottokierrosluvun s&ato"
Valitse valikkokohta "Signaaliasetukset"

Aseta parametrin "Vaatimus 'Ulosottokier-
rosluvun saatd' suorasta tuloliitdannasta" signaali-
ID:ksi "1013"

Paata koodaus painamalla nappéinta F3

Valitse valikkokohta "Ominaisuuksien
parametritys"

Aseta parametriksi "Ulosottokierrosluvun saato"
arvo "AKTIVOITU"

Paata koodaus painamalla nappéinta F3

Valitse valikkokohta "Erikoistoiminnot"

Valitse valikkokohta "Kierrosluvun saato"

Valitse valikkokohta "Kierrosluvun muuttaminen”
Valitse valikkokohta "Signaaliasetus"

Aseta parametrin "Kierrosluvun muuttamisen
vaatimus" signaali-ID:ksi "1014"

Aseta parametrin "Kierrosluvun laskun vaatimus"
signaali-ID:ksi "1015"

Paata koodaus painamalla nappéinta F3
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla
6.2 Eksperttikoodaus

Toiminta: Katkaisimella, joka on liitetty tuloliitantaan
04 (pistoke 2, napa 2), on tarkoitus rajoittaa auton
nopeus arvoon 50 km/h.

Valitse valikko "Eksperttikoodaus"

Valitse valikkokohta "Erikoistoiminnot"

Valitse valikkokohta "Ajonopeusrajoitin”

Valitse valikkokohta "Signaaliasetukset"

Aseta parametrin "Vaatimus 'Ajonopeusrajoitin’

suorasta tuloliitannésta" signaali-ID:ksi "1010"

Paata koodaus painamalla nappéinta F3

7  Valitse valikkokohta "Ominaisuuksien
parametritys"

8 Aseta parametriksi "Ajonopeusrajoitin" arvo
"AKTIVOITU"

9  Aseta parametriksi "Maksiminopeus" arvo "50
km/h"

10 Paata koodaus painamalla nappainta F3

O WON =

(o)}
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Toiminta: Kuljetuskorin kahta valoa on tarkoitus
ohjata katkaisimella, joka on liitetty tuloliitantaan 01
(pistoke 2, napa 4).

Katkaisimen ensimmaisen painamisen myota on
tarkoitus sytyttaa vain valo 1, toisella painamisella
myds valo 2 ja kolmannella painamisella kaikkien
valojen on tarkoitus sammua.

Edellytykset:

* Valot kytketaan releella.

* Releen ohjaus tapahtuu parametritettévan erikois-
modulin (PSM) lahtoliitannasta 01 (pistoke 2, napa
13) ja lahtoliitdnnadsta 02 (pistoke 2, napa 16).

SPS-toiminnon aktivointi

Valitse valikkokohta "Eksperttikoodaus"
Valitse valikkokohta "Logiikkatoiminnot"
Valitse valikkokohta "SPS-ryhmien aktivointi"
Aseta parametriksi "SPS-ryhma 1" arvoksi
"AKTIVOITU"

5 Paata koodaus painamalla nappainta F3

B W N =

Kynnysarvokatkaisimen konfigurointi

6 \Valitse valikkokohta "Logiikkatoiminnot"

Valitse valikkokohta "SPS-ryhma 1"

Valitse valikkokohta "Kynnysarvokatkaisin"

Aseta parametrin "Kynnysarvokatkaisin:

Tuloliitanta" signaali-ID:ksi "301C"

10 Paata koodaus painamalla nappainta F3

11 Valitse valikkokohta "Ominaisuuksien
parametritys"

12 Aseta kynnyksen A arvoksi "0"

13 Aseta kynnyksen B arvoksi "1"

14 Aseta kynnyksen C arvoksi "2"

15 Aseta kayttotavaksi "Palkkitila"

16 Paata koodaus painamalla nappainta F3

O 00 N

6.2 Eksperttikoodaus

Laskurin konfigurointi

17 Valitse valikkokohta "Logiikkatoiminnot"

18 Valitse valikkokohta "SPS-ryhma 1"

19 Valitse valikkokohta "Laskuri"

20 Aseta parametrin "Laskuri: Tuloliitanta 1"
signaali-ID:ksi "1106"

21 Aseta parametrin "Laskuri: Tuloliitanta 2"
signaali-ID:ksi "1001"

22 Aseta parametrin "Laskuri: Tuloliitanta 3"
signaali-ID:ksi "1013"

23 Aseta parametrin "Laskuri: Tuloliitanta 4"
signaali-ID:ksi "1000"

24 Paata koodaus painamalla nappainta F3

25 Valitse valikkokohta "Ominaisuuksien
parametritys"

26 Aseta laskurin lukemaksi nollauksen jalkeen arvo
non

27 Paata koodaus painamalla nappainta F3

Lahtoliitantéjen 01 ja 02 koodaus
28 Valitse valikkokohta "Porttiliitannat"
29 Valitse valikkokohta "Lahtoliitannat"

30 Aseta parametrin "Lahtoliitdntd 01" signaali-
ID:ksi "1104"

31 Aseta parametrin "Lahtoliitdntd 02" signaali-
ID:ksi "1105"

32 Paata koodaus painamalla nappéinta F3
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Toiminta: Koska kaasupolkimen kunkinhetkisté asen-
totietoa ei ole kaytettavissa pulssimodulaatiosignaa-
lina (PWM-signaalina), tama signaali on annettava
PWM-signaalina parametritettavan erikoismodulin
(PSM) suoraan lahtdliitantaan.

Esimerkissamme tahan kaytetaan lahtoliitantaa 10
(pistoke 1, napa 11).

Vapaasti parametritettavan PWM-signaalin
maarittdminen

Valitse valikkokohta "Eksperttikoodaus"

Valitse valikkokohta "Porttiliitannat"

Valitse valikkokohta "Suorat Iahtéliitannat"

Valitse valikkokohta "PWM-signaalit l1ahtoliitéan-

téihin 09 ja 10"

5 Aseta parametrin "Vapaasti parametritettava
PWM-signaali [ahtoliitantaan 10" signaali-ID:ksi
"2027"

6  Aseta parametrin "Lahtéliitdnnan 10 vapaasti
parametritettdavan PWM-signaalin aktivointi"
signaali-ID:ksi "1001"

7 Valitse valikkokohta "Ominaisuuksien
parametritys"

8 Taajuuden sopeuttaminen liitetylle laitteelle

9 S&ada 100 % -arvon arvoksi "249"

10 Paata koodaus painamalla nappainta F3

B W N =

6.2 Eksperttikoodaus

Lahtoliitdnnan 10 konfigurointi PWM-signaalin
antoa varten

11 Valitse valikkokohta "Porttiliitdnnat"

12 Valitse valikkokohta "Suorat [ahtéliitannat"

13 Aseta parametrin "Léhtoliiténta 10" signaali-
ID:ksi "3038"

14 Aktivoi signaaliparametrin "PWM-toiminnon
aktivointi..." asetus

15 Paata koodaus painamalla nappainta F3
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

DAS:n valikkojen kayttd

PSM-ohjainlaitteen koodaamiseen paastaan testerin
DAS:ssa 2 vaiheen avulla:

Valikkokohdan "Ohjainlaitesovitukset" aktivointi.
Vakiokoodauksen aktivointi mallin 639
yhteydessa.

Valikkokohdan "Koodauksen lukeminen ja tarvit-
taessa muuttaminen" aktivointi.
Vakiokoodauksen aktivointi mallin 906
yhteydessa.

Tarkeita huomautuksia
Loogisten riippuvuussuhteiden tarkastus!

Testerin diagnoosi-assistenttijarjestelmassa (DAS) ei
ole mahdollista tarkastaa tehtyjen asetusten loogi-
suutta (esimerkiksi pulssimodulaatiosignaali eli PWM-
signaali kohdistettu ei-PWM-kelpoiseen lahtdliitan-
taan). Myoskaan vianetsinta liitetysta auton paallysra-
kenteesta ei ole mahdollista DAS:n avulla.
PSM-ohjainlaitteen suorat tulo- ja Iahtdliitannat
voidaan helposti parametrittaa vakiokoodauksen

avulla. Muut asetukset on tehtava eksperttikoodauk-
sella.

Mallin 639 PSM-ohjainlaitteen nykyinen vakiokoodaus
vastaa mallin 639 aiempaa vakiokoodausta.
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Yleista

PSM-ohjainlaite voidaan koodata testerin DAS:n
avulla:

* Vakiokoodaus

» Eksperttikoodaus

* Koodauksen naytto

e Koodauksen peruutus
e Tietojenhallinta

Koodauksen tyyppi ja asetukset voidaan valita ja
tehda DAS:n valikkoikkunan kautta.

Valikkokohta "Vakiokoodaus"
Tama valikkokohta tarjoaa seuraavat mahdollisuudet:

* Tehtaalla kirjoitettujen vakiokoodausten aktivointi.
* Hidastimen aktivointi.

[i]

Hidastinkoodaus on kytketty pois paalta tehtaalla,
koska hidastin asennetaan my6hemmin.

Jos hidastin on asennettu, koodaus on lopuksi aktivoi-
tava. Kayta apuna DAS-valikon valintakohtaa "SA-
koodi BR9" (kun autossa on Telma-hidastimen asen-
nusvalmius).

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

Valikkokohta "Eksperttikoodaus"

Eksperttikoodauksen avulla voidaan paasta kéasiksi
kaikkiin PSM-ohjainlaitteen parametreihin.

Testerin DAS-valikko "Eksperttikoodaus" jakautuu
seuraavasti:

¢ Alavalikkokohta "Porttiliitannat"

* Alavalikkokohta "Ohjelmoitavan logiikan (SPS)
logiikkatoiminnot"

* Alavalikkokohta "Erikoistoiminnot"

¢ Alavalikkokohta "Globaalit toiminnot"

Valikkokohta "Koodauksen naytto"

Testerin DAS-valikon "Koodauksen nayttd" rakenne
vastaa Eksperttikoodaus-valikon rakennetta. Valikko-
kohdan aktivoimisen jalkeen luetaan PSM-ohjainlait-
teen nykyinen koodaus ja ndytetdan se naytossa.

Valikkokohta "Koodauksen peruutus"

Kun tama valikkokohta aktivoidaan, PSM-ohjainlait-
teeseen tallennettu koodaus poistetaan.

[i]

Kaikki tulo- ja Iahtoéliitannat seka sisaiset toiminnot
ovat tdéman jalkeen deaktivoituja.
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Valikkokohta "Tietojenhallinta"

Testerin DAS-valikkoikkuna "Tietojenhallinta"
jakautuu seuraavasti:

Alavalikkokohta "Nykyisen koodauksen tallennus
DAS:iin"

Alavalikkokohta "DAS:iin tallennetun koodauksen
siirto ohjainlaitteeseen"

Alavalikkokohta "DAS:iin tallennetun koodauksen
poistaminen"

Alavalikkokohta "Nykyisen koodauksen tallennus
disketille"

Alavalikkokohta "Disketille tallennetun
koodauksen siirto ohjainlaitteeseen"

[i]

Tietojenhallinta ei ole kaytettavissa DAS-simulaati-
0ss3, silla simulaatiossa luodut koodaukset eivat
toimi oikeassa autossa.

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

Alavalikkokohta "Nykyisen koodauksen tallennus
DAS:iin"

Taman valikkokohdan aktivoimisen jalkeen koodaus
luetaan PSM-ohjainlaitteesta. Sitten valitaan "Nimi" ja
"Numero", joilla tietue halutaan tallentaa. Koodaus
tallennetaan valitulla nimella valittuun muistipaikkaan.

Alavalikkokohta "DAS:iin tallennetun koodauksen
siirto ohjainlaitteeseen”

Jos DAS-tietokoneeseen on tallennettu koodauksia,
olemassa olevat tietueet listataan.

Tietueen valinnan jalkeen tallennettu koodaus siirre-
taan PSM-ohjainlaitteeseen.

Alavalikkokohta "DAS:iin tallennetun koodauksen
poistaminen”

Taman valikkokohdan aktivoimisen jalkeen valittu
tietue poistetaan kiintolevylta.

Alavalikkokohta "Jonkin nykyisen koodauksen
tallennus disketille"

Taman valikkokohdan aktivoimisen jalkeen koodaus
luetaan PSM-ohjainlaitteesta. Sitten valitaan "Nimi" ja
"Numero", joilla tietue halutaan tallentaa. Koodaus
tallennetaan valitulla nimella disketille.

Alavalikkokohta "Disketille tallennetun kooda-
uksen siirto ohjainlaitteeseen”

Jos DAS-tietokoneeseen on tallennettu koodauksia,
olemassa olevat tietueet listataan.

Tietueen valinnan jalkeen tallennettu koodaus tallen-
netaan PSM-ohjainlaitteeseen.
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Eksperttikoodaus

Tahan asti mallille 639 kaytettavissé olleet varustus-
laajuuden koodaukset (kuten taksi tai kylmakuljetus-
auto) voidaan edelleen tehda tuttuun tapaan. Ekspert-
tikoodausta tarvitset vain varusteille, joissa tarvitaan
muita kuin tahan asti kaytettavissa olleita toimintoja.

Signaaliasetusten tai ominaisuuksien paramet-
ritys

Eksperttikoodaus mahdollistaa PSM-ohjainlaitteen
kaikkien signaalien ja parametrien kdyton. Koodauk-
sessa on tallgin 2 vaihtoehtoa:

» Signaaliasetukset
* Ominaisuuksien parametritys

"Signaaliasetuksia" on kaytettava, jos signaalia ohjaa
toinen signaali (esimerkiksi kaukovalojen kytkeminen
paalle suoran tuloliitdnnan kautta).

Kaikki muut asetukset (esimerkiksi tuloliitantdjen
heratyskyky, lahtéliitdntdjen poiskytkennan virta-
arvot, PSM-ohjainlaitteen jalkitoiminta-aika) toteute-
taan valikkokohdan "Ominaisuuksien parametritys"
avulla.

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

Signaaliasetukset
Signaaliasetukset maaritetdan kolmessa vaiheessa:

* Signaalit
* Signaalildhteen asettaminen
* Signaaliparametrien asettaminen

Seuraavassa esimerkissa auton toimintoa "Kaukova-
lojen kytkeminen paalle" on tarkoitus ohjata ulkoisesti
katkaisimella, eli toiminto toteutetaan seuraavien
porttiliitdntdjen avulla:

» Sisatilan CAN-vdyla (CAN-B) (auton toiminto Valot)
* Suora tuloliitédnta (signaalilahteena).

Nama porttiliitdnnat maaritetaan koodauksen 1.
vaiheessa kohdan "Signaaliasetus" kautta.

Lisdksi téhén signaaliin voidaan liittéa ehtoja
kohdassa "Signaaliparametrien asettaminen". Kauko-
valojen paalle kytkemiseen voidaan esimerkiksi
asettaa ehdoksi parametri "Reunaohjatun signaalin
analysointi".

Esimerkki

Auton toiminto "Kaukovalot" kytketaan paalle tulolii-
tantaan 01 liitetylld katkaisimella. Koodaus tehdaan
kohtien "Signaaliasetukset" ja "Parametrien asetta-

minen" avulla 3 vaiheessa.
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Signaaliasetusten vaihe 1, signaalin valinta

Auton haluttu toiminto "Kaukovalojen kytkeminen
paalle" maaritetdan ohjaavaksi signaaliksi.

Signaaliasetusten vaihe 2, signaalildhteen valinta

Signaalilahde, joka laukaisee auton toiminnon, maari-
tetdan "Signaalilistan" avulla, ja kyseinen signaali-ID
merkitdan muistiin ja kirjoitetaan DAS-ikkunaan.
Nappéinta F2 painamalla naytetaan valinta selityksi-
neen.

Signaaliasetusten vaihe 3, parametrien asetta-
minen

DAS-ikkunassa signaali "Kaukovalojen kytkeminen
paalle" liitetdan parametriin "Signaalin analysointi"
(reuna- tai tilaohjattu).

Néppéinta F2 painamalla ilmestyy viesti-ikkuna, joka

kertoo signaalin koodauksen paattymisesta. Jos tarvi-
taan muita koodauksia, aloitetaan uudelleen vaiheesta
1. Koodaus paatetaan painamalla néppainta F1.

[i]

Parametrin asetus on yksi vaihtoehto. Joissakin
signaaleissa tama vaihtoehto ei ole kaytettdvissa.
Talloin DAS antaa vastaavan viestin.

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

Ominaisuuksien parametritys

DAS-ikkunassa "Valikkokohta Suorat tuloliitannat -
Ominaisuuksien parametritys" naytetaan ominaisuuk-
sien parametritys.

Koodaus paatetdan painamalla néppéinta F3.
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Rakenne DAS-valikossa "Eksperttikoodaus"

Porttiliitannat

Ne on jaettu seuraavasti:

Suorat tuloliitdnnat:
» Ominaisuuksien parametritys:

Tuloliitanta 01 heratyskykyinen
Tuloliitanta 02 heratyskykyinen
Tuloliitanta 03 heratyskykyinen
Tuloliitanta 04 heratyskykyinen
Tuloliitanta 05 heratyskykyinen
Tuloliitanta 06 heratyskykyinen

Tuloliitannat 07 ja 08 heratyskykyisia
Pullup-vastus tuloliitdénnassa 04
Pullup-vastus tuloliitdnnassa 05
Pullup-vastus tuloliitdénnassa 06

Tuloliitdnnan 01 toimintatapa
Tuloliitdnnan 02 toimintatapa
Tuloliitannan 03 toimintatapa
Tuloliitdnnan 04 toimintatapa
Tuloliitdnnan 05 toimintatapa
Tuloliitannan 06 toimintatapa
Tuloliitannan 07 toimintatapa
Tuloliitannan 08 toimintatapa
Tuloliitannan 09 toimintatapa
Tuloliitdnnan 10 toimintatapa
Tuloliitdnnan 07 analysointilaji
Tuloliitdannan 08 analysointilaji
Tuloliitannan 09 analysointilaji
Tuloliitdnnan 10 analysointilaji

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008
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P Kytkentidkynnykset analogituloille 01...10 - Ominai-
suuksien parametritys

Siséllysluettelo
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Tuloliitanta 07:
Tuloliitanta 07:
Tuloliitanta 07:
Tuloliitanta 07:
Tuloliitanta 07:
Tuloliitanta 07:
Tuloliitanta 07:
Tuloliitanta 08:
Tuloliitanta 08:
Tuloliitanta 08:
Tuloliitanta 08:
Tuloliitanta 08:
Tuloliitanta 08:
Tuloliitanta 08:
Tuloliitanta 09:
Tuloliitanta 09:
Tuloliitanta 09:
Tuloliitanta 09:
Tuloliitanta 09:
Tuloliitanta 09:
Tuloliitanta 09:
Tuloliitanta 10:
Tuloliitanta 10:
Tuloliitanta 10:
Tuloliitanta 10:
Tuloliitanta 10:
Tuloliitanta 10:
Tuloliitanta 10:

Kynnys 1
Kynnys 2
Kynnys 3
Kynnys 4
Kynnys 5
Kynnys 6
Kynnys 7
Kynnys 1
Kynnys 2
Kynnys 3
Kynnys 4
Kynnys 5
Kynnys 6
Kynnys 7
Kynnys 1
Kynnys 2
Kynnys 3
Kynnys 4
Kynnys 5
Kynnys 6
Kynnys 7
Kynnys 1
Kynnys 2
Kynnys 3
Kynnys 4
Kynnys 5
Kynnys 6
Kynnys 7
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

* Suorat lahtoliitdnnat
P Signaaliasetukset

Lahtoliitdntd 01
Lahtdliitdnta 02
Lahtoliitdntd 03
Lahtoliitdntd 04
Lahtoliitdntd 05
Lahtoliitdntd 06
Lahtoliitdntd 07
Lahtoliitdntd 08
Lahtoliitdntd 09
Lahtoliitdntd 10
Lahtoliitdnta 11
Lahtoliitdnta 12
Lahtoliitdntd 13
Lahtoliitdntd 14
Lahtoliitdntd 15
Lahtoliitdntd 16
Lahtoliitdntd 17
Lahtoliitdntd 18
Lahtoliitdntd 19
Lahtoliitdntd 20

» Ominaisuuksien parametritys

Lahddn 03 poiskytkennan virta-arvo
Lahddn 04 poiskytkennan virta-arvo
Lahd6n 05 poiskytkennan virta-arvo
Lahdon 06 poiskytkennén virta-arvo

» PWM-signaalit 13ht6liitdnnsille 09 ja 10

Vapaasti parametritettavat PWM-signaalit -

Signaaliasetukset

- Vapaasti parametritettava PWM-signaali
lahtoliitannalle 09

- Vapaasti parametritettavan PWM-signaalin
aktivointi lahtoliitannalle 09

- Vapaasti parametritettava PWM-signaali
lahtoliitannalle 10

- Vapaasti parametritettavan PWM-signaalin
aktivointi lahtoliitannalle 10

Vapaasti parametritettavat PWM-signaalit -

Ominaisuuksien parametritys

- Vapaasti parametritettava PWM-signaali
lahtoliitannalle 09: Taajuus

- Vapaasti parametritettava PWM-signaali
l&htoliitannalle 09: 100 % -arvo

- Vapaasti parametritettava PWM-signaali
lahtoliitannalle 10: Taajuus

- Vapaasti parametritettava PWM-signaali
l&htoliitannalle 10: 100 % -arvo

Ennalta asetetut PWM-signaalit - Ominaisuuksien

parametritys

- Moottorin kierrosluvun PWM:n K-tekija

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

* Signaalit CAN-B-vayldan
P Valot ja dénitorvi

Siséllysluettelo

Signaaliasetukset

- Aanitorven kytkeminen paille

- Vasemmanpuolen vilkkujen kytkeminen paalle

- Oikeanpuolen vilkkujen kytkeminen paalle

- Kaukovalojen kytkeminen paélle

- Kaukovalovilkun kytkeminen paalle

- Varoitusvilkkujen kytkeminen paalle

- Etusisévalon kytkeminen paalle

- Vasemmanpuolen pysakdintivalojen
kytkeminen paalle

- Oikeanpuolen pysékdintivalojen kytkeminen
paalle

- Valoautomatiikan "Auto" kytkeminen paalle

- Seisontavalojen kytkeminen paalle

- Lahivalojen kytkeminen paalle

- Sumuvalojen kytkeminen paalle

- Takasumuvalon kytkeminen paalle

Ominaisuuksien parametritys

- Ohjauskulma vilkkujen palautusta varten

- Vilkkujen palautuksen ohjauskulman hystereesi
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

P Halytystoiminto
- Signaaliasetukset

Sumuvalojen kytkeminen péaalle

Kaukovalojen kytkeminen péalle

Sumuvalojen ja kaukovalojen synkronoitu
vilkkuminen (muutoin vilkkuminen vuorotellen)
Sisdvalon kytkeminen paalle

Varoitusvilkkujen kytkeminen paalle
Aénitorven kytkeminen paalle

- Ominaisuuksien parametritys

Sumuvalojen kirkkaan vaiheen kesto
(vilkkuminen)

Sumuvalojen pimean vaiheen kesto
(vilkkuminen)

Kaukovalojen kirkkaan vaiheen kesto
(vilkkuminen)

Kaukovalojen pimeéan vaiheen kesto
(vilkkuminen)

Sumuvalojen kirkkaan vaiheen kesto (halytysvil-
kutustoiminto)

Sumuvalojen pimean vaiheen kesto (hélytysvil-
kutustoiminto)

Kaukovalojen kirkkaan vaiheen kesto (hélytys-
vilkutustoiminto)

Kaukovalojen pimeén vaiheen kesto (halytysvil-
kutustoiminto)

Varoitusvilkkujen kirkkaan vaiheen kesto
(halytysvilkutustoiminto)

Varoitusvilkkujen pimeén vaiheen kesto
(halytysvilkutustoiminto)

Aénitorven aika "Paall" (halytys)

Aénitorven aika "Pois paalta" (halytys)

P Kattoluukku
- Kattoluukun manuaalinen nostaminen
- Kattoluukun automaattinen nostaminen
- Kattoluukun manuaalinen laskeminen
- Kattoluukun automaattinen laskeminen
- Kattoluukun manuaalinen avaaminen
- Kattoluukun automaattinen avaaminen
- Kattoluukun manuaalinen sulkeminen
- Kattoluukun automaattinen sulkeminen

Siséllysluettelo

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

P Keskuslukitus (ZV)

Etuovien lukituksen avaaminen
Etuovien lukitseminen
Kuormatilan lukituksen avaaminen
Kuormatilan lukitseminen

Auton lukituksen avaaminen
Auton lukitseminen

Lasien pyyhinta ja lammitys
Kertapyyhkaisyn kaytto
Pesutoiminnon kaytto
Tihkupyyhinnan (nopeus 1) kaytto
Normaalipyyhinnan (nopeus 2) kaytto
Nopean pyyhinnan (nopeus 3) kaytto
Takalasin pyyhinta-/pesutoiminnon kaytto
Takalasin tihkupyyhinnan kaytto
Takalasin lammityksen kytkeminen pé&alle
Tuulilasin ldmmityksen kytkeminen pé&alle
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

P Eri toiminnot

Signaaliasetukset

- Kéynnistykseneston aktivointi

- Hidastinta kaytetédan

- Hidastimen teho 1

- Hidastimen teho 2

- Hidastimen teho 3

- Summerin kytkeminen paalle

- Jaksoittaisen summerin kytkeminen péaélle

- Audio-mykistys

- Sisétilavalvonnan herkkyyden véhentédminen tai
kytkeminen pois paalta ilmalisdlammityslaitetta
varten

- Sisétilavalvonnan kytkeminen pois paalta
tuuletuskattoluukkua varten

Ominaisuuksien parametritys

Jaksoittaisen summerin aika "Paalle"

Jaksoittaisen summerin aika "Pois paalta"

Ramppiaika ndyton himmennykselle

Ramppiamplitudi ndyton himmennykselle

- Hidastin olemassa

» Signaalit paallysrakentajan CAN-véylaén (CAN-
ABH-vaylaan)
P Signaaliasetukset

Signaaliryhmé 1
- AuxBit1_1
- AuxBit1_2
- AuxBit1_3
- AuxBit1_4
- AuxBit1_5
- AuxBit1_6
- AuxBit1_7
- AuxBit1_8
- AuxBytel_1
- AuxByte1_2
- AuxWord1_1
- AuxWord1_2
Signaaliryhma 2
- AuxBit2_1
- AuxBit2_2
- AuxBit2_3
- AuxBit2_4
- AuxBit2_5
- AuxBit2_6
- AuxBit2_7
- AuxBit2_8
- AuxByte2_1
- AuxByte2_2
- AuxWord2_1
- AuxWord2_2

Siséllysluettelo

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

- Signaaliryhma 3

- Si

AuxBit3_1
AuxBit3_2
AuxBit3_3
AuxBit3_4
AuxBit3_5
AuxBit3_6
AuxBit3_7
AuxBit3_8
AuxByte3_1
AuxByte3_2
AuxWord3_1
AuxWord3_2

gnaaliryhmé 4

AuxBit4_1
AuxBit4_2
AuxBit4_3
AuxBit4_4
AuxBit4_5
AuxBit4_6
AuxBit4_7
AuxBit4_8
AuxByte4_1
AuxByte4_2
AuxWord4_1
AuxWord2_2
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

» Ominaisuuksien parametritys

- Tietosahkepaketin "FMSStandard" lahettaminen

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

* SPS-ryhma 1

- Tietosahkepaketin "ISO 119922 /3" Iahettaminen

- Siirtonopeus

- CAN-ABH-vaylén salliminen

- Signaalit CAN-ABH-vaylassa: Signaaliryhma 1
- Signaalit CAN-ABH-vayléssa: Signaaliryhma 2
- Signaalit CAN-ABH-vayléssa: Signaaliryhma 3
- Signaalit CAN-ABH-vaylassa: Signaaliryhma 4
- Tankin tilavuus

Logiikkatoiminnot (SPS)

* SPS-ryhmien aktivointi tai deaktivointi
- SPS-ryhma 1
- SPS-ryhmé 2
- SPS-ryhmé 3
- SPS-ryhmé 4
- SPS-ryhma 1
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Siséllysluettelo

P Logiikkalohkot

Signaaliasetukset

- Logiikkalohko 1:
- Logiikkalohko 1:
- Logiikkalohko 1:
- Logiikkalohko 1:
- Logiikkalohko 2:
- Logiikkalohko 2:
- Logiikkalohko 2:
- Logiikkalohko 2:
- Logiikkalohko 3:
- Logiikkalohko 3:
- Logiikkalohko 3:
- Logiikkalohko 3:
- Logiikkalohko 4:
- Logiikkalohko 4:
- Logiikkalohko 4:
- Logiikkalohko 4:

Tuloliiténta 1
Tuloliiténta 2
Tuloliiténta 3
Tuloliiténta 4
Tuloliiténta 1
Tuloliiténta 2
Tuloliiténta 3
Tuloliiténta 4
Tuloliiténta 1
Tuloliiténta 2
Tuloliiténta 3
Tuloliiténta 4
Tuloliiténta 1
Tuloliiténta 2
Tuloliiténta 3
Tuloliiténta 4

Ominaisuuksien parametritys

- Logiikkalohko 1:
- Logiikkalohko 1:
- Logiikkalohko 1:
- Logiikkalohko 2:
- Logiikkalohko 2:
- Logiikkalohko 2:
- Logiikkalohko 3:
- Logiikkalohko 3:
- Logiikkalohko 3:
- Logiikkalohko 4:
- Logiikkalohko 4:
- Logiikkalohko 4:

Alilohko X
Alilohko Y
Alilohko Z
Alilohko X
Alilohko Y
Alilohko Z
Alilohko X
Alilohko Y
Alilohko Z
Alilohko X
Alilohko Y
Alilohko Z
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla
6.3 DAS:n valikkojen kaytto

» Flip-Flopit P Kynnysarvokatkaisin
- Signaaliasetukset - Signaaliasetukset
- Flip-Flop 1: Tuloliitéanta 1 - Kynnysarvokatkaisin: Tuloliitanta
- Flip-Flop 1: Tuloliitanta 2 - Ominaisuuksien parametritys
- Flip-Flop 2: Tuloliitédnta 1 - Kynnys A
- Flip-Flop 2: Tuloliitdnta 2 - Kynnys B
- Ominaisuuksien parametritys - Kynnys C
- Flip-Flop 1: Malli - Kynnys D
- Flip-Flop 2: Malli - Kayttotapa
- Flip-Flop 1: Analysointilaji
- Flip-Flop 2: Analysointilaji P Hystereesilohko
- Signaaliasetukset
P Ajastin - Hystereesilohko: Tuloliitanta
- Signaaliasetukset - Ominaisuuksien parametritys
- Ajastin: Tuloliitdnta 1 - Alempi kynnys
- Ajastin: Tuloliitanté 2 - Ylempi kynnys
- Ominaisuuksien parametritys
- Aika-arvo e SPS-ryhma 2
- Aikaperusta P Analoginen SPS-ryhmén 1 kanssa

- Analysointilaji
- Reunan analysointi

- Uudelleenkdynnistys mahdollinen ajastimen * SPS-ryhma 3

kdydessa » Analoginen SPS-ryhman 1 kanssa
P Laskuri + SPS-ryhmi 4
- Signaaliasetukset » Analoginen SPS-ryhmén 1 kanssa

- Laskuri: Tuloliitéanta 1
- Laskuri: Tuloliitédnta 2
- Laskuri: Tuloliitéanta 3
- Laskuri: Tuloliitéanta 4
- Ominaisuuksien parametritys
- Tila nollauksen jalkeen

Siséllysluettelo
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Erikoistoiminnot

e Kierrosluvun saato
P Ulosottokierrosluvun s3atd
Signaaliasetukset

Vaatimus "Ulosottokierrosluvun saato" CAN-
ABH-vaylasta

Vaatimus "Ulosottokierrosluvun saaté" suorasta
tuloliitdnnasta

Ehto ulosottokierrosluvun saadon sallimiselle:
Vapaa-asento

Ehto ulosottokierrosluvun saadon sallimiselle:
Vapaasti parametritettdvéd CAN-signaali

Ominaisuuksien parametritys

Toiminto "Ulosottokierrosluvun saato"
Vapaasti parametritettdvéa CAN-signaali:
Kynnysarvon analysointi

Vapaasti parametritettdva CAN-signaali:
Muuttaminen k&anteiseksi (vain bittisignaalien
yhteydessa)

Odotusaika toiminnon sallimiseen

Odotusaika kytkinpolkimen painamisen jalkeen
Vapaasti parametritettdvéa CAN-signaali:
Kynnysarvo

Maksimikierroslukurajoitus toiminnolla "Ulosot-
tokierrosluvun saato"
Minimikierroslukurajoitus toiminnolla "Ulosotto-
kierrosluvun saato"

Maksimimomentti toiminnolla "Ulosottokier-
rosluvun saato"

Vaatimus "Ulosottokierrosluvun saato"
ulosotolta

Ehto ulosottokierrosluvun saadon sallimiselle:
Jarrut

Ehto ulosottokierrosluvun saadon sallimiselle:
Tyhjakaynti

Ehto ulosottokierrosluvun saadon sallimiselle:
Kytkin

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

P Kierrosluvun muuttaminen
Signaaliasetukset

Vaatimus "Kierrosluvun nosto" CAN-ABH-
vaylasta

Vaatimus "Kierrosluvun nosto" suorasta tulolii-
tannasta

Vaatimus "Kierrosluvun lasku" CAN-ABH-
vaylasta

Vaatimus "Kierrosluvun lasku" suorasta tulolii-
tannasta

Vaatimus "Kierrosluvun haku muistista" CAN-
ABH-vaylasta

Vaatimus "Kierrosluvun haku muistista"
suorasta tuloliitdnnasta

Ominaisuuksien parametritys

Rampin nousu
Portaan korkeus
Rampin vaihtoaika (porras- tai ramppitila)

P Kierroslukurajoitus
Signaaliasetukset

Siséllysluettelo

Vaatimus "Maksimikierrosluku 1" CAN-ABH-
vaylasta

Vaatimus "Maksimikierrosluku 2" CAN-ABH-
vaylasta

Vaatimus "Maksimikierrosluku 3" CAN-ABH-
vaylasta

Vaatimus "Maksimikierrosluku 1" suorasta
tuloliitdnnasta

Vaatimus "Maksimikierrosluku 2" suorasta
tuloliitdnnasta

Vaatimus "Maksimikierrosluku 3" suorasta
tuloliitdnnasta

Toiminnon "Kiintea kierrosluku" ja "Kierrosluku-
ajoitus" salliminen CAN-ABH-vaylasta
Toiminnon "Kiintea kierrosluku" ja "Kierrosluku-
rajoitus" salliminen suorasta tuloliitdnnasta
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

- Ominaisuuksien parametritys

Toiminto "Kierroslukurajoitus ilman ulosotto-
kierrosluvun s&atoa"

Maksimikierrosluku 1

Maksimikierrosluku 2

Maksimikierrosluku 3

Maksimikierrosluku 1 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)
Maksimikierrosluku 2 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)
Maksimikierrosluku 3 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

Maksiminopeus 1

(kierroslukurajoitus ilman ulosottokierrosluvun
saatoa)

Maksiminopeus 2

(kierroslukurajoitus ilman ulosottokierrosluvun
saatoa)

Maksiminopeus 3

(kierroslukurajoitus ilman ulosottokierrosluvun
saatoa)

Maksimimomentti 1 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)
Maksimimomentti 2 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)
Maksimimomentti 3 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)
Minimikierrosluku 1 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)
Minimikierrosluku 2 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)
Minimikierrosluku 3 (kierroslukurajoitus ilman
ulosottokierrosluvun saatoa)

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

P Kiinted kierrosluku
- Signaaliasetukset

Vaatimus "Kiintea kierrosluku 1" CAN-ABH-
vaylasta

Vaatimus "Kiintea kierrosluku 2" CAN-ABH-
vaylasta

Vaatimus "Kiintea kierrosluku 3" CAN-ABH-
vaylasta

Vaatimus "Kiintea kierrosluku 1" suorasta tulolii-
tannasta

Vaatimus "Kiintea kierrosluku 2" suorasta tulolii-
tannasta

Vaatimus "Kiintea kierrosluku 3" suorasta tulolii-
tannasta

Toimintojen "Kiintea kierrosluku" ja "Kierroslu-
kurajoitus" salliminen CAN-ABH-vaylasta
Toimintojen "Kiintea kierrosluku" ja "Kierroslu-
kurajoitus" salliminen suorasta tuloliitdnnasta

- Ominaisuuksien parametritys

Poiskytkentaviive 1

Poiskytkentaviive 2

Poiskytkentaviive 3

Kiintean kierrosluvun ohjausarvo 1

Kiintean kierrosluvun ohjausarvo 2

Kiintean kierrosluvun ohjausarvo 3

Odotusaika toiminnon sallimiseen

Odotusaika kytkinpolkimen painamisen jéalkeen

P Kasikaasuanturi
- Signaaliasetukset

Kéasikaasuanturin arvo CAN-ABH-véylasta
Tulosignaali kasikaasuanturin aktivoimiseksi

- Ominaisuuksien parametritys

Siséllysluettelo

Késikaasuanturin analoginen tuloliitanta
Minimi kasikaasuanturin kierrosluku
Maksimi kasikaasuanturin kierrosluku
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

» Ulosotto
Signaaliasetukset

Vaatimus "Ulosotto" CAN-ABH-vaylasta
Vaatimus "Ulosotto" suorasta tuloliitdnnasta
Ehto ulosoton sallimiselle: Vapaa-asento

Ehto ulosoton sallimiselle: Vapaasti parametri-
tettdva CAN-signaali

Ulosoton kuittauksen tuloliitanta

Ominaisuuksien parametritys

Aktivointi mahdollista puuttuvista kytkentéeh-
doista huolimatta

Toiminto "Ulosotto"

Ulosoton kuittaus analysoidaan

Vapaasti parametritettdva CAN-signaali:
Kynnysarvo

Vapaasti parametritettdva CAN-signaali:
Kynnysarvon analysointi

Vapaasti parametritettdva CAN-signaali:
Muuttaminen kaénteiseksi (vain bittisignaalien
yhteydessa)

Ulosoton magneettiventtiilin ohjaus PSM-
ohjainlaitteen avulla

Nopeusraja ulosoton deaktivoinnille
Minimikierroslukurajoitus toiminnon "Ulosotto"
kautta

Maksimikierroslukurajoitus toiminnon
"Ulosotto" kautta

Maksiminopeus toiminnon "Ulosotto" kautta
Maksimimomentti toiminnon "Ulosotto" kautta
Ehto ulosoton sallimiselle: Seisontajarru

Ehto ulosoton sallimiselle: Tyhjakaynti

Ehto ulosoton sallimiselle: Kytkin

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

P Ajonopeusrajoitin
Signaaliasetukset

Vaatimus "Ajonopeusrajoitin" suorasta tulolii-
tannasta

Vaatimus "Ajonopeusrajoitin" CAN-ABH-
vaylasta

Ominaisuuksien parametritys

Toiminto "Ajonopeusrajoitin”
Maksiminopeus

» Moottorin start-stop
Signaaliasetukset

Siséllysluettelo

Vaatimus "Moottorin ké@ynnistys" suorasta
tuloliitannasta

Vaatimus "Moottorin kadynnistys" CAN-ABH-
vaylasta

Ehto moottorin kdynnistykselle: Vapaa-asento
Ehto moottorin kéynnistykselle: Signaali
"Seisontajarru" suorasta tuloliitdnnasta
Vaatimus "Kaynnistyksenesto" suorasta tulolii-
téannasta

Vaatimus "Kaynnistyksenesto" CAN-ABH-
vaylasta

Vaatimus "Moottorin sammutus" suorasta
tuloliitannasta

Vaatimus "Moottorin sammutus" CAN-ABH-
vaylasta

Ominaisuuksien parametritys

Toiminto "Moottorin kdynnistys"

Toiminto "Moottorin sammutus"

Ehto moottorin kdynnistykselle: Seisontajarru
Ehto moottorin k@ynnistykselle: Ulosotto
kytketty

Ehto moottorin kdynnistykselle: Kytkin
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

» Globaalit toiminnot
Signaaliasetukset

PSM-ohjainlaitteen sisainen heratys

Ominaisuuksien parametritys

Jalkitoiminta-aika

PSM-ohjainlaitteen toiminto "PSM:n sisdinen
heratys"

Alijannitetunnistus: Deaktivointikynnys
Alijannitetunnistus: Aktivointikynnys
Alijannitetunnistus: Aika deaktivointiin
Alijannitetunnistus: Aika aktivointiin
Alijannitetunnistus: Aika katkaisuun

Siséllysluettelo
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Porttiliitannat

DAS-valikkokohdassa "Porttiliitannat" on kaikkien
kaytettavissa olevien porttiliitdntojen taulukko, joka
jakautuu seuraavasti:

e Alavalikkokohta "Suorat tuloliitdnnat"

¢ Alavalikkokohta "Suorat Iahtoliitdnnat"

» Alavalikkokohta "Signaalit sisatilan CAN-vaylaan"

» Alavalikkokohta "Signaalit paallysrakenteen CAN-
vaylaan"

Suorat tuloliitannat

Porttiliitannalla "Suorat tuloliitannat" on DAS-vali-
kossa seuraavat alavalikkokohdat:

* Alavalikkokohta "Ominaisuuksien parametritys"
* Alavalikkokohta "Kytkentdkynnykset analogitulolii-
téannoille 07-10"

DAS-valikkokohta "Suorat tuloliitdnnat - Ominaisuuk-
sien parametritys" mahdollistaa esimerkiksi para-
metrin "Heratyskyky" asettamisen eri suorille tulolii-
tannoille.

Suorat lahtoliitannat

Porttiliitdnnalld "Suorat 1ahtoliitannat" on DAS-vali-
kossa seuraavat alavalikkokohdat:

* Alavalikkokohta "Signaaliasetukset"

* Alavalikkokohta "Ominaisuuksien parametritys"

* Alavalikkokohta "Vapaat PWM-signaalit
lahtoliitannoille 09 ja 10"

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

Signaalit CAN-B-vayldaan

Porttiliitannalla "Signaalit sisatilan CAN-vayléan" on
DAS-valikossa seuraavat alavalikkokohdat:

¢ Alavalikkokohta "Valot ja danitorvi"

* Alavalikkokohta "Halytystoiminto"

* Alavalikkokohta "Kattoluukku"

* Alavalikkokohta "Keskuslukitus"

* Alavalikkokohta "Lasien pyyhinta ja lammitys"

¢ Alavalikkokohta "Eri toiminnot"

Siséllysluettelo
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Valot ja aanitorvi

DAS-ikkunassa "Valot ja signaalin valinta" voidaan
valita esimerkiksi signaali "Kaukovalojen kytkeminen
paalle".

Halytystoiminto

DAS-ikkunassa "Halytys - Signaalin valinta" voidaan
valita esimerkiksi signaali "Sumuvalojen kytkeminen
paalle".

Kattoluukku

DAS-ikkunassa "Kattoluukku - Signaalin valinta"
voidaan valita esimerkiksi signaali "Kattoluukun
nostoavaaminen manuaalisesti".

Keskuslukitus (ZV)

DAS-ikkunassa "Keskuslukitus - Signaalin valinta"
voidaan valita esimerkiksi signaali "Etuovien luki-
tuksen avaaminen".

Lasien pyyhinté ja lammitys

DAS-ikkunassa "Lasien pyyhinta ja lammitys" voidaan
valita esimerkiksi signaali "Tihkupyyhinnan kaytto".
Eri toiminnot

DAS-ikkunassa "Eri toiminnot - Signaalin valinta"
voidaan valita esimerkiksi signaali "Kaynnistykse-
neston aktivointi".

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

Signaalit CAN-ABH-vaylaan

Porttiliitannalla "Signaalit paallysrakenteen CAN-
vaylaan" on DAS-valikossa seuraavat alavalikko-
kohdat:

» Alavalikkokohta "Signaaliasetukset"
* Alavalikkokohta "Ominaisuuksien parametritys"

Logiikkatoiminnot (SPS)

DAS-valikkokohdassa "Logiikkatoiminnot (SPS)"
voidaan toteuttaa kaikki SPS-toiminnot. Tama valikko-
kohta jakautuu seuraavasti:

* Alavalikkokohta "SPS-ryhmien aktivointi/deakti-
vointi"
* Alavalikkokohta "SPS-ryhma 1"

SPS-ryhmien aktivointi tai deaktivointi

DAS-valikkokohdassa "SPS-ryhmien aktivointi -
Ominaisuuksien parametritys" voidaan aktivoida
kaikki nelja SPS-ryhmaa.

Seuraavassa on esitetty kaikki alavalikkokohdat
esimerkkind SPS-ryhmé 1. SPS-ryhmien 2 - 4 akti-
vointi ja asetusten tekeminen tehdaan kuten SPS-
ryhmassa 1.

SPS-ryhma 1

Esimerkiksi jos valitaan SPS-ryhma 1, voidaan DAS-
valikkokohdassa "SPS-ryhmé 1- Toimintoryhmén
valinta" koodata SPS-ryhman 1 seuraavat alavalikko-
kohdat:

* Alavalikkokohta "Logiikkalohkot"

* Alavalikkokohta "Flip-Flopit"

* Alavalikkokohta "Ajastin"

* Alavalikkokohta "Laskuri"

» Alavalikkokohta "Kynnysarvokatkaisin"
* Alavalikkokohta "Hystereesilohko"
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Logiikkalohkot

Valitun logiikkalohkon signaalit ja parametrit voidaan
asettaa DAS-valikkokohdassa "SPS-ryhmén 1 logiikka-
lohkot" seuraavassa kahdessa alavalikkokohdassa:

» Alavalikkokohta "Signaaliasetukset"
* Alavalikkokohta "Ominaisuuksien parametritys"

SPS-ryhma 1, logiikkalohkot - Signaalit

DAS-valikkokohdassa "SPS-ryhma 1, Logiikkalohkot -
Signaalin valinta" valitun logiikkalohkon kullekin tulo-
litdnnélle kohdistetaan signaali.

"SPS-ryhma 1, Logiikkalohkot - Ominaisuuksien
parametritys"

DAS-valikkokohta "SPS-ryhma 1, Logiikkalohkot -
Ominaisuuksien parametritys" mahdollistaa valitun
logiikkalohkon konfiguroinnin. Logiikkalohko jakautuu
kolmeen loogiseen ehtoon (X, Y, Z), joiden toiminta
voidaan parametrittaa erikseen.

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

Flip-Flopit

Parametritys tehdaan kuten logiikkalohkojen yhtey-
dessa valikoissa "Signaaliasetukset" ja "Ominaisuuk-
sien parametritys".

Ajastin

Parametritys tehda@an kuten logiikkalohkojen yhtey-
dessa valikoissa "Signaaliasetukset" ja "Ominaisuuk-
sien parametritys".

Laskuri

Parametritys tehdaan kuten logiikkalohkojen yhtey-
dessa valikoissa "Signaaliasetukset" ja "Ominaisuuk-
sien parametritys".

Kynnysarvokatkaisin

Parametritys tehdaan kuten logiikkalohkojen yhtey-
dessa valikoissa "Signaaliasetukset" ja "Ominaisuuk-
sien parametritys".

Hystereesilohko

Parametritys tehdaan kuten logiikkalohkojen yhtey-
dessa valikoissa "Signaaliasetukset" ja "Ominaisuuk-
sien parametritys".

SPS-ryhma 2
Kaikki valikkokohdat vastaavat SPS-ryhmaa 1.
SPS-ryhma 3
Kaikki valikkokohdat vastaavat SPS-ryhmaa 1.
SPS-ryhmi 4
Kaikki valikkokohdat vastaavat SPS-ryhmaa 1.
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Erikoistoiminnot

DAS-valikkoikkunassa "Erikoistoiminnot" toteutetaan
moottoritoiminnot. Valikko jakautuu seuraavasti:

* Alavalikkokohta "Kierrosluvun saato"

* Alavalikkokohta "Ulosotto"

» Alavalikkokohta "Ajonopeusrajoitin”

* Alavalikkokohta "Moottorin kaynnistys/
sammutus"

Kierrosluvun saato, ulosottokierrosluvun saaté

DAS-ikkunassa "Kierrosluvun saaté - Toimintoryhman
valinta"" voidaan valita seuraavat alavalikkokohdat:

* Alavalikkokohta "Ulosottokierrosluvun saato"
¢ Alavalikkokohta "Kierrosluvun muuttaminen"
* Alavalikkokohta "Kierroslukurajoitus"

* Alavalikkokohta "Kiintea kierrosluku"

¢ Alavalikkokohta "Kasikaasuanturi"

Jos toimintoryhma "Ulosottokierrosluvun saaté" on
valittuna, tdssd DAS-valikkoikkunassa voidaan asettaa
signaalit kummassakin seuraavassa alavalikkokoh-
dassa:

» Alavalikkokohta "Signaaliasetukset"
» Alavalikkokohta "Ominaisuuksien parametritys"

Signaalien asettaminen esimerkkitapauksessamme
"Ulosottokierrosluvun s&ato" tehdaan DAS-valikkoik-
kunassa "Ulosottokierrosluvun saato - Signaalin
valinta".

Signaaliparametrien asettaminen esimerkkitapauk-
sessamme "Ulosottokierrosluvun saato" tehdaan
DAS-valikkoikkunassa "Ulosottokierrosluvun saato -
Ominaisuuksien parametritys".

6.3 DAS:n valikkojen kaytto

Kierrosluvun muuttaminen

Parametritys tehdadan kuten ulosottokierrosluvun
saadon yhteydessa valikoissa "Signaaliasetukset" ja
"Ominaisuuksien parametritys".

Kierroslukurajoitus

Parametritys tehdé@an kuten ulosottokierrosluvun
saadon yhteydessa valikoissa "Signaaliasetukset" ja
"Ominaisuuksien parametritys".

Kiintea kierrosluku

Parametritys tehdadan kuten ulosottokierrosluvun
saadon yhteydessa valikoissa "Signaaliasetukset" ja
"Ominaisuuksien parametritys".

Kasikaasuanturi

Parametritys tehdé@an kuten ulosottokierrosluvun
saadon yhteydessa valikoissa "Signaaliasetukset" ja
"Ominaisuuksien parametritys".

Ulosotto

Parametritys tehddan kuten ulosottokierrosluvun
saadon yhteydessa valikoissa "Signaaliasetukset" ja
"Ominaisuuksien parametritys".

Ajonopeusrajoitin

Parametritys tehddan kuten ulosottokierrosluvun
saadon yhteydessa valikoissa "Signaaliasetukset" ja
"Ominaisuuksien parametritys". Moottorin start-stop

Parametritys tehda@an kuten ulosottokierrosluvun
saadon yhteydessa valikoissa "Signaaliasetukset" ja
"Ominaisuuksien parametritys".
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla
6.3 DAS:n valikkojen kaytto

Globaalit toiminnot

DAS-valikkoikkunassa "Globaalit toiminnot" voidaan
asettaa globaaleja parametreja. Tama valikko
jakautuu seuraaviin alavalikkokohtiin:

» Alavalikkokohta "Signaaliasetukset"
* Alavalikkokohta "Ominaisuuksien parametritys"

Signaalien asettaminen esimerkkitapauksessamme
"Globaalit toiminnot" tehddan DAS-valikkoikkunassa
"Globaalit toiminnot - Signaalin valinta".

Parametrit kohteelle "Globaalit toiminnot" asetetaan
DAS-valikkoikkunassa "Globaalit toiminnot - Ominai-
suuksien parametritys".
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

6.4 Koodauksen luominen

Menettelytapa

Seuraavilla sivuilla esitamme kolmessa vaiheessa
koodauksen tekemisen kayttaen esimerkkina
toimintoa "Kaukovalojen ohjaus suorista tuloliitan-
noista".

6.4 Koodauksen luominen

[i]

Mahdollisimman tehokkaan koodauksen saavutta-
miseksi suositamme, ettd noudatat tassa esitettya
toimintatapaa.

Esimerkki:

Tuloliitanta 01 Tuloliitanta 02 Tuloliitdnta 03 Tuloliitanta 04 Kaukovalot
0 0 0 0 Pois paalta
0 0 0 1 Pois paalta
0 1 1 0 Pois paalta
0 0 1 1 Pois paalta
0 1 0 0 Pois paalta
0 1 0 0 Pois paalta
0 1 0 1 Paalle

0 1 1 1 Paalle

1 0 0 0 Pois paalta

1 0 0 1 Paalle

1 0 1 0 Pois paalta

1 0 1 1 Paalle

1 1 0 0 Pois paalta

1 1 0 1 Paalle

1 1 1 0 Paalle

1 1 1 1 Pois paalta
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Kaukovalojen on tarkoitus syttya, kun joko suoriin
tuloliitantoihin 01 ja 04 tai suoriin tuloliitdntdihin 02 ja
03 tulee High-tasoinen signaali (ks. totuusarvotau-

lukko).

6.4 Koodauksen luominen

221

222—H

AND X

XOR
NAND

NOR
XNOR

223—1R

224 NOR
1 XNOR

AND Y
OR
XOR
NAND

Y

AND ~A
OR
XOR 5
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Vaihe 1, toiminnon hahmottaminen

Ensimmaiseksi sovellusesimerkissamme luodaan
hahmotelma, johon sisaltyy logiikkalohko ja seuraavat
tulo- ja lahtoliitannat:

"Kaukovalojen kytkeminen paalle" ei-kéanteisessa
lahtoliitannassa

AND-ehto (JA-ehto) alilohkossa X
AND-ehto (JA-ehto) alilohkossa Y
XOR-ehto (erikois-TAl-ehto) alilohkossa Z
Suora tuloliitdntd 01 logiikkalohkon
tuloliitannéssa 1

Suora tuloliitanta 04 logiikkalohkon
tuloliitannassa 2

Suora tuloliitéanta 02 logiikkalohkon
tuloliitannédssa 3

Suora tuloliitdntd 03 logiikkalohkon
tuloliitdnnéssa 4.

Logiikkalohko kolmesta kaksinkertaisesta ehdosta

6.4 Koodauksen luominen

[i]

Suora tuloliitdntd 04 on Low-aktiivinen.

Jotta logiikkalohkoon saadaan High-taso tuloliiténnén

ollessa aktiivinen, tuloliitantaan pitaa kytkea

maadotus (virtapiiri 31).

221 Tuloliiténtd 1 A Lahtoliitdnta 1 AND  JA-ehto

222 Tuloliiténtd 2 B Lé&htdliiténtsd 2 OR  TAl-ehto

223  Tuloliiténtd 3 X Alilohko 1 XOR  Erikois-TAl-ehto
224 Tuloliiténtd 4 V4 Alilohko 3 NAND Ei-JA-ehto

Y Alilohko 2

NOR Ei-TAl-ehto
XNOR Ei-erikois-TAl-ehto
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Vaihe 2, toiminnon koodaaminen

PSM-ohjainlaitteen toimintoon "Eksperttikoodaus"
paaset testerin diagnoosi-assistenttijarjestelman
(DAS) seuraavien valikkokohtien kautta:

¢ "Ohjainlaitesovitukset"

* "Koodauksen lukeminen ja tarvittaessa
muuttaminen"

* "Eksperttikoodaus"

Ensin méaaritetdan toiminnon "Kaukovalojen kytke-
minen paalle" porttiliitannat kohdassa "Signaaliase-
tukset":

» Sisatilan CAN-vayla (CAN-B) (auton toiminto Valot)
* Suora tuloliitdntd (signaalildhteenad).

[i]

Kohdassa "Signaaliasetukset" on otettava
huomioon, etta aina edetdan tavoitteesta lahtee-
seen, seuraavien kysymysten mukaisesti:

1 Mita halutaan ohjata?
2 Milla halutaan ohjata?

6.4 Koodauksen luominen

Signaaliasetukset

Seuraavien DAS-valikkoikkunoiden avulla voidaan
asettaa signaali "Kaukovalojen kytkeminen paalle":

e "Porttiliitannat"
* "Signaalit sisatilan CAN-vaylaan"
* "Valot ja @anitorvi"

DAS-valikkoikkunassa "Valot ja aanitorvi - Signaalin
valinta" ja signaalin valinta "Kaukovalojen kytkeminen
paalle" valitaan signaali.

Téaman jalkeen siirrytdan nappaintd "F2" painamalla
seuraavaan DAS-valikkoikkunaan "Valot ja danitorvi -
Signaalildhteen asettaminen". Tahan DAS-ikkunaan
kirjoitetaan nyt signaalildhteen signaali-ID. Signaali-
listan perusteella valitsemme signaali-ID:ksi "10F8".

[i]

Signaali-ID:n valitsemisen my6ta maarittyy myos
teknisen porttiliiténnan tyyppi.
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6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla

Valikkokohta "Signaalilista"

Taman jalkeen nédytetdan néppainta "F2" painamalla
DAS-valikkoikkunassa "Valot ja aanitorvi - Signaalilah-
teen asettaminen" tehty asetus vield uudelleen.

Parametrien asettaminen

DAS-valikkoikkunassa "Valot ja danitorvi - Signaalipa-
rametrien asettaminen" liitetédan signaali "Kaukova-
lojen kytkeminen pdaalle" parametriin "Signaalin
analyysi tilaohjattu".

[i]

Kaukovalot pysyvat télla asetuksella paalle kytket-
tyina niin kauan kuin totuusarvotaulukon ehdot
tayttyvat.

Téaman esimerkin parametrin asetus on paattynyt.
Nappéinta "F1" painamalla poistutaan DAS-ikkunasta,
jossa nakyy huomautusikkuna signaaliasetusten paat-
tymisesta, ja tehdaén koodaus automaattisesti.

DAS-valikkoikkunassa "Valot ja aanitorvi - Signaalin
valinta" nakyy tehty koodaus kohdassa "Jo tehdyt
signaaliasetukset".

6.4 Koodauksen luominen

Ohjelmoitava logiikan SPS-ryhman aktivointi

Valitsemalla signaali-ID:n "10F8" m&aritimme SPS-
ryhman 1 logiikkalohkon 1. Nyt "SPS-ryhma 1" pitaa
aktivoida DAS-valikkoikkunoiden kautta:

* "Logiikkatoiminnot (SPS)"
e "SPS-ryhmien aktivointi tai deaktivointi"

"SPS-ryhmé 1" voidaan nyt aktivoida DAS-valikkoik-
kunan "SPS-ryhmien aktivointi - Ominaisuuksien para-
metritys"" kautta ja koodata nappéimella "F3".

Parametrien asettaminen

Seuraavien DAS-valikkoikkunoiden kautta voidaan
konfiguroida SPS-ryhmén 1 logiikkalohko:

* "Logiikkatoiminnot (SPS)"
e "SPS-ryhmé 1 - Toimintoryhman valinta"
e "SPS-ryhma 1, logiikkalohkot"

SPS-ryhmén 1 logiikkalohkon parametrit voidaan nyt
asettaa DAS-valikkoikkunssa "SPS-ryhma 1, logiikka-
lohkot - Ominaisuuksien parametritys".

Logiikkalohko on nyt konfiguroitu, ja koodaus tehdaan
painamalla lopuksi nédppéinta "F3".

Signaaliasetukset

DAS-valikkoikkunassa "SPS-ryhma 1, logiikkalohkot -
Signaalin valinta" voidaan asettaa logiikkalohkon
1 tuloliiténtdjen signaalit.

Logiikkalohkon 1 asetukset méaaritetdan seuraa-
vasti:

e Tuloliitédnta 1: Signaali-ID 71013”
(suora tuloliitantd 01)

e Tuloliiténta 2: Signaali-ID 1010
(suora tuloliitanta 04)

e Tuloliitédnta 3: Signaali-ID 71014”
(suora tuloliitanta 02)

e Tuloliiténta 4: Signaali-ID 71015”
(suora tuloliitanta 03)

[i]

Suora tuloliitdntd 04 on Low-aktiivinen.

Koodausvaihe paatetaan aktivoimalla nappain "F1".
Vaihe 3, toiminnon paattaminen

Koodaus on nyt paattynyt ja se voidaan testata.
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.1 Yleista

PSM-ohjainlaitteen toiminto "Signaalilistat" koostuu
seuraavista osatoiminnoista:

7.1.1 Signaalilistan haku naytt66n

Kulloiseenkin signaalilistaan paaset kasiksi testerin
diagnoosi-assistenttijarjestelméasta (DAS) nappai-
mella "F6".

[i]

Néppéin "F6" ei ole nékyvissa jokaisessa DAS-valik-
koikkunassa.

7.1.2 Signaalilista

"Apua-valikossa" signaalilista aktivoidaan valikkokoh-
dasta "Signaalilista".

7.1.3 Listan naytto

DAS-valikkoikkunassa "Signaalilista" signaalilista
naytetdan signaaliluokittain ryhmiteltyna tai kokonai-
sena.

Ks.: Parametritettédvén erikoismodulin (PSM) ohjain-
laitteen rakenneosakuvaus
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2 Signaalilista

7.2.1 Suorien tuloliitdntdjen signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Tuloliitantd 01 (High-aktiivinen) 1013 Bitti 0
Tuloliitantd 02 (High-aktiivinen) 1014 Bitti 0
Tuloliitantd 03 (High-aktiivinen) 1015 Bitti 0
Tuloliitanta 04 (High-aktiivinen) 1010 Bitti 0
Tuloliitanta 05 (High-aktiivinen) 1011 Bitti 0
Tuloliitanta 06 (High-aktiivinen) 1012 Bitti 0
Tuloliitanta 07 (High-aktiivinen) 1002 Bitti 0
Tuloliitantd 08 (High-aktiivinen) 1003 Bitti 0
Tuloliitantd 09 (High-aktiivinen) 1004 Bitti 0
Tuloliitanta 10 (High-aktiivinen) 1005 Bitti 0
7.2.2 Lahtoéliitantojen tilan signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti

ID tyyppi

Lahtoliiténnan 01 mittausarvo 11F7 Bitti 0
Lahtoéliitannan 02 mittausarvo 11F8 Bitti 0
Lahtoéliitannan 03 mittausarvo 11F9 Bitti 0
Lahtéliitdannan 04 mittausarvo 11FA Bitti 0
Lahtoliiténnan 05 mittausarvo 11FB Bitti 0
Lahtoliiténnan 06 mittausarvo 11FC Bitti 0
Lahtoliiténnan 07 mittausarvo 11FD Bitti 0
Lahtoéliitannan 08 mittausarvo 11FE Bitti 0
Lahtoéliitannan 09 mittausarvo 11FF Bitti 0
Lahtoliitannan 10 mittausarvo 1201 Bitti 0
Lahtoliitannan 12 mittausarvo 1202 Bitti 0
Lahtoliitannan 13 mittausarvo 1203 Bitti 0
Lahtoliiténnan 14 mittausarvo 1204 Bitti 0
Lahtoliitannan 15 mittausarvo 1205 Bitti 0
Lahtoliitannan 16 mittausarvo 1206 Bitti 0
Lahtoliitannan 17 mittausarvo 1207 Bitti 0
Lahtoliitannan 18 mittausarvo 1208 Bitti 0
Lahtoliitannan 19 mittausarvo 1209 Bitti 0
Lahtoliiténnan 20 mittausarvo 120A Bitti 0
Heratys lahtoliitantaan 03 120B Bitti 0
Heratys lahtoliiténtaan 04 120C Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.2 Lahtoliitantojen tilan signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Heratys lahtoliitantaan 05 120D Bitti
Heratys lahtdliitdntaan 06 120E Bitti
7.2.3 Analogisten tuloliitantojen signaalilista
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Tuloliiténta 07, vaihe 1 10C8 Bitti 0
Tuloliiténta 07, vaihe 2 10C9 Bitti 0
Tuloliitanta 07, vaihe 3 10CA Bitti 0
Tuloliitédnta 07, vaihe 4 10CB Bitti 0
Tuloliiténta 07, vaihe 5 10CC Bitti 0
Tuloliitanta 07, vaihe 6 10CD Bitti 0
Tuloliiténta 07, vaihe 7 10CE Bitti 0
Tuloliiténta 07, vaihe 8 10CF Bitti 0
Tuloliitanta 08, vaihe 1 10D0 Bitti 0
Tuloliiténta 08, vaihe 2 10D1 Bitti 0
Tuloliitéanta 08, vaihe 3 10D2 Bitti 0
Tuloliitdnta 08, vaihe 4 10D3 Bitti 0
Tuloliiténta 08, vaihe 5 10D4 Bitti 0
Tuloliiténta 08, vaihe 6 10D5 Bitti 0
Tuloliitanta 08, vaihe 7 10D6 Bitti 0
Tuloliitanta 08, vaihe 8 10D7 Bitti 0
Tuloliiténta 09, vaihe 1 10D8 Bitti 0
Tuloliitanta 09, vaihe 2 10D9 Bitti 0
Tuloliitanta 09, vaihe 3 10DA Bitti 0
Tuloliiténta 09, vaihe 4 10DB Bitti 0
Tuloliitanta 09, vaihe 5 10DC Bitti 0
Tuloliitanta 09, vaihe 6 10DD Bitti 0
Tuloliiténta 09, vaihe 7 10DE Bitti 0
Tuloliitéanta 09, vaihe 8 10DF Bitti 0
Tuloliitanta 10, vaihe 1 10EOQ Bitti 0
Tuloliiténta 10, vaihe 2 10E1 Bitti 0
Tuloliiténta 10, vaihe 3 10E2 Bitti 0
Tuloliitanta 10, vaihe 4 10E3 Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.3 Analogisten tuloliitantdjen signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Tuloliitéanta 10, vaihe 5 10E4 Bitti 0

Tuloliitanta 10, vaihe 6 10E5 Bitti 0

Tuloliitanta 10, vaihe 7 10E6 Bitti 0

Tuloliitéanta 10, vaihe 8 10E7 Bitti 0

7.2.4 Analogi-digitaali-muuntimen signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Tuloliitannan 07 A/D-arvo 2022 Tavu Syottojannitteesta
riippumaton jannitesuhde
Tuloliitannan 07 A/D-arvo 2023 Tavu Syottojannitteesta
riippumaton jannitesuhde
Tuloliitdannan 07 A/D-arvo 2024 Tavu Syottdjannitteesta
riippumaton jannitesuhde
Tuloliitannan 07 A/D-arvo 2025 Tavu Syottojannitteesta
riippumaton jénnitesuhde
Tuloliitanta 07: Tulojénnite 3033 Sana Arvon yksikkona millivoltti
Tuloliitdnta 07: Tulojannite 3034 Sana Arvon yksikkéna millivoltti
Tuloliitanta 07: Tulojannite 3035 Sana Arvon yksikkona millivoltti
Tuloliitanta 07: Tulojénnite 3036 Sana Arvon yksikkona millivoltti
7.2.5 Sisaisten informaatioiden signaalilista
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Jatkuvasti Low 1000 Bitti 0
Jatkuvasti High 1001 Bitti 1
PSM:n virransyotto, virtapiiri 30.1 201A Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
5..180=5...18 V
PSM:n virransy6tto, virtapiiri 30.2 201B Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
5..180=5...18V
Kysely deaktivoitu 300B Sana FFFF
7.2.6 Auton tilan signaalilista
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Virtapiiri 15C 1016 Bitti 0
Virtapiiri 15R 1017 Bitti 0
Virtapiiri 15 1018 Bitti 0
Virtapiiri 15X 1019 Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.6 Auton tilan signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Virtapiiri 50 101A Bitti 0

Virtapiiri 61 1053 Bitti 0

Korvaava valotoiminto kytketty paalle 1054 Bitti 0

Seisontajarru kytketty 1055 Bitti 0

Etusisavalo kytketty paalle 1182 Bitti 0

Takasisavalo kytketty paalle 1183 Bitti 0

Katkaisu, syyna parametritetty alijannite 11B9 Bitti 0

Alijannite 11CO Bitti 0

Auto liikkuu 11D7 Bitti 0

DBE-nappéinté "Takavalojen kytkeminen paalle" kay- | 11D8 Bitti 0

tetdan

DBE-néappéinté "Etusisavalon kytkeminen paalle" 11D8 Bitti 0

kaytetdan

Varashalytin (EDW) "Halytys aktiivinen" 11E1 Bitti 0

Sisatilan CAN-vaylan vika tunnistettu 1211 Bitti 0

PSM pidetaan sisaisesti hereilla 1212 Bitti 0

Parametritetty alijannite tunnistettu 1274 Bitti 0

Akkujénnite EZS:sta 200B Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
50...180=5...18 V

Ulkolampotila 200D Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0..250 =-40...85 °C

Sisalampotila 2012 Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0..232 =-40...58 °C

Virtapiiri 58D 2013 Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0..100=0...100 %

Ajonopeus 2014 Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0..254 =0...254 km/h

Tankin tayttomaara 2015 Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0..100 = 1001

Nayton himmennys mittaristo 2016 Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0..100 =0...100 %

Naytetty ulkolampdtila 2017 Tavu 0

Arvoalue/muuntaminen
0...250 =-40...85 °C
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.6 Auton tilan signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Kellonaika 3008 Sana Arvoalue/muuntaminen0...43
199 =0...86,398
Nykyinen kellonaika sekun-
neissa alkaen ajasta 0:00
1bitti=2s

Kilometrimaara 4001 Osoitin -

7.2.6.1 Auton tilan signaalilista - vain malli 906

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti

ID tyyppi

Vakionopeussaatimen katkaisinta "Nopeuden nosto" | 10F3 Bitti 0

kaytetaan

Vakionopeussaatimen katkaisinta "Nopeuden lasku" | 10F4 Bitti 0

kaytetaan

Vakionopeussaatimen katkaisinta "Nopeuden haku | 10F5 Bitti 0

muistista" kaytetaan

Vakionopeussaitimen katkaisinta "POIS PAALTA" 11BA Bitti 0

kaytetdaan

Vakionopeussaatimen katkaisinta "PAALLE" kdyte- | 11BB Bitti 0

téan

Vakionopeussaatimen katkaisin asennossa "Saadet- | 11BC Bitti 0

téava huippunopeusrajoitin”

Vakionopeussaatimen kayttovivun asento ei uskot- | 11BD Bitti 0

tava

Konepelti on auki 11C8 Bitti 0 (riippuu auton varustuk-
sesta)

Huoltotietokone: Prioriteetti jaljella oleva aika/ajo- | 11C9 Bitti 0

matka
0 = Jéljellad oleva ajomatka
1 = Jaljella oleva ajoaika

Huoltotietokone: Jaljella olevan ajomatkan mittayk- | 11CA Bitti 0

sikko

Bitti 0 = kilometria

1 =mailia

Huoltotietokone: Naytto erikoishuolto 11CC Bitti 0

Ohjauspyoranappainta "Jarjestelman valinta eteen- | 11CD Bitti 0

pain" kaytetaan

Ohjauspydranappainta "Jarjestelman valinta taakse- | 11CE Bitti 0

pain" kaytetaan

Ohjauspyodranappainta "Selaaminen eteenpain" kay- | 11CF Bitti 0

tetdén

Ohjauspydranédppainta "Selaaminen taaksepain” 11DO0 Bitti 0

kaytetaan

Ohjauspyoranédppainta "+" kaytetaan 11D1 Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2 Signaalilista

7.2.6.1 Auton tilan signaalilista - vain malli 906
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Ohjauspydranappainta "-" kaytetaan 11D2 Bitti 0
Ohjauspyodranappainta "Puheluun vastaaminen" kdy- | 11D3 Bitti 0
tetédan
Ohjauspydranédppainta "Puhelun lopettaminen" kdy- | 11D4 Bitti 0
tetédan
Ajopiirturi: Kuljettajakortti 1 paikallaan 1235 Bitti 0
Ajopiirturi: Liian suuri nopeus tunnistettu 1237 Bitti 0
Tila kuljettaja 1 (ajopiirturi) 2039 Tavu 0
0 Kuljettaja lepaa
1 Kuljettaja kaytettavissa
2 Kuljettaja tyoskentelee
3 Kuljettaja ajaa
6 Vika
7 Signaalia ei olemassa
Paivays: Paiva 2040 Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0..254 = 0...254 Tag
Paivays: Kuukausi 2041 Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0..254 = 0...254 Monat
Paivays: Vuosi 2042 Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0..254=0..254 a
Aikaan perustuva tila kuljettaja 1 2048 Tavu FF
0 Aikaan liittyvaa varoitusta ei
ole
1 11 min ennen 4,5 h -rajaa (raja
2 1)
3 4,5 h -raja saavutettu (raja 2)
15 min ennen valinnaista
4 varoitusta 1 (raja 3)
Valinnainen varoitus 1 (raja 4)
5 15 min ennen valinnaista
6 varoitusta 2 (raja 5)
13 Valinnainen varoitus 2 (raja 6)
14 Muu
15 Vika
Signaalia ei olemassa
Paivays: Paiva 2040 Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0..254 =0...254 Tag
Paivays: Kuukausi 2041 Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0..254 = 0...254 Monat
Paivays: Vuosi 2042 Tavu 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2 Signaalilista

7.2.6.1 Auton tilan signaalilista - vain malli 906
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Huoltotietokone: Jaljella oleva ajomatka 4002 Osoitin -
Jaljella oleva ajomatka:
0...999.999 = 0...999.999 km
7.2.6.2 Auton tilan signaalilista - vain malli 639
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Korkeustason saato: Auton peréan nosto 11D5 Bitti 0
Korkeustason saato: Autoa peréan lasku 11D6 Bitti 0
Korkeustason saato: Korin korkeustaso takana 2047 Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0..254 =-128...+126 mm
7.2.7 Moottoritilan CAN-vaylan (CAN-C-vdyld) signaalilista
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Ohjauskulman suunta 101F Bitti 1
0 oikea
1 vasen
Moottorin tyhjakaynti vakaa 1033 Bitti 0
Valitsinvipu asennossa "R" 1034 Bitti 0
Valitsinvipu asennossa "P" 113E Bitti 0
Valitsinvipu asennossa "D" 113F Bitti 0
Kytkinpoljinta painetaan 11C4 Bitti 0
Pyoraimpulssilaskuri vasen etu 2000 Tavu 0
Pyoraimpulssilaskuri oikea etu 2001 Tavu 0
Moottorin lampdtila 2002 Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0..254 =-40...+214 °C
Kayttovivun asento 2008 Tavu 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.7 Moottoritilan CAN-vaylan (CAN-C-vayla) signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
0101 Valitsinvipu asennossa "D"
0110 Valitsinvipu asennossa "N"
01 Valitsinvipu asennossa "R"
1000 Valitsinvipu asennossa "P"
1001 Valitsinvipu asennossa "+"
1010 Valitsinvipu asennossa "-"
1011 Valitsinvipu véliasennossa "N-
D"
1100 Valitsinvipu valiasennossa "R-
N
1101 Valitsinvipu valiasennossa "P-
RII
1M1 Valitsinvivun asento ei uskot-
tava
Ohjauskulman suunta 2009 Tavu
00 Pyora ei pyori
01 Pyéra pyorii eteenpain
02 Pyoré pyorii taaksepdin
Kaasupoljinarvo 2027 Tavu 0
Arvoalue/muuntaminen
0...100 = 0...100 %
Moottorin kierrosluku 1/min 3001 Sana 0
Arvoalue/muuntaminen
0...65535=0...65535 1/
min
Ohjauskulma 3003 Sana
Arvoalue/muuntaminen
0...1440=0...720°
Py6ran pyodrintdanopeus vasen etu 3004 Sana
Arvoalue/muuntaminen
0..16 382=0..81911/m
Nykyinen polttonesteen kulutus 301B Sana
Arvoalue/muuntaminen
0..65534 =
0...14 200 ul/250 ms
Py6réan pyorintdnopeus oikea etu 3054 Sana Ks. pydréan pyorintdnopeus
vasen etu
Py6ran pyodrintdnopeus oikea taka 3055 Sana Ks. py6ran pyodrintanopeus
vasen etu
Pyoran pyodrintanopeus vasen taka 3056 Sana Ks. pyoran pyodrintanopeus
vasen etu
Auton massa 3057 Sana 0
Arvoalue/muuntaminen
0...620 = 0...6200kg
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2 Signaalilista

7.2.7.1 Moottoritilan CAN-vdylan (CAN-C-vayl3) signaalilista - vain malli 906
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Kytkinpoljin painettu pohjaan 10F1 Bitti
Valitsinvipu asennossa "N" 10F2 Bitti
Moottori tyhjakaynnilla 1 113D Bitti
Vaatimus "Hidastin pois paalta" ESP:Ita 11C5 Bitti
Vaatimus "Hidastimen jalkakdyton esto" ESP:lta 11C6 Bitti
Arvoalue/muuntaminen
0..65534 =
0...14 200 pl/250 ms
Saadetty jarrumomentti ESP:Ita 3030 Sana

Arvoalue/muuntaminen
0..4094=0..12 282 Nm

7.2.7.2 Paallysrakentajan CAN-vaylan (CAN-ABH-vayla) signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Kaynnistykse- 1185 Bitti 0

nesto vaadittu

Paallysrakenteen CAN-vdylatiedot: "Moottorin kdyn- | 1186 Bitti 0

nistys" vaadittu

Paallysrakenteen CAN-vdylatiedot: "Moottorin sam- | 1187 Bitti 0

mutus" vaadittu

Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Astinlautaa kay- | 1188 Bitti 0

tetéaan

Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Kayttopoytaa kay- | 1189 Bitti 0

tetdan

Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Ulosoton tila 1 118A Bitti 0

Paallysrakenteen CAN-vdylatiedot: Ulosoton tila 3 118B Bitti 0

Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Moottorivoiman | 118C Bitti 0

ulosoton tila 1

Paallysrakenteen CAN-vdylatiedot: "Moottorin kier- | 118D Bitti 0

rosluvun nosto" vaadittu

Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: "Moottorin kier- | 118E Bitti 0

rosluvun lasku" vaadittu

Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Moottorin kier- 118F Bitti 0

roslukurajoitus pois paalta

Paallysrakenteen CAN-vdylatiedot: Ulosottokierros- | 1190 Bitti 0

luvun sdadon salliminen vaadittu

Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Kiintedn kierros- | 1191 Bitti 0

luvun 1 aktivointi vaadittu

Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Kiintean kierros- | 1192 Bitti 0

luvun 2 aktivointi vaadittu

Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Kiintean kierros- | 1193 Bitti 0

luvun 3 aktivointi vaadittu
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.7.2 Paallysrakentajan CAN-vaylan (CAN-ABH-vayla) signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Maksimikierros- | 1194 Bitti 0
lukurajoitus 1 vaadittu (ulosottokierrosluvun saato)
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Maksimikierros- | 1195 Bitti 0
lukurajoitus 2 vaadittu (ulosottokierrosluvun saato)
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Maksimikierros- | 1196 Bitti 0
lukurajoitus 3 vaadittu (ulosottokierrosluvun saato)
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Kytkeminen 1197 Bitti 0
vapaalle vaadittu
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Varoitussummeri | 1198 0
vaadittu
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit1_1 1199 Bitti 0
Paéllysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit1_2 119A Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit1_3 119B Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit1_4 119C Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit1_5 119D Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit1_6 119E Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit1_7 119F Bitti 0
Paéllysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit1_8 11A0 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit2_1 11A1 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit2_2 11A2 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit2_3 11A3 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit2_4 11A4 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit2_5 11A5 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit2_6 11A6 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit2_7 11A7 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit2_8 11A8 Bitti 0
Paéllysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit3_1 11A9 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit3_2 11AA Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit3_3 11AB Bitti 0
Paéllysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit3_4 11AC Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit3_5 11AD Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit3_6 11AE Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit3_7 11AF Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit3_8 11B0 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit4_1 11B1 Bitti 0
Paéllysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit4_2 11B2 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit4_3 11B3 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit4_4 11B4 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit4_5 11B5 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit4_6 11B6 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit4_7 11B7 Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.7.2 Paallysrakentajan CAN-vaylan (CAN-ABH-vayla) signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Paéllysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxBit4_8 11B8 Bitti 0
Paallysrakenteen CAN-vdylatiedot: Vaadittu maksi- | 202F Tavu 0
mivaantdmomentti ulosottokierrosluvun séadolle

Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: Vaadittu maksi- | 2030 Tavu 0
minopeus ulosottokierrosluvun saadolle

Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxByte1_1 2031 Tavu 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxByte1_2 2032 Tavu 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxByte2_1 2033 Tavu 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxByte2_2 2034 Tavu 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxByte3_1 2035 Tavu 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxByte3_2 2036 Tavu 0
Paallysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxByte4_1 2037 Tavu 0
Paéllysrakenteen CAN-vaylatiedot: AuxByte4_2 2038 Tavu 0
7.2.8 Keskuslukituksen signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti

ID tyyppi

Ovi vasen etu, auki 105E Bitti 0
Ovi oikea etu, auki 105F Bitti 0
Liukuovi tai DoKa-kdantoovi vasen, auki 1060 Bitti 0
Liukuovi tai DoKa-kdantoovi oikea, auki 1061 Bitti 0
Takaluukku tai perdovi auki 1062 Bitti 0
Liukuovi vasen, lukitus avattu 1064 Bitti 0
Liukuovi oikea, lukitus avattu 1065 Bitti 0
Takaluukku tai peréovi, lukitus avattu 1066 Bitti 0
Ovi oikea etu, lukitus avattu 1079 Bitti 0
Ovi vasen etu, lukitus avattu 107A Bitti 0
Kuormatila, lukitus avattu 1080 Bitti 0
Ohjaamo, lukitus avattu 1081 Bitti 0
Kuormatila ja ohjaamo, lukitus avattu 1082 Bitti 0
Lukituksen avaaminen ulkoa kaukosdadinavaimella | 1083 Bitti 0
Lukitseminen ulkoa kaukos&adinavaimella 1084 Bitti 0
Kuormatila lukittu 1085 Bitti 0
Ohjaamo lukittu 1086 Bitti 0
Kuormatila ja ohjaamo lukittu 1087 Bitti 0
PSM-vaatimus: Etuovien lukituksen avaaminen 1162 Bitti 0
PSM-vaatimus: Etuovien lukitseminen 1163 Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.8 Keskuslukituksen signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

PSM-vaatimus: Kuormatilan lukituksen avaaminen 1164 Bitti 0
PSM-vaatimus: Kuormatilan lukitseminen 1165 Bitti 0
Réplaamissuojaus aktiivinen (keskuslukitus) 1180 Bitti 0
Vasemman etuoven lukituksen avaaminen 12BE Bitti 0
Vasemman etuoven lukitseminen 12BF Bitti 0
Oikean etuoven lukituksen avaaminen 12C0 Bitti 0
Oikean etuoven lukitseminen 12C1 Bitti 0
Kuormatilan lukituksen avaaminen 12C2 Bitti 0
Kuormatilan lukitseminen 12C3 Bitti 0
7.2.9 Valojen ja aanitorven signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti

ID tyyppi

Jarruvalojen esto aktiivinen 1032 Bitti
Yhdistelmakatkaisinta "Vasemmanpuolen vilkut" 1041 Bitti
kaytetaan

Yhdistelmakatkaisinta "Oikeanpuolen vilkut" kayte- | 1042 Bitti 0
taan

Yhdistelmakatkaisinta "Kaukovalot" kaytetaan 1043 Bitti 0
Yhdistelmakatkaisinta "Kaukovalovilkku" kaytetdan | 1044 Bitti 0
Painiketta "Aanitorvi" kdytetdan 1045 Bitti 0
Sumuvalot kytketty 104B Bitti 0
Kaukovalot kytketty 104C Bitti 0
Aénitorvea kaytetaan 104D Bitti 0
Pysakaointivalo vasen, kytketty paalle 104E Bitti 0
Pysakdintivalo oikea, kytketty paalle 104F Bitti 0
Seisontavalot kytketty paalle 1050 Bitti 0
Lahivalot kytketty paalle 1051 Bitti 0
Takasumuvalo kytketty paalle 1052 Bitti 0
Kierrettava valokatkaisin asennossa "Vasemman- 1056 Bitti 0
puolen pysakdintivalot"

Kierrettava valokatkaisin asennossa "Oikeanpuolen | 1057 Bitti 0
pysakaintivalot"

Kierrettava valokatkaisin asennossa "Auto" 1058 Bitti 0
Kierrettéva valokatkaisin asennossa "OFF" 1059 Bitti 0
Kierrettava valokatkaisin asennossa "Seisontavalot" | 105A Bitti 0
Kierrettava valokatkaisin asennossa "Lahivalot" 105B Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.9 Valojen ja aanitorven signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Kierrettava valokatkaisin asennossa "Sumuvalot" 105C Bitti 0
Kierrettava valokatkaisin asennossa "Takasumuvalo" | 105D Bitti 0
Varoitusvilkut (kirkas vaihe) aktiiviset 1067 Bitti 0
Vasemmanpuolen vilkut (kirkas vaihe) aktiiviset 1068 Bitti 0
Oikeanpuolen vilkut (kirkas vaihe) aktiiviset 1069 Bitti 0
OBF-nappainta "Varoitusvilkut" kaytetaan 106B Bitti 0
Valotunnistin rikki 106E Bitti 0
Valotunnistimen signaali "Yo" 106F Bitti 0
Valoautomatiikka aktiivinen 107C Bitti 0
Jarruvalot paalla 107F Bitti 0
PSM-vaatimus: Sumuvalojen kytkeminen paalle 1140 Bitti 0
(halytys)
PSM-vaatimus: Kaukovalojen kytkeminen paalle 1141 Bitti 0
(halytys)
PSM-vaatimus: Sumuvalojen ja kaukovalojen synkro- | 1142 Bitti 0
noitu vilkkuminen (hélytys)
PSM-vaatimus: Sisdvalon kytkeminen paalle (haly- 1143 Bitti 0
tys)
PSM-vaatimus: Varoitusvilkkujen kytkeminen paélle | 1144 Bitti 0
(halytys)
PSM-vaatimus: Adnitorvea kaytetdan 1147 Bitti
PSM-vaatimus: Vasemmanpuolen vilkkujen kytkemi- | 1148 Bitti 0
nen paalle
PSM-vaatimus: Oikeanpuolen vilkkujen kytkeminen | 1149 Bitti 0
paalle
PSM-vaatimus: Kaukovalojen kytkeminen paalle 114A Bitti 0
PSM-vaatimus: Kaukovalovilkun kytkeminen péaalle 114B Bitti 0
PSM-vaatimus: Varoitusvilkkujen kytkeminen paélle | 114C Bitti 0
PSM-vaatimus: Summerin kytkeminen péaalle 114D Bitti 0
PSM-vaatimus: Etusisavalon kytkeminen paalle 114E Bitti 0
PSM-vaatimus: Takasisavalon kytkeminen paalle 114F Bitti 0
PSM-vaatimus: Vasemmanpuolen pysakdintivalojen | 1155 Bitti 0
kytkeminen paalle
PSM-vaatimus: Oikeanpuolen pysakdintivalojen kyt- | 1156 Bitti 0
keminen paalle
PSM-vaatimus: Valoautomatiikan (Auto) kytkeminen | 1157 Bitti 0
paalle
Valojen ohjaus PSM:n kautta, ei aktiivinen 1158 Bitti
PSM-vaatimus: Seisontavalojen kytkeminen péaalle 1159 Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.9 Valojen ja aanitorven signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
PSM-vaatimus: Lahivalojen kytkeminen péaalle 115A Bitti 0
Sumuvalojen kytkeminen paalle 115B Bitti 0
Takasumuvalon kytkeminen paalle 115C Bitti 0
PSM-vaatimus: Aanitorven kytkeminen paalle (haly- | 1169 Bitti 0
tys)
Jarruvalot paalla 2007 Tavu 0
00 Jarrua ei ole painettu
01 Jarrua on painettu
10 Ei maaritelty
11 Signaalia ei olemassa
Vilkkujen kirkkaan vaiheen kesto 200F Tavu
Arvoalue/muuntaminen
0..250=0...2,5s
7.2.10 Lasien pyyhinnéan ja lammityksen signaalilista
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Yhdistelméakatkaisinta "Kertapyyhkaisy" kaytetaan 1046 Bitti 0
Yhdistelmékatkaisinta "Pesu" kaytetédan 1047 Bitti 0
Yhdistelméakatkaisinta "Tihkupyyhintd" kaytetaan 1048 Bitti 0
Yhdistelmakatkaisinta "Pyyhintdnopeus 1" kaytetdan | 1049 Bitti 0
Yhdistelmékatkaisinta "Pyyhintdnopeus 2" kaytetaan | 104A Bitti 0
Takalasin lammitys kytketty paalle 1063 Bitti 0
OBF-nappainta "Takalasin [ammitys" kaytetaan 106A Bitti 0
OBF-néppainta "Takalasin pyyhintd/pesu" kdytetaén | 106C Bitti 0
OBF-nappainta "Takalasin tihkupyyhinta" kaytetéan | 106D Bitti 0
PSM-vaatimus: Kertapyyhkaisyn kaytto 1150 Bitti 0
PSM-vaatimus: Pesun kayttd 1151 Bitti 0
PSM-vaatimus: Tihkupyyhinnan kaytto, nopeus | 1152 Bitti 0
PSM-vaatimus: Normaalipyyhinnan kaytto, 1153 Bitti 0
nopeus I
PSM-vaatimus: Nopean pyyhinnan kaytto, 1154 Bitti 0
nopeus llI
PSM-vaatimus: Takalasin pyyhinnan/pesun kaytto 1166 Bitti 0
PSM-vaatimus: Takalasin tihkupyyhinnan kaytto 1167 Bitti 0
PSM-vaatimus: "Takalasin lammitys" paalle 1168 Bitti 0
Takalasin lammityksesséa on virtakatkos 1184 Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.11 Lasien pyyhinnan ja lammityksen signaalilista - vain malli 906

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Tuulilasin lammitys kytketty paalle 120F Bitti

PSM-vaatimus: Tuulilasin lammityksen 1210 Bitti

kytkeminen paalle

7.2.12 Kattoluukun signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

PSM-vaatimus: Etukattoluukun nostaminen manuaa- | 116D Bitti 0

lisesti

PSM-vaatimus: Etukattoluukun nostaminen auto- 116E Bitti 0

maattisesti

PSM-vaatimus: Etukattoluukun laskeminen manuaa- | 116F Bitti 0

lisesti

PSM-vaatimus: Etukattoluukun laskeminen auto- 1170 Bitti 0

maattisesti

PSM-vaatimus: Etukattoluukun avaaminen manuaali- | 1171 Bitti 0

sesti

PSM-vaatimus: Etukattoluukun avaaminen auto- 1172 Bitti 0

maattisesti

PSM-vaatimus: Etukattoluukun sulkeminen manuaa- | 1173 Bitti 0

lisesti

PSM-vaatimus: Etukattoluukun sulkeminen auto- 1174 Bitti 0

maattisesti

7.2.12.1 Takakattoluukun signaalilista - vain malli 639

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

PSM-vaatimus: Takakattoluukun nosta- | 128B Bitti 0

minen manuaalisesti

PSM-vaatimus: Takakattoluukun nosta- | 128C Bitti 0

minen automaattisesti

PSM-vaatimus: Takakattoluukun laske- | 128D Bitti 0

minen manuaalisesti

PSM-vaatimus: Takakattoluukun laske- | 128E Bitti 0

minen automaattisesti

PSM-vaatimus: Takakattoluukun avaa- 128F Bitti 0

minen manuaalisesti

PSM-vaatimus: Takakattoluukun avaa- 1290 Bitti 0

minen automaattisesti

PSM-vaatimus: Takakattoluukun sulke- | 1291 Bitti 0

minen manuaalisesti

PSM-vaatimus: Takakattoluukun sulke- | 1292 Bitti 0

minen automaattisesti
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.12.1 Takakattoluukun signaalilista - vain malli 639

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
DBE-nappéinté "Takakattoluukun nosto | 11D9 Bitti 0
manuaalisesti" kaytetaan
DBE-nappéinta "Takakattoluukun nosto | 11DA Bitti 0
automaattisesti" kaytetaan
DBE-néppéinta "Takakattoluukun lasku | 11DB Bitti 0
manuaalisesti" kaytetdaan
DBE-nédppaéinté "Takakattoluukun lasku | 11DC Bitti 0
automaattisesti" kdytetaan
DBE-néppéainté "Takakattoluukun avaa- | 11DD Bitti 0
minen manuaalisesti" kdytetaan
DBE-nappéinté "Takakattoluukun avaa- | 11DE Bitti 0
minen automaattisesti" kaytetaan
DBE-nappéinté "Takakattoluukun sulke- | 11DF Bitti 0
minen manuaalisesti" kdytetaan
DBE-nappéinté "Takakattoluukun sulke- | 11EO Bitti 0
minen automaattisesti" kdytetaan
Westfalia-tuuletuskattoluukku auki 123F Bitti 0
Westfalia-tuuletuskattoluukun asento ei | 1240 Bitti 0
uskottava
Takakattoluukun tila 2010 Tavu Toiminto
000 Takakattoluukku kiinni
001 Taakse avautuva kattoluukku kokonaan
010 auki
01 Y16s avautuva kattoluukku auki
100 Taakse-/ylos avautuva kattoluukku liikkkuu
101 Takakattoluukku jyminattdméassa asen-
110 nossa
111 Kattoluukku taaksepain auki valiasennossa
Yl6s avautuva kattoluukku auki véliasen-
nossa
Takakattoluukun normitus poistettu
Taakse avautuvan kattoluukun tila 2020 Tavu Toiminto
000 Kattoluukku kiinni
001 Taakse avautuva kattoluukku kokonaan
010 auki
01 Y16s avautuva kattoluukku auki
100 Taakse-/yl6s avautuva kattoluukku liikkkuu
101 Kattoluukku jyminattdmassa asennossa
110 Kattoluukku taaksepain auki valiasennossa

m

YI0s avautuva kattoluukku auki valiasen-
nossa
Kattoluukun normitus poistettu
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.13 Eri CAN-vaylasignaalien signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
EDW "viritetty" 1070 Bitti 0
lImastointilaitteen kompressori kytketty paélle 107B Bitti 0
Térmayssignaali vastaanotettu 107E Bitti 0
PSM-vaatimus: Audio-mykistys 1145 Bitti 0
PSM-vaatimus: Audio-mykistys 1146 Bitti 0
PSM-vaatimus: Siséatilavalvonnan kytkeminen pois 115D Bitti 0
paélté / epaherkistdminen ilmalisdlammityslaitetta
varten
PSM-signaali: Séhkojarjestelmén vika tunnistettu 115E Bitti 0
PSM-signaali: Alijannite tunnistettu 115F Bitti 0
PSM-vaatimus: Kéynnistykseneston aktivointi 116C Bitti 0
Istumistunnistus, etumatkustaja 2018 Tavu 0
Istumistunnistus, kuljettaja 2019 Tavu 0
7.2.13.1 Eri CAN-vaylasignaalien signaalilista - vain malli 906
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
PSM-vaatimus: ADR-merkkivalon kytkeminen paalle | 1160
PSM-signaali: ADR-merkkivalo, vika tunnistettu 1161
PSM-signaali: Hidastin olemassa 116A
PSM-signaali: Hidastinta kaytetaan 116B
Liikeilmaisin on tunnistanut liikkeen 1181
PSM-signaali: Hidastimen tamanhetkinen teho 202B Tavu 0...3 = Hidastimen teho 0...3
00 Teho 1
01 Teho 2
10 Teho 3
11 Signaalia ei olemassa
7.2.14 Merkki- ja varoitusvalojen signaalilista
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Merkkivalo "Jarrupalojen kuluneisuus" kytketty 1216 Bitti 0
paalle
Varoitusvalo "Jaahdytysnestemaara liian pieni" kyt- | 1217 Bitti 0
ketty paalle
Merkkivalo "Pesuvesimaara liian pieni" kytketty 1218 Bitti 0
paalle
Merkkivalo "Jarrunestemaara liian pieni" kytketty 1219 Bitti 0
paélle
Vasen lahivalo palanut 121A Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.14 Merkki- ja varoitusvalojen signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Oikea lahivalo palanut 121B Bitti 0
Kaksoisksenonvalojen varjostuslevy rikki 121C Bitti 0
Lisdjarruvalo rikki 121D Bitti 0
Vasen jarruvalo rikKki 121E Bitti 0
Oikea jarruvalo rikki 121F Bitti 0
Vasemmanpuolen vilkut rikki 1220 Bitti 0
Oikeanpuolen vilkut rikki 1221 Bitti 0
Vasen kaukovalo palanut 1222 Bitti 0
Oikea kaukovalo palanut 1223 Bitti 0
Rekisterikilven valo palanut 1224 Bitti 0
Takasumuvalo palanut 1225 Bitti 0
Vasen sumuvalo palanut 1226 Bitti 0
Oikea sumuvalo palanut 1227 Bitti 0
Pysakointivalo vasen etu, palanut 1228 Bitti 0
Pysakdintivalo oikea etu, palanut 1229 Bitti 0
Peruutusvalo palanut 122A Bitti 0
Vasen takavalo palanut 122B Bitti 0
Oikea takavalo palanut 122C Bitti 0
Vasen kylkivalo palanut 122D Bitti 0
Oikea kylkivalo palanut 122E Bitti 0
Kulmavalo palanut 122F Bitti 0
Sivuvilkku rikki 1230 Bitti 0
Merkkivalo "SRS" kytketty paalle 1231 Bitti 0
Tankin téyttdmaara kohdassa VARAMAARA 1232 Bitti 0

7.2.14.1 Merkki- ja varoitusvalojen signaalilista - vain malli 639

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Merkkivalo "Korkeustason saato" kytketty paalle 1238 Bitti

Merkkivalo "Korkeustason s@atd" vilkkuu 1239 Bitti

Merkkivalo "Korkeustason sdaatd" vilkkuu nopeasti 123A Bitti

7.2.15 PWM-toimintojen signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Py6réan pyodrintdnopeus (PWM) 3000 PWM 0

Moottorin kierrosluku (PWM) 3002 PWM 0

Virtapiiri 58d (PWM) 3006 PWM 0

Ajonopeus (PWM) 3007 PWM 0

Ulkoldmpétila (PWM) 3009 PWM 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.15 PWM-toimintojen signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Sisalampdotila (PWM) 300A PWM

Nayton himmennys (PWM) 301A PWM
Vapaasti parametritettava PWM-signaali 1ahtoliitan- | 3037 PWM

nalle 09

Vapaasti parametritettava PWM-signaali 1&ahtoliitan- | 3038 PWM 0
nalle 10

[i]

Edellytyksena on seuraavassa kuvatun ohjelmoi-

tavan logiikan (SPS) tunteminen. SPS:I1a tarkoite-

taan elektronisia rakennekokonaisuuksia, joita

kaytetaan ohjaus- ja saatotehtaviin. Periaatteessa

kyseessa on laite, jossa on spesialisoidut tulo- ja

lahtdporttilitannat. Se pystyy tunnistimien ja toimi-

laitteiden (aktuaattoreiden) avulla ohjaamaan ja

valvomaan toimintaprosesseja ja vaikuttamaan

niihin.
7.2.16 Loogisten toimintojen (SPS) signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti

ID tyyppi

SPS-ahtéliitantd: Ryhma 1, logiikkalohko 1 10F8 Bitti 0
SPS-léhtoliitéanta: Ryhma 1, logiikkalohko 1 kaéntei- | 10F9 Bitti 1
nen

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 1, logiikkalohko 2 10FA Bitti 0
SPS-&htéliitantd: Ryhma 1, logiikkalohko 2 k&antei- | 10FB Bitti 1
nen

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 1, logiikkalohko 3 10FC Bitti 0
SPS-&htdliitantd: Ryhma 1, logiikkalohko 3 k&antei- | 10FD Bitti 1
nen

SPS-1&htéliitanta: Ryhma 1, logiikkalohko 4 10FE Bitti 0
SPS-ahtoliitantd: Ryhma 1, logiikkalohko 4 kaantei- | 10FF Bitti 1
nen

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 1, Flip-Flop 1 kdanteinen 1100 Bitti 1
SPS-lahtéliitantd: Ryhma 1, Flip-Flop 2 kaénteinen 1101 Bitti 1
SPS-l&htoliitéanta: Ryhma 1, ajastin 1102 Bitti 0
SPS-lahtoliitantd: Ryhma 1, ajastin kdaanteinen 1103 Bitti 1
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.16 Loogisten toimintojen (SPS) signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 1, kynnysarvokatkaisin 1104 Bitti 0

"Kynnys A"

SPS-lahtéliitanta: Ryhma 1, kynnysarvokatkaisin 1105 Bitti 0

"Kynnys B"

SPS-léhtéliitanta: Ryhma 1, kynnysarvokatkaisin 1106 Bitti 0

"Kynnys C"

SPS-ahtoliitanta: Ryhma 1, hystereesilohko 1107 Bitti 0

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 1, hystereesilohko kaantei- | 1108 Bitti 1

nen

SPS-l&htoliiténta: Ryhma 2, logiikkalohko 1 1109 Bitti 0

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 2, logiikkalohko 1 kadéntei- | 110 A Bitti 1

nen

SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 2, logiikkalohko 2 110B Bitti 0

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 2, logiikkalohko 2 kaéntei- | 110C Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 2, logiikkalohko 3 110D Bitti 0

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 2, logiikkalohko 3 kédéntei- | 110E Bitti 1

nen

SPS-ahtoliitanta: Ryhma 2, logiikkalohko 4 110F Bitti 0

SPS-l&htéliiténta: Ryhma 2, logiikkalohko 4 ké@antei- | 1110 Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 2, Flip-Flop 1 kdénteinen 1111 Bitti 1

SPS-l&htoliiténta: Ryhma 2, Flip-Flop 2 kdanteinen 1112 Bitti 1

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 2, ajastin 1113 Bitti 0

SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 2, ajastin kdanteinen 1114 Bitti 1

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 2, kynnysarvokatkaisin 1115 Bitti 0

"Kynnys A"

SPS-lahtéliitéanta: Ryhma 2, kynnysarvokatkaisin 1116 Bitti 0

"Kynnys B"

SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 2, kynnysarvokatkaisin 1117 Bitti 0

"Kynnys C"

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 2, hystereesilohko 1118 Bitti 0

SPS-léhtoliitanta: Ryhma 2, hystereesilohko kaantei- | 1119 Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 3, logiikkalohko 1 111A Bitti 0

SPS-ahtéliitantd: Ryhma 3, logiikkalohko 1 kdéntei- | 111B Bitti 1

nen

SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 3, logiikkalohko 2 111C Bitti 0

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 3, logiikkalohkoa 2 ei kdan-| 111D Bitti 1

teinen

SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 3, logiikkalohko 3 111E Bitti 0

SPS-ahtéliitantd: Ryhma 3, logiikkalohko 3 kdantei- | 111F Bitti 1

nen

SPS-ahtoliitanta: Ryhma 3, logiikkalohko 4 1120 Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.16 Loogisten toimintojen (SPS) signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 3, logiikkalohko 4 kdantei- | 1121 Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitédnta: Ryhma 3, Flip-Flop 1 kdanteinen 1122 Bitti 1

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 3, Flip-Flop 2 kdénteinen 1123 Bitti 1

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 3, ajastin 1124 Bitti 0

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 3, ajastin kaanteinen 1125 Bitti 1

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 3, kynnysarvokatkaisin 1126 Bitti 0

"Kynnys A"

SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 3, kynnysarvokatkaisin 1127 Bitti 0

"Kynnys B"

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 3, kynnysarvokatkaisin 1128 Bitti 0

"Kynnys C"

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 3, hystereesilohko 1129 Bitti 0

SPS-l&htéliitanta: Ryhma 3, hystereesilohko kaantei- | 112A Bitti 1

nen

SPS-ahtéliitantd: Ryhma 4, logiikkalohko 1 112B Bitti 0

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 4, logiikkalohko 1 kdantei- | 112C Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 4, logiikkalohko 2 112D Bitti 0

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 4, logiikkalohko 2 kédantei- | 112E Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 4, logiikkalohko 3 112F Bitti 0

SPS-ahtoliitanta: Ryhma 4, logiikkalohko 3 kédéntei- | 1130 Bitti 1

nen

SPS-1ahtoliitanta: Ryhma 4, logiikkalohko 4 1131 Bitti 0

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 4, logiikkalohko 4 kdantei- | 1132 Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitédnta: Ryhma 4, Flip-Flop 1 kdanteinen 1133 Bitti 1

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 4, Flip-Flop 2 k@énteinen 1134 Bitti 1

SPS-léhtoliitanta: Ryhma 4, ajastin 1135 Bitti 0

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 4, ajastin kaanteinen 1136 Bitti 1

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 4, kynnysarvokatkaisin 1137 Bitti 0

"Kynnys A"

SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 4, kynnysarvokatkaisin 1138 Bitti 0

"Kynnys B"

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 4, kynnysarvokatkaisin 1139 Bitti 0

"Kynnys C"

SPS-ahtoliitanta: Ryhma 4, hystereesilohko 113 A Bitti 0

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 4, hystereesilohko kaantei- | 113B Bitti 1

nen

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 5, logiikkalohko 1 1276 Bitti 0

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 5, logiikkalohko 1 kdantei- | 1277 Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 5, logiikkalohko 2 1278 Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.16 Loogisten toimintojen (SPS) signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

SPS-lahtéliitantd: Ryhma 5, logiikkalohko 2 kdantei- | 1279 Bitti 1

nen

SPS-ahtéliitantd: Ryhma 5, logiikkalohko 3 127A Bitti 0

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 5, logiikkalohko 3 kdantei- | 127B Bitti 1

nen

SPS-1ahtoliitanta: Ryhma 5, logiikkalohko 4 127C Bitti 0

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 5, logiikkalohko 4 kaantei- | 127D Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 5, Flip-Flop 1 kdénteinen 127E Bitti 1

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 5, Flip-Flop 2 kdanteinen 127F Bitti 1

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 5, ajastin 1280 Bitti 0

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 5, ajastin kaanteinen 1281 Bitti 1

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 5, kynnysarvokatkaisin 1282 Bitti 0

"Kynnys A"

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 5, kynnysarvokatkaisin 1283 Bitti 0

"Kynnys B"

SPS-l&htoliitéanta: Ryhma 5, kynnysarvokatkaisin 1284 Bitti 0

"Kynnys C"

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 5, hystereesilohko 1286 Bitti 0

SPS-lahtéliitanta: Ryhma 5, hystereesilohko kaantei- | 1287 Bitti 1

nen

SPS-l&htoliiténta: Ryhma 6, logiikkalohko 1 1288 Bitti 0

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 6, logiikkalohko 1 kaéntei- | 1289 Bitti 1

nen

SPS-1&htéliitéanta: Ryhma 6, logiikkalohko 2 128A Bitti 0

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 6, logiikkalohko 2 kdantei- | 128B Bitti 1

nen

SPS-ahtoliitanta: Ryhma 6, logiikkalohko 3 128C Bitti 0

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 6, logiikkalohko 3 kdantei- | 128D Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 6, logiikkalohko 4 128E Bitti 0

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 6, logiikkalohko 4 kaantei- | 128F Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 6, Flip-Flop 1 kdénteinen 1290 Bitti 1

SPS-l&htoliiténta: Ryhma 6, Flip-Flop 2 kdéanteinen 1291 Bitti 1

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 6, ajastin 1292 Bitti 0

SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 6, ajastin kdanteinen 1293 Bitti 1

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 6, kynnysarvokatkaisin 1294 Bitti 0

"Kynnys A"

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 4, kynnysarvokatkaisin 1295 Bitti 0

"Kynnys B"

SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 6, kynnysarvokatkaisin 1296 Bitti 0

"Kynnys C"

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 6, hystereesilohko 1298 Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.16 Loogisten toimintojen (SPS) signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 6, hystereesilohko kéaantei- | 1299 Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 7, logiikkalohko 1 129A Bitti 0

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 7, logiikkalohko 1 kaantei- | 129B Bitti 1

nen

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 7, logiikkalohko 2 129C Bitti 0

SPS-l&htoliitanta: Ryhma 7, logiikkalohko 2 kaéntei- | 129D Bitti 1

nen

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 7, logiikkalohko 3 129E Bitti 0

SPS-&htoliitantd: Ryhma 7, logiikkalohko 3 kaantei- | 129F Bitti 1

nen

SPS-léhtéliitanta: Ryhma 7, logiikkalohko 4 12A0 Bitti 0

SPS-ahtoliitantd: Ryhma 7, logiikkalohko 4 kaantei- | 12A1 Bitti 1

nen

SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 7, Flip-Flop 1 kdénteinen 1242 Bitti 1

SPS-lahtéliitanta: Ryhma 7, Flip-Flop 2 k@énteinen 1243 Bitti 1

SPS-l&htoliitéanta: Ryhma 7, ajastin 12A4 Bitti 0

SPS-1ahtoliitédnta: Ryhma 7, ajastin kdanteinen 12A5 Bitti 1

SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 7, kynnysarvokatkaisin 12A6 Bitti 0

"Kynnys A"

SPS-ahtoliitéanta: Ryhma 7, kynnysarvokatkaisin 12A7 Bitti 0

"Kynnys B"

SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 7, kynnysarvokatkaisin 12A8 Bitti 0

"Kynnys C"

SPS-1&htéliitéanta: Ryhma 7, hystereesilohko 12AA Bitti 0

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 7, hystereesilohko kdantei- | 12AB Bitti 1

nen

SPS-ahtéliitantd: Ryhma 8, logiikkalohko 1 12AC Bitti 0

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 8, logiikkalohko 1 kaéntei- | 12AD Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 8, logiikkalohko 2 12AE Bitti 0

SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 8, logiikkalohko 2 kédantei- | 12AF Bitti 1

nen

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 8, logiikkalohko 3 12B0O Bitti 0

SPS-l&htoliiténta: Ryhma 8, logiikkalohko 3 kaantei- | 12B1 Bitti 1

nen

SPS-ahtéliitanta: Ryhma 8, logiikkalohko 4 12B2 Bitti 0

SPS-ahtéliitantd: Ryhma 8, logiikkalohko 4 kadantei- | 12B3 Bitti 1

nen

SPS-l&htoliiténta: Ryhma 8, Flip-Flop 1 kdanteinen 12B4 Bitti 1

SPS-lahtoliitantd: Ryhma 8, Flip-Flop 2 kadénteinen | 12B5 Bitti 1

SPS-léhtéliitanta: Ryhma 8, ajastin 12B6 Bitti 0

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 8, ajastin kdanteinen 12B7 Bitti 1

SPS-1&htéliitéanta: Ryhma 8, kynnysarvokatkaisin 12B8 Bitti 0

"Kynnys A"
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.16 Loogisten toimintojen (SPS) signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

SPS-lahtoliitanta: Ryhma 8, kynnysarvokatkaisin 12B9 Bitti 0
"Kynnys B"
SPS-l&htoliitéanta: Ryhma 8, kynnysarvokatkaisin 12BA Bitti 0
"Kynnys C"
SPS-l&htoliitéanta: Ryhma 8, hystereesilohko 12BC Bitti 0
SPS-ahtoliitantd: Ryhma 8, hystereesilohko kaantei- | 12BD Bitti 1
nen
SPS-lahtoliitanta: Ryhma 1, kynnysarvokatkaisin 123B Bitti 0
"Kynnys D"
SPS-l&htéliitéanta: Ryhmaé 2, kynnysarvokatkaisin 123C Bitti 0
"Kynnys D"
SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 3, kynnysarvokatkaisin 123D Bitti 0
"Kynnys D"
SPS-lahtoliitéanta: Ryhma 4, kynnysarvokatkaisin 123E Bitti 0
"Kynnys D"
SPS-l&htéliitéanta: Ryhmaé 1, Flip-Flop 1 3012 Sana 0

0...65 535
SPS-1&htoliitéanta: Ryhma 1, Flip-Flop 2 3013 Sana 0

0...65 535
SPS-l&htoliiténta: Ryhma 2, Flip-Flop 1 3014 Sana 0

0...65 535
SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 2, Flip-Flop 2 3015 Sana 0

0...65 535
SPS-l&htoliiténta: Ryhma 3, Flip-Flop 1 3016 Sana 0

0...65 535
SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 3, Flip-Flop 2 3017 Sana 0

0...65 535
SPS-l&htoliiténta: Ryhma 4, Flip-Flop 1 3018 Sana 0

0...65 535
SPS-l&htéliitéanta: Ryhma 4, Flip-Flop 2 3019 Sana 0

0...65 535
SPS-l&htoliitéanta: Ryhma 1, laskuri (laskurin lukema) | 301C Sana 0

0...65 535
SPS-l&htoliitéanta: Ryhma 2, laskuri (laskurin lukema) | 301D Sana 0

0...65 535
SPS-l&htoliitéanta: Ryhma 3, laskuri (laskurin lukema) | 301E Sana 0

0...65 535
SPS-l&htéliiténta: Ryhma 4, laskuri (laskurin lukema) | 301F Sana 0

0...65 535
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.17 Taksin signaalilista - vain malli 639

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Etumatkustajan istumistunnistus: Istuimella istutaan | 108A Bitti 0
Etumatkustajan istumistunnistus: Ei uskottava 108E Bitti 0
Istumistunnistus, takatila 108B Bitti 0
Kaukohélytys EZS:Ita 101B Bitti 0
Taksivarustus "Taxi International" olemassa 1024 Bitti 0
Taksivaruste "Halytyslaitteisto" olemassa 1025 Bitti 0
Taksivaruste "Kattokylttiliitantd" olemassa 1026 Bitti 0
Taksivaruste "Héatasoitto" olemassa 1027 Bitti 0
Taksivaruste "Radiopuhelinyhteyden automaattinen | 1028 Bitti 0
luominen" olemassa

Taksitoimintojen salliminen 1097 Bitti 0
Radiopuhelimen virransyotto 1098 Bitti 0
Peilitaksamittarin virransyotto 1099 Bitti 0
Perinteisen taksamittarin virransyotto 109A Bitti 0
Pistorasian 1 virransyotto 109B Bitti 0
Pistorasian 2 virransyotto 109C Bitti 0
EC-lasin virransyotto 109D Bitti 0
PSM-vaatimus EC-lasi kirkkaammaksi 109E Bitti 0
UBF-ndppaintd "Kattokyltti" kdytetdédn 109F Bitti 0
Kattokyltin salliminen 10A0 Bitti 0
Kattokyltti manuaalinen 10A1 Bitti 0
Kattokyltin kytkeminen péaalle 10A2 Bitti 0
Kattokyltti kdanteinen 10A3 Bitti 0
Kattokyltti rikki 10A4 Bitti 0
Kattokyltti "Vilkkuminen aktiivinen" 10A5 Bitti 0
Kattokyltti 1 kytketty paélle 10A6 Bitti 0
Kattokyltti 1 High 10A7 Bitti 0
Kattokyltti 2 kytketty paélle 10A8 Bitti 0
Kattokyltti 2 High 10A9 Bitti 0
Halytyksen laukaisundppainté kaytetty 10AA Bitti 0
Halytyksen perumisnéppainta kaytetty 10AB Bitti 0
Hiljainen halytys 10AC Bitti 0
Tayshalytys 10AD Bitti 0
Kaukohalytys 10AE Bitti 0
Virtapiiri 15 -l&htoliitanta 10AF Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.17 Taksin signaalilista - vain malli 639

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Sisavalo kun taksamittarin tila "Kassa" 10BO Bitti 0
PSM-vaatimus: Hatasoitto radiopuhelimella kytkemi- | 10B1 Bitti 0
nen paalle
PSM-vaatimus: Kaukovalojen kytkeminen paélle 10B2 Bitti 0
PSM-vaatimus: Aanitorven kytkeminen paélle 10B3 Bitti 0
PSM-vaatimus: Vilkkujen kytkeminen paalle 10B4 Bitti 0
PSM-vaatimus: Sisavalon kytkeminen paalle 10B5 Bitti 0
PSM-vaatimus: Auton lukitseminen 10B6 Bitti 0
Alijannite tunnistettu taksikomponenteille 10B8 Bitti 0
Vian tunnistus: Kattokyltin valon teho < 15 wattia 10B9 Bitti 0
Vian tunnistus: Kattokyltin valon teho < 1,5 wattia, 10BA Bitti 0
kattokyltti ei liitetty
Vian tunnistus: Kattokyltin valon teho > 75 wattia, 10BB Bitti 0
ylikuormitus tunnistettu
Vian tunnistus: Vaara vastusarvo halytyksen laukai- | 10BC Bitti 0
sunappaimessa tai halytyksen lopetusnappaimessa
Auto lukittu kaukosééadinavaimella 10BD Bitti 0
PSM-vaatimus: Sisavalon kytkeminen paélle 10BE Bitti 0
Néppainta "Radiopuhelinyhteyden automaattinen 10BF Bitti 0
luominen" kaytetaan
Radiopuhelinyhteyden automaattinen luominen aktii- | 10CO Bitti 0
vinen
PSM-vaatimus: Audio-mykistys 10C1 Bitti 0
Keskuslukituksen tila ei uskottava 10C2 Bitti 0
Auton lukitus avattu kaukosaadinavaimella 10C3 Bitti 0
Peilitaksamittari rikki 1260 Bitti 0
Peilitaksamittari: Lampdtilamittaus ei mahdollinen 1261 Bitti 0
Peilitaksamittari: Virransyotto ei toimi 1262 Bitti 0
Peilitaksamittari: Hatavirransyotto ei toimi 1263 Bitti 0
Peilitaksamittari: PSM-virhe tunnistettu 1264 Bitti 0
Peilitaksamittari Off-tilassa (muutoin lepotila) 1265 Bitti 0
Peilitaksamittari: Kattokyltin tila 1092 Bitti 0
Peilitaksamittarin tila "Kassa" 1093 Bitti 0
Peilitaksamittarin tila "Vapaa" 1094 Bitti 0
Peilitaksamittari kytkeytyy "Off-tilaan" 1095 Bitti 0
Peilitaksamittari siirtyy "Kalibrointitilaan" 1096 Bitti 0
Hiljaisen héalytyksen nayttdminen mittaristossa 1270 Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.17 Taksin signaalilista - vain malli 639

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Istumistunnistuksen nayttd 1271 Bitti 0
ICAN-vaylan tunnistaa etumatkustajan istuimen istu- | 1272 Bitti 0
mistunnistuksen méaarittelemé&ttéman tilan
PSM-hélytys 1273 Bitti 0
7.2.18 Istuinsaadon signaalilista
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Istuin vasen etu: Etdisyyssaato eteenpain 1277 Bitti 0
Istuin vasen etu: Etdisyyssaato taaksepain 1278 Bitti 0
Istuin vasen etu: Takareunan korkeus ylospain 1279 Bitti 0
Istuin vasen etu: Takareunan korkeus alaspain 127A Bitti 0
Istuin vasen etu: Selkdnoja eteenpéin 127B Bitti 0
Istuin vasen etu: Selké@noja taaksepain 127C Bitti 0
Istuin vasen etu: Etureunan korkeus ylospéin 127D Bitti 0
Istuin vasen etu: Etureunan korkeus alaspéin 127E Bitti 0
Istuin vasen etu: Paantuki ylospain 127F Bitti 0
Istuin vasen etu: Paantuki alaspéin 1280 Bitti 0
Istuin oikea etu: Etaisyyssaatd eteenpdin 1281 Bitti 0
Istuin oikea etu: Etadisyyssaato taaksepain 1282 Bitti 0
Istuin oikea etu: Takareunan korkeus yl6spain 1283 Bitti 0
Istuin oikea etu: Takareunan korkeus alaspain 1284 Bitti 0
Istuin oikea etu: Selkdnoja eteenpain 1285 Bitti 0
Istuin oikea etu: Selkdnoja taaksepéin 1286 Bitti 0
Istuin oikea etu: Etureunan korkeus yldspain 1287 Bitti 0
Istuin oikea etu: Etureunan korkeus alaspain 1288 Bitti 0
Istuin oikea etu: Paantuki ylospain 1289 Bitti 0
Istuin oikea etu: Paantuki alaspain 128A Bitti 0

7.2.19 Tyoétoimintojen signaalilista - vain mallin 906 ulosottokierrosluvun saaté

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Kaasupoljinsalpa (moduli "Ulosottokierrosluvun 10E8 Bitti 0

saato")

Ulosottokierrosluvun sdadon salliminen 10E9 Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2 Signaalilista

7.2.19 Tyoétoimintojen signaalilista - vain mallin 906 ulosottokierrosluvun saaté

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Katkaisin kierrosluvun muuttaminen painettuna 10EA Bitti 0

(moduli "Kierrosluvun muuttaminen")

Kiintedn kierrosluvun salliminen 10EB Bitti 0

Magneettiventtiilin ohjauksen tila (moduli "Ulos- 10EC Bitti 0

otto")

Ramppitila aktiivinen (muutoin pulssitila) 10FO0 Bitti 0

Nykyinen maksiminopeus (moduli "Kierroslukurajoi- | 2026 Tavu 0

tus")
Arvoalue/muuntaminen
0...254 = 254 km/h

Kierrosluvun tavoitearvo (moduli "Kierrosluvun 300C Sana 0

muuttaminen")
Sen tavoitekierrosluvun arvo-
alue/muuntaminen, joka
annetaan sisatilan CAN-vay-
laan (CAN-B-vayld)

Nykyinen maksimikierroslukurajoitus (moduli "Kier- | 300D Sana 0

roslukurajoitus")
Arvoalue/muuntaminen
0...8000 = 8000 1/min

Nykyinen minimikierroslukurajoitus (moduli "Kier- 300E Sana 0

roslukurajoitus")
Arvoalue/muuntaminen
0...8000 = 8000 1/min

Nykyinen maksimivdantdmomentti (moduli "Kierros- | 300F Sana 0

lukurajoitus")
Arvoalue/muuntaminen
0...254 = 254 Nm

Tavoitekierrosluku (moduli "Kiintea kierrosluku") 3010 Sana 0
Arvoalue/muuntaminen
0...8000 = 8000 1/min

Tavoitekierrosluku (moduli "K&sikaasuanturi") 3011

Arvoalue/muuntaminen
0...8000 = 8000 1/min

7.2.20 Tyotoimintojen signaalilista - vain mallin 906 ulosotto

(NA)

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Vaatimus ulosottokierrosluvun saéaté (moduli "Ulos- | 10ED Bitti 0

otto")

Merkkivalon kytkeminen paalle (moduli "Ulosotto") | 10EE Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.20 Tyotoimintojen signaalilista - vain mallin 906 ulosotto (NA)

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Ulosoton magneettiventtiilin ohjaus (moduli "Ulos- 10EF Bitti 0

otto")

Ulosotto kytketty 1241 Bitti 0

7.2.21 Tyotoimintojen signaalilista - vain mallin 906 start-stop-jarjestelma (MSS)

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Signaali "Moottorin kdynnistys" 10F6 Bitti

Signaali "Moottorin sammutus" 10F7 Bitti

7.2.22 Tyétoimintojen signaalilista - vain mallin 906 ajonopeusrajoitin (GB)

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

Ajonopeusrajoitin 2028 Tavu 0

Arvoalue/muuntaminen
0...254 = 254 Nm

7.2.23 Varusteiden signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi

[Imastointilaite olemassa 102E Bitti 0

Ksenonvalot olemassa 102F Bitti 0

Kattoluukku olemassa 1030 Bitti 0

DBE olemassa (CAN-vaylaliitannalla) 1031 Bitti 0

Ovi vasen etu olemassa 1035 Bitti 0

Ovi oikea etu olemassa 1036 Bitti 0

Mekaaninen liukuovi tai DoKa-kééantdovi vasen ole- | 1037 Bitti 0

massa

Sahkoinen liukuovi vasen olemassa 1038 Bitti

Mekaaninen liukuovi tai DoKa-kdéantdovi oikea ole- 1039 Bitti 0

massa

Sahkoinen liukuovi oikea olemassa 103A Bitti 0

Mekaaninen takaluukku tai perdovi olemassa 103B Bitti 0

Sahkoéinen takaluukku tai peraovi olemassa 103C Bitti 0

Takalasinpyyhin olemassa 103D Bitti 0

Takalasin lammitys olemassa 103E Bitti 0

Sumuvalot olemassa 103F Bitti 0

Takasumuvalo olemassa 1040 Bitti 0

Mekaaninen takakaantoovi olemassa 1088 Bitti 0

Sahkoinen takakaantdovi olemassa 1089 Bitti 0
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.23 Varusteiden signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Takakattoluukku olemassa 1175 Bitti 0
Vakio-DBE olemassa (ilman CAN-vaylaliitantaa) 1176 Bitti 0
Vasemman liukuoven sulkemisavustin olemassa 1179 Bitti 0
Oikean liukuoven sulkemisavustin olemassa 117A Bitti 0
ESP olemassa 117B Bitti 0
Automaattivaihteisto olemassa 117C Bitti 0
Mukavuusvalaistus takatila olemassa 117D Bitti 0
Sisavalon himmennys takatila olemassa 117E Bitti 0
Ulkolampotilatunnistin olemassa 117F Bitti 0
Paallysrakenteen siséavalo olemassa 11BE Bitti 0
"Hatdavauksen estaminen" olemassa 11BF Bitti 0
Maatunnus 2003 Tavu FF
0000 Muu maailma
0001 USA
0010 Kanada
0011 Japani
0100 Sveitsi
0101 Australia
0110 Persianlahden arabimaat
0111 Belgia
1000 Alankomaat
1001 Iso-Britannia
1010 Latinalainen Amerikka
1011 Pohjois-Irlanti
1100 Meksiko
111 SG ei ohjelmoitu
Mallisarjatunnus 2005 Tavu 1F
11001 NCV 2
11010 V-sarja/Vito
11011 Sprinter
11100 Uusi Sprinter (malli 906)
Sallittu kokonaispaino 2006 Tavu OF
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.23 Varusteiden signaalilista

7.2 Signaalilista

Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
0000 3,0 t (ECE; sis. kantavuuden
nosto- ja keventdmismuunnel-
0001 mat)
3,5 t (ECE; sis. kantavuuden
0010 nosto- ja keventamismuunnel-
mat)
0011 3,88 t (NAFTA,; sis. kantavuu-
den nosto- ja keventamis-
0100 muunnelmat)
0101 4,6 t (NAFTA,; sis. kantavuu-
1M1 den nosto- ja keventamis-
muunnelmat)
5t (ECE)
5 t kantavuus kevennetty
(ECE)
Signaalia ei olemassa
VIN 4000 Osoitin
7.2.23.1 Varusteiden signaalilista - vain malli 906
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Pysakointivalo olemassa 177 Bitti 0
Liikeilmaisin olemassa 1178 Bitti 0
Tuulilasin lammitys asennettu 1214 Bitti 0
7.2.23.2 Varusteiden signaalilista - vain malli 639
Signaalinimi Signaali- | Signaali- | Oletussignaali/kommentti
ID tyyppi
Takakattoluukku olemassa 102C Bitti 0
Korkeustason s&at6 asennettu 1215 Bitti 0
7.2.24 CAN-matriisi, lahtevat CAN-signaalit, FMS-standardi
ID ID-nimi Cycle |Launch |Signal |Signal |Signal name Signal Signal |Signal Signal not [Normali- Value range
time [type Byte No. Bit No. function (length |default |available (zation (phys.)
inms (Bit)
0CF00301h [EEC2 50 cyclic 1 0 8 FFh
2 0 Accelerator 8 FFh FFh 0...250 0...100 %
Pedal-Position
3 0 8 FFh
4 0 8 FFh
5 0 8 FFh
6 0 8 FFh
7 0 8 FFh
8 0 8 FFh
0CF00401h [EEC1 10.000 |cyclic 1 0 - - 24 FFFFFFh
4 0 Eng RPM Eng RPM 16 FFFFh FFFFh 0...64 255 0...64 255
6 0 24 FFFFFFh |-
O0CFE6CO1h |TCO1 50 cyclic 1 0 Driver1_Working 3 7h 7h 0...6 0...6
State
1 3 Driver2_Working 3 7h 7h 0...6 0...6
State
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.24 CAN-matriisi, lahtevat CAN-signaalit, FMS-standardi

7.2 Signaalilista

ID ID-nimi Cycle |Launch |Signal |Signal [Signal name Signal Signal |Signal Signal not [Normali- Value range
time [type Byte No.(Bit No. function |[length |default |available |zation (phys.)
inms (Bit)

1 6 Drive Recognize |- 2 3h 3h 0..3 0..3
2 0 Driver1_Time - 4 Fh Fh 0...14 0...14
Related States
2 4 Driver1_Card - 2 3h 3h 0..3 0..3
2 Overspeed - 2 3h 3h 0...3 0..3
3 0 Driver2_Time - 4 Fh Fh 0..14 0..14
Related States
3 4 Driver2_Card - 2 3h 3h 0..3 0..3
3 6 - - 2 3h -
4 0 System Event - 2 3h 3h .3 .3
4 2 Handling - 2 3h 3h .3 .3
Information
4 4 Tachograph - 2 3h 3h 0..3 0..3
Performance
4 6 Direction Indicator |- 2 3h 3h 0..3 0..3
5 0 - - 16 FFFFh -
7 0 Tachograph Vehicle |- 16 FFFFh FFFFh 0...64 255 0...
Speed 250,996 km/h
18FDD101h [FMS standard- [10.000 |cyclic 1 0 FMS_RESERVED_O |Reserved |8 FFh -
interface for FMS
Standard 0
2 0 SW_VERSION_1 SW Version (8 FFh FFh 0...255 0...255
supported
Byte 1
3 0 SW_VERSION_2  [SW Version (8 FFh FFh 0...255 0...255
supported
Byte 2
4 0 SW_VERSION_3 SW Version (8 FFh FFh 0...255 0...255
supported
Byte 3
5 0 SW_VERSION_4  [SW Version (8 FFh FFh
supported
Byte 4
6 0 FMS_RESERVED_1|Reserved |8 FFh -
for FMS
Standard 1
7 0 FMS_RESERVED_2 |Reserved |8 FFh -
for FMS
Standard 2
8 0 FMS_RESERVED_3 |Reserved |8 FFh -
for FMS
Standard 3
18FEC001h |Service 1000 |cyclic 1 0 - - 8 FFh -
2 0 Service Distance |- 16 FFFFh FFFFh 0...65 534 -160.635...
+167.035 km
3 0 - - 8 FFh -
4 0 - - 8 FFh -
5 0 - - 8 FFh -
6 0 - - 8 FFh -
7 0 - - 8 FFh -
8 0 - - 8 FFh -
18FEC101h |High Resolution-[1000  |cyclic 1 0 H-Resolution Total |- 32 FFFFFFFFh [FFFFFFFFh |O... 0...
Vehicle Dis- Vehicle Distance 4211 080 21.055.400 km
tance
5 0 - - 8 FFh -
6 0 - - 8 FFh -
7 0 - - 8 FFh -
8 0 - - 8 FFh -
18FEE501h  [Engine Hours {1000  |cyclic 1 0 Total Engine Hours |- 32 FFFFFFFFh |FFFFFFFFh |O... 0...
Revolutions 4211 080 000 (210.554.000 h
5 0 - - 8 FFh -
6 0 - - 8 FFh -
7 0 - - 8 FFh -
8 0 - - 8 FFh -
18FEE901h  |Fuel 1000 |cyclic 1 0 - - 8 FFh
Consumption
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.24 CAN-matriisi, lahtevat CAN-signaalit, FMS-standardi

7.2 Signaalilista

ID ID-nimi Cycle |Launch |Signal |Signal [Signal name Signal Signal |Signal Signal not [Normali- Value range
time [type Byte No.(Bit No. function |[length |default |available |zation (phys.)
inms (Bit)

2 0 - - 8 FFh
3 0 - - 8 FFh
4 0 - - 8 FFh
5 0 Total Fuel Used - 32 FFFFFFFFh |O0... 0...
4211 080 000 (2.105.540.000 |
18FEEAQ1h |Vehicle Weight [1000 |cyclic 1 0 Tire Location - 4 Fh Fh
1 4 Axle Location - 4 Fh Fh
2 0 Axle Weight - 16 Fh FFFFh
4 0 - - 8 FFh -
5 0 - - 8 FFh -
6 0 - - 8 FFh -
7 0 - - 8 FFh -
8 0 - - 8 FFh -
18FEEEO1h [Engine 1000 |cyclic 1 0 Engine Coolant - 8 FFh -
Temperature Temperature
2 0 - - 8 FFh -
3 0 - - 8 FFh -
4 0 - - 8 FFh -
5 0 - - 8 FFh -
6 0 - - 8 FFh -
7 0 - - 8 FFh -
8 0 - - 8 FFh -
18FEF101h |CCVS 100 cyclic 1 0 - - 8 FFh
2 0 Wheel Based 16 FFFFh FFFFh 0...64 255 0...
Speed 250,996 km/h
4 0 Cruise Control 2 3h 3h 0..3 0..3
Active
4 2 - - 2 3h -
4 4 Brake Switch 2 3h 3h .3 .3
4 6 Clutch Switch 2 3h 3h .3 .3
5 0 - - 8 FFh -
6 0 - - 8 FFh -
7 0 PTO_State 5 1Fh 1Fh 0...31 0...31
7 5 - - 3 7h -
8 0 - - 8 FFh -
18FEFCO1h |Dash Display 100 cyclic 1 0 - - 8 FFh -
2 0 Fuel Level - 8 FFh FFh 0...250 0...100 %
3 0 - - 8 FFh -
4 0 - - 8 FFh -
5 0 - - 8 FFh -
5 0 - - 8 FFh -
7 0 - - 8 FFh -
8 0 - - 8 FFh -
1CEBFFO1h [(BAM_DT sponta- |1 0 TP_DT_Sequenz Nr |- 8 Oh -
neous
2 0 TP_DT_Pack Data |- 56 Oh -
1CECFFO1h [BAM_CM sponta- |1 0 TP_CM_Number |- 8 FFh FFh 0...254 0...254
neous
2 0 TP_CM_Total Msg |- 16 FFFFh FFFFh 0...1785 0...1785
Size
4 0 TP_CM_Total Nr Of |- 8 FFh FFh 0...254 0...254
Pakkets
5 0 TP_CM_Reserved |- 8 FFh FFh 0...254 0...254
6 0 TP_CM_Packeted |- 24 FFFFFFh - 0...16 777 215 (0...16 777 215
PG
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.25 CAN-matriisi, lahtevat CAN-signaalit, ISO 11992-2/3

7.2 Signaalilista

ID

ID-nimi

Cycle
time
inms

Launch
type

Signal
Byte
No.

Signal
Bit No.

Signal name

Signal
function

Signal
length
(Bit)

Signal
default

Signal not
available

Normali-
zation

Value range (phys.)

OCFE5FEBh

1SO11992_GPM
13

50

cyclic

1

Engine Torque
Mode

4

Fh

Fh

B3/B2/B1/B0 = Function
0000B = Low idle governer/
no request/LOWIDLE
0001B = Accelerator pedal/
ACCEL

0010B = Cruise Control/
CRUSIE

0011B = PTO governer/PTO
0100B = Road speed
governer/ROADSPEED
0101B = ASR control /ASR
0110B = Transmission
control/TRANS

0111B = ABS control /ABS
1000B = Torque limiting/
TORQUE

1001B = High speed
governer/HIGHSPEED
1010B = Braking system/
BRAKE

1011B = Remote accelerator/
REMOTE

1100B = Not defined/
NOTDEF

1101B = Others/OTHER
1111B = Signal not available/
SNA

Engine Control
AlLowed

3h

3h

B1/B0 = Function

00B = Engine Control not
alLowed /NOTALLOWED
01B = Engine Control
alLowed/ALLOWED

11B = Signal not available/
SNA

Engine Running

3h

3h

B1/B0 = Function

00B = Engine not running/
NOTRUN

01B = Engine running/RUN
11B = Signal not available/
SNA

Drivers Demand
Engine_Perc
Torque

FFh

FFh

-125...+125

Actual Engine_
Perc Torque

FFh

FFh

-125...+125

Engine Speed

FFFFh

FFFFh

0...64 255

0...8031,875 rpm

Percent Load At
Curent Speed

FFh

FFh

0..125%

Vehicle Speed

FFFFh

FFFFh

0...64 255

0...250,996 km/h

1802C9EBh

1ISO11992_EBS1
1

100

cyclic

Vehicle ABS Active

3h

3h

B1,/B0 = Function

00B = Passive, but installed/
PASS

01B = Active /ACT

11B = Signal not available/
SNA

Vehicle Retarder-
Control Active

3h

3h

B1/B0 = Function

00B = Passive/PASS

01B = Active /ACT

11B = Signal not available/
SNA

ASR Breake
Control Active

3h

3h

B1/B0 = Function

00B = Passive, but installed/
PASS

01B = Active/ACT

11B = Signal not available/
SNA
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.25 CAN-matriisi, lahtevat CAN-signaalit, ISO 11992-2/3

7.2 Signaalilista

ID ID-nimi Cycle [Launch [Signal |Signal |Signal name Signal |Signal [Signal [Signal not [Normali- |Value range (phys.)
time |type Byte |Bit No. function |length |default |available |zation
inms No. (Bit)
1 6 ASR Engine Control |- 2 3h 3h B1/B0 = Function
Active 00B = Passive, but installed/
PASS
01B = Active /ACT
11B = Signal not available/
SNA
2 0 Brake Light Switch |- 2 3h 3h B1/B0 = Function
00B = Off/OFF
01B =0On/ON
10B = not defined/NDEF2
11B = Signal not available/
SNA
2 2 Vehicle - 2 3h 3h B1,/B0 = Function
Type_EBS11 00B = Towing or towed
vehicle /TOW
01B = Dolly axle/DOLLY
11B = Signal not available/
SNA
2 4 - - 4 Fh -
3 0 Service Brake - 16 FFFFh FFFFh 0...64 256 (0...1255 kPA
Demand Value
5 0 Park Brake - 8 FFh FFh 0...250 0...100 %
Demand Value
6 0 Retarder Demand 8 FFh FFh 0...250 -125...+125
Value
7 0 - 16 FFFFh |-
18E2C9EBh [ISO11992_GPM (100 cyclic 1 0 Vehicle Type - 2 3h 3h B1,/B0 = Function
1 00B = Towing or towed
vehicle/TOW
01B = Dolly axle/DOLLY
11B = Signal not available/
SNA
1 2 - - 6 3 Fh -
2 0 Anti Theft Device |- 2 3h 3h B1/B0 = Function
Req 00B = Anti-theft device off/
OFF
01B = Anti-theft device on/
ON
11B = Signal not available/
SNA
2 2 - - 6 3Fh -
3 0 - - 8 FFh -
4 0 - - 8 FFh -
5 0 - - 8 FFh -
6 0 - - 8 FFh -
7 0 - - 8 FFh -
8 0 - - 8 FFh -
18E5C9EBh [ISO11992_RGE (100 cyclic 1 0 - - 24 FFFFFFh |-
"
4 0 Driven Axle Load |- 16 FFFFh  |FFFFh 0...64 255 |0...128.510 kg
6 0 - - 8 FFh -
7 0 - - 8 FFh -
8 0 - - 8 FFh -
18EF74EBh [Lamps 100 cyclic 1 0 BBV_KL Indicator (2 3h B1/B0 = Function
lamp 00B = Off/OFF
"brake 01B=0n/ON
wear" 11B = Signal not available/
switched SNA
on
1 2 KWS_KL Indicator |2 3h B1,/B0 = Function
lamp 00B = Off/OFF
"Coolant 01B=0n/ON
level too 11B = Signal not available/
Low" swit- SNA
ched on
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2 Si lilist
.2 Signaalilista
7.2.25 CAN-matriisi, lahtevat CAN-signaalit, ISO 11992-2/3
ID ID-nimi Cycle [Launch [Signal |Signal |Signal name Signal |Signal [Signal [Signal not [Normali- |Value range (phys.)
time |type Byte |Bit No. function |length |default |available |zation
inms No. (Bit)
1 4 WWS_KL Indicator (2 3h B1/B0 = Function
lamp 00B = Off/OFF
"Washer 01B=0n/ON
fluid level 11B = Signal not available/
too Low" SNA
switched
on
1 6 BFL_KL Indicator (2 3h B1/B0 = Function
lamp 00B = Off/OFF
"Brake 01B = On/ON
fluid level 11B = Signal not available/
too Low" SNA
switched
on
2 0 SRS_KL Indicator |2 3h B1/B0 = Function
lamp 00B = Off /OFF
"SRS" 01B = On/ON
switched 11B = Signal not available/
on SNA
2 2 ENR_KL_DL Indicator (2 3h B1/B0 = Function
lamp 00B = Off/OFF
"ENR"- 01B = 0On/ON
conti- 11B = Signal not available/
nuous SNA
light
2 4 ENR_KL_BLINK Indicator |2 3h B1,/B0 = Function
lamp 00B = Off/OFF
"ENR"- 01B =0On/ON
flashing 11B = Signal not available/
light SNA
2 6 ENR_KL_S_BLINK |Indicator |2 3h B1/B0 = Function
lamp 00B = Off /OFF
"ENR"- 01B = On/ON
fast 11B = Signal not available/
flashing SNA
light
3 0 BLI_DEF_LI Left turn |2 3h B1/B0 = Function
signal 00B = Off /OFF
defective 01B=0n/ON
11B = Signal not available/
SNA
3 2 PL_DEF_VL Left front |2 3h B1,/B0 = Function
parking 00B = Off/OFF
lamp 01B=0n/ON
defective 11B = Signal not available/
SNA
3 4 ABL_DEF_L Left Low |2 3h B1/B0 = Function
beam 00B = Off/OFF
defective 01B=0n/ON
11B = Signal not available/
SNA
3 6 FL_DEF_L Left High |2 3h B1,/B0 = Function
beam 00B = Off/OFF
defective 01B=0n/ON
11B = Signal not available/
SNA
4 0 SL_DEF_L Left tail |2 3h B1/B0 = Function
lamp 00B = Off/OFF
defective 01B=0n/ON
11B = Signal not available/
SNA
4 2 BL_DEF_L Left stop |2 3h B1,/B0 = Function
lamp 00B = Off/OFF
defective 01B=0n/ON
11B = Signal not available/
SNA
4 4 NSW_DEF_L Left front |2 3h B1/B0 = Function
fog lamp 00B = Off/OFF
defective 01B=0n/ON
11B = Signal not available/
SNA
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.25 CAN-matriisi, lahtevat CAN-signaalit, ISO 11992-2/3

7.2 Signaalilista

ID ID-nimi Cycle [Launch [Signal |Signal |Signal name Signal |Signal [Signal [Signal not [Normali- |Value range (phys.)
time |type Byte |Bit No. function |length |default |available |zation
inms No. (Bit)
4 6 BL3_DEF Center 2 3h B1/B0 = Function
High- 00B = Off/OFF
mounted 01B=0n/ON
stop lamp 11B = Signal not available/
defective SNA
5 0 BLI_DEF_RE Right turn |2 3h B1/B0 = Function
signal 00B = Off/OFF
defective 01B=0n/ON
11B = Signal not available/
SNA
5 2 PL_DEF_VR Right 2 3h B1/B0 = Function
front par- 00B = Off/OFF
king lamp 01B=0n/0ON
defective 11B = Signal not available/
SNA
5 4 ABL_DEF_R Right Low |2 3h B1/B0 = Function
beam 00B = Off/OFF
defective 01B=0n/ON
11B = Signal not available/
SNA
5 6 FL_DEF_R RightHigh 2 3h B1/B0 = Function
beam 00B = Off/OFF
defective 01B=0n/ON
11B = Signal not available/
SNA
6 0 SL_DEF_R Right tail |2 3h B1/B0 = Function
lamp 00B = Off/OFF
defective 01B=0n/ON
11B = Signal not available/
SNA
6 2 BL_DEF_R Right stop |2 3h B1/B0 = Function
lamp 00B = Off/OFF
defective 01B=0n/ON
11B = Signal not available/
SNA
6 4 NSW_DEF_R Right 2 3h B1,/B0 = Function
front fog 00B = Off/OFF
light 01B =0On/ON
defective 11B = Signal not available/
SNA
6 6 NSL_DEF Rear fog (2 3h B1/B0 = Function
light 00B = Off/OFF
defect 01B=0n/ON
11B = Signal not available/
SNA
7 0 UMR_DEF Clea- 2 3h B1,/B0 = Function
rance illu- 00B = Off/OFF
mination 01B=0n/ON
defective 11B = Signal not available/
SNA
7 2 ABST_DEF Shudder |2 3h B1/B0 = Function
on bi- 00B = Off/OFF
xenon 01B=0n/ON
head- 11B = Signal not available/
lamps SNA
defective
7 4 SM_DEF_L Left side- |2 3h B1/B0 = Function
marker 00B = Off/OFF
lamp 01B=0n/ON
defective 11B = Signal not available/
SNA
7 6 SM_DEF_R Right 2 3h B1/B0 = Function
side-mar- 00B = Off /OFF
ker lamp 01B=0n/ON
defective 11B = Signal not available/
SNA
8 0 RFL_DEF Backup |2 3h B1/B0 = Function
lamp 00B = Off/OFF
defective 01B=0n/ON
11B = Signal not available/
SNA
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.25 CAN-matriisi, lahtevat CAN-signaalit, ISO 11992-2/3

7.2 Signaalilista

ID ID-nimi Cycle [Launch [Signal |Signal |Signal name Signal |Signal [Signal [Signal not [Normali- |Value range (phys.)
time |type Byte |Bit No. function |length |default |available |zation
inms No. (Bit)
8 2 KZL_DEF License |2 3h B1/B0 = Function
plate 00B = Off/OFF
lamp 01B=0n/ON
defective 11B = Signal not available/
SNA
8 4 ZBL_DEF Additio- |2 3h B1/B0 = Function
nal turn 00B = Off/OFF
signal 01B=0n/ON
defective 11B = Signal not available/
SNA
8 6 - - 2 3h
18FE5DEBh |ISO11992_GPM |500 cyclic 1 0 Engine Speed Uper |- 16 FFFFh  |FFFFh 0...64 255 |0...8031,875 rpm
12 Limit
3 0 Engine Speed - 16 FFFFh FFFFh 0...64 255 |0...8031,875 rpm
Lower-Limit
5 0 Max Vehicle - 8 FFh FFh 0...250 0...250 km/h
Speed-Limit
6 0 - - 8 FFh -
7 0 - - 8 FFh -
8 0 - - 8 FFh -
18FE61EBh  |ISO11992_GPM |100 cyclic 1 0 Percent Clutch Slip |- 8 FFh FFh 0...250 0...100 %
14
2 0 Current Gear - 8 FFh FFh 0...250 -125...+125
3 0 First Clutch - 2 3h 3h B1/B0 = Function
DpdtPTO Feedback 00B = Not engaged/NOTENG
01B = Engaged/ENG
11B = Signal not available/
SNA
3 2 - - 2 3h
3 4 Clutch IndptPTO |- 2 3h 3h B1,/B0 = Function
Feedback 00B = Not engaged/NOTENG
01B = Engaged/ENG
11B = Signal not available/
SNA
3 6 First Engine - 2 3h 3h B1/B0 = Function
MtdPTO Feedback 00B = Limits not activated/
NACT
01B = Limits activated/ACT
11B = Signal not available/
SNA
4 0 - - 2 3h -
4 2 PTO Control - 2 3h 3h B1/B0 = Function
AlLowed 00B = PTO control not alLo-
wed/NALLOWED
01B = PTO control alLowed/
ALLOWED
11B = Signal not available/
SNA
4 4 - - 4 Fh -
5 0 - - 16 FFFFh |-
7 0 Starter Active - 2 3h 3h B1,/B0 = Function
00B = Starter not active/
NACT
01B = Starter active/ACT
11B = Signal not available/
SNA
7 2 Accel Pedal - 2 3h 3h B1/B0 = Function
Lowldle Switch 00B = Not in Low idle condi-
tion/NOTLOWIDLE
01B = In Low idle condition/
LOWIDLE
11B = Signal not available/
SNA
7 4 - - 4 Fh -
8 0 Accel Pedal - 8 FFh FFh 0...250 0...100 %
Position
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.25 CAN-matriisi, lahtevat CAN-signaalit, ISO 11992-2/3

7.2 Signaalilista

ID ID-nimi Cycle [Launch [Signal |Signal |Signal name Signal |Signal [Signal [Signal not [Normali- |Value range (phys.)
time |type Byte |Bit No. function |length |default |available |zation
inms No. (Bit)
18FE63EBh |ISO11992_GPM [1000 |cyclic 1 0 Engine Oil 16 FFFFh FFFFh 0...64 256 [-273...+1735 °C
15 Temperature
3 0 Engine 8 FFh FFh 0...245 -40...+214 °C
Coolant-Temp
4 0 Engine Oil Pressure 8 FFh FFh 0...250 0...1000 kPA
5 0 Engine Coolant 3 7h 7h B2/B1/B0 = Function
Temp Warning 000B = Not Warning/
NOWARN
001B = Prewarning/
PREWARN
010B = Warning/WARN
111B = Signal not available/
SNA
5 3 Engine Oil Pressure 2 3h 3h B1,/B0 = Function
Warning 00B = Not Warning/
NO_WARN
01B = Warning/WARN
11B = Signal not available/
SNA
5 5 Fuel Level Warning 2 3h 3h B1,/B0 = Function
00B = Off/OFF
01B=0n/ON
10B = not defined/NDEF2
11B = Signal not available/
SNA
5 7 - 1 1h
6 0 Reference Engine 16 FFFFh 0...64.255 Nm
Torque
8 0 - - 8 FFh -
18FE65EBh  [ISO11992_GPM (100 cyclic 1 0 Ambient Air 16 FFFFh  |FFFFh 0...64 256 |-273...+1735 °C
16 Temperature
3 0 - - 8 FFh
4 0 - - 8 FFh
5 0 - - 8 FFh
6 0 - - 8 FFh
7 0 - - 8 FFh
8 0 - - 8 FFh
18FEC9EBh [ISO11992_EBS1{100 cyclic 1 0 Vehicle Retarder |2 3h 3h - B1,/B0 = Function
2 Ctrl Active 00B = Passive/PASS
01B = Active /ACT
11B = Signal not available/
SNA
1 2 - - 6 3Fh -
2 0 - - 8 FFh -
3 0 - - 8 FFh -
4 0 - - 8 FFh -
5 0 - - 8 FFh -
6 0 - - 8 FFh -
7 0 - - 8 FFh -
8 0 - - 8 FFh -
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.26 CAN-matriisi, lahtevat CAN-signaalit, vapaasti kadytettavat signaalit

7.2 Signaalilista

ID

ID-nimi

Cycle
time
inms

Launch
type

Signal
Byte No.

Signal
Bit No.

Signal name

Signal
function

Signal
length
(Bit)

Signal
default

Signal not
available

Normali-
zation

Value range
(phys.)

18EF70EBh

GPM1H

100

cyclic

Aux Bit1_1

2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

Aux Bit1_2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

Aux Bit1_3

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit1_4

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit1_5

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit1_6

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit1_7

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit1_8

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

Aux Byte1_1

FFh

Aux Byte1_2

FFh

Aux Word1_1

FFFFh

N| | d| W

Aux Word1_2

FFFFh

18EF71EBh

GPM1I

100

cyclic

ol ol of of ©

Aux Bit2_1

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit2_2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA
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7.2.26 CAN-matriisi, lahtevat CAN-signaalit, vapaasti kaytettavat signaalit

7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2 Signaalilista

ID

ID-nimi

Cycle
time
inms

Launch
type

Signal
Byte No.

Signal
Bit No.

Signal name

Signal
function

Signal
length
(Bit)

Signal
default

Signalnot
available

Normali-
zation

Value range
(phys.)

Aux Bit2_3

2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit2_5

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

Aux Bit2_6

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit2_7

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

Aux Bit2_8

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

Aux Byte2_1

FFh

Aux Byte2_2

FFh

Aux Word 2_1

FFFFh

Aux Word 2_1

FFFFh

N| o] | & W

Aux Word 2_2

FFFFh

ol ol ol ol o] ©

Aux Bit3_1

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit3_2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit3_3

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit3_4

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit3_5

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.26 CAN-matriisi, lahtevat CAN-signaalit, vapaasti kaytettavat signaalit

7.2 Signaalilista

ID

ID-nimi

Cycle
time
inms

Launch
type

Signal
Byte No.

Signal
Bit No.

Signal name

Signal
function

Signal
length
(Bit)

Signal
default

Signalnot
available

Normali-
zation

Value range
(phys.)

Aux Bit3_6

2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit3_7

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

Aux Bit3_8

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Byte3_1

FFh

Aux Byte3_2

FFFFh

Aux Word3_1

FFFFh

N| o &»| @

Aux Word3_2

FFFFh

18EF73EBh

GPM 1K

1000

cyclic

ol ol ol of ©

Aux Bit4_1

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit4_2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit4_3

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit4_4

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit4_5

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit4_6

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

Aux Bit4_7

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

Aux Bit4_8

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.26 CAN-matriisi, lahtevat CAN-signaalit, vapaasti kaytettavat signaalit

7.2 Signaalilista

ID ID-nimi Cycle |Launch |Signal |Signal [Signal name Signal Signal |Signal Signalnot [Normali- |Value range
time [type Byte No.(Bit No. function |[length |default |available |zation (phys.)
inms (Bit)
3 0 Aux Byte4_1 - 8 Fh -
4 0 Aux Byte4_2 - 8 Fh -
5 0 Aux Word4_1 - 16 FFFFh -
7 0 Aux Word4_2 - 16 FFFFh -
7.2.27 CAN-matriisi, tulevat CAN-signaalit, ISO 11992-2/3
ID ID-nimi Cycle |Launch |Signal |Signal [Signal name Signal Signal |Signal Signalnot [Normali- |Value range
time [type Byte No.(Bit No. function |[length |default |available |zation (phys.)
inms (Bit)
OCFE60C9h [ISO11992_GPM {100 cyclic 1 0 Req Engine Speed |- 16 FFFFh FFFFh 0...64 255 ]0...8031,875 rpm
23
3 0 Req Engine Speed |- 16 FFFFh FFFFh 0...64 255 |0...8031,875 rpm
Upper Lim
5 0 Req Engine Speed |- 16 FFFFh 0...64 255 |0...8031,875 rpm
Lower Lim
7 0 Req Engine Torque |- 8 FFh
Limit
8 0 Req Engine Speed |- 8 FFh
Limit
0CFE62C9h [ISO11992_GPM (100 cyclic 1 0 - - 8 FFh
24
2 0 Starter Lockout - 2 3h 3h B1/B0 = Func-
Switch tion
00B = Switched
off/OFF
01B = Switched
on/ON
11B = Signal not
available/SNA
2 2 Engine Start - 2 3h 3h B1/B0 = Func-
Switch tion
00B = Switched
off/OFF
01B = Switched
on/ON
11B = Signal not
available/SNA
2 4 Engine Stop Switch |- 2 3h 3h B1/B0 = Func-
tion
00B = Switched
off/OFF
01B = Switched
on/ON
11B = Signal not
available/SNA
2 6 - - 2 3h -
3 0 Refuse Pakker Step |- 2 3h 3h B1/B0 = Func-
Switch tion
00B = Switched
off/OFF
01B = Switched
on/ON
11B = Signal not
available /SNA
3 2 Operating Panel |- 2 3h 3h B1/B0 = Func-
Active tion
00B = Operating
panel not active/
NOTACT
01B = Operating
panel active/ACT
11B = Signal not
available/SNA
3 4 - - 2 3h 3h
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.27 CAN-matriisi, tulevat CAN-signaalit, ISO 11992-2/3

7.2 Signaalilista

ID

ID-nimi

Cycle
time
inms

Launch
type

Signal
Byte No.

Signal
Bit No.

Signal name

Signal
function

Signal
length
(Bit)

Signal
default

Signalnot
available

Normali-
zation

Value range
(phys.)

First Clutch
DPdtPTO Switch

2

3h

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Switched
off/OFF

01B = Switched
on/ON

11B = Signal not
available/SNA

3h

Clutch IndpdtPTO
Switch

3h

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Switched
off/OFF

01B = Switched
on/ON

11B = Signal not
available /SNA

First Engine
MtdPTO Switch

3h

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Switched
off/OFF

01B = Switched
on/ON

11B = Signal not
available/SNA

3h

FFh

FFh

FFh

0| N| ol of &

FFh

18EF10C%h

1SO11992_GPM
2A

100

cyclic

o| Ol Ol ol ©of o

PTO Governor
Engine Speed
Mode Switch

N| | | | | N

3h

3h

Fixed Engine Speed
1

3h

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Turned off/
OFF

01B = Turned on/
ON

10B = Error Indi-
cator/ERROR

11B = Signal not
available/SNA

Fixed Engine Speed
2

3h

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Turned off/
OFF

01B = Turned on/
ON

10B = Error Indi-
cator/ERROR

11B = Signal not
available/SNA

Fixed Engine Speed
3

3h

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Turned off/
OFF

01B = Turned on/
ON

10B = Error Indi-
cator/ERROR

11B = Signal not
available/SNA
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.27 CAN-matriisi, tulevat CAN-signaalit, ISO 11992-2/3

7.2 Signaalilista

ID

ID-nimi

Cycle
time
inms

Launch
type

Signal
Byte No.

Signal
Bit No.

Signal name

Signal
function

Signal
length
(Bit)

Signal
default

Signalnot
available

Normali-
zation

Value range
(phys.)

Engine Speed
Control States

3

3h

7h

B2/B1/B0 = Fun-
ction

000B = Off/Disa-
bled/OFF

001B = Resume/
RESUME

010B = Increase/
INCREASE

011B = Decrease/
DECREASE

110B = Error Indi-
cator/ERROR
111B = Signal not
available/SNA

1Fh

Speed Control
Mode Upper Limit
1

3h

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Turned off/
OFF

01B = Turned on/
ON

10B = Error Indi-
cator/ERROR

11B = Signal not
available/SNA

Speed Control
Mode Upper Limit
2

3h

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Turned off/
OFF

01B = Turned on/
ON

10B = Error Indi-
cator/ERROR

11B = Signal not
available/SNA

Speed Control
Mode Upper Limit
3

3h

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Turned off/
OFF

01B = Turned on/
ON

10B = Error Indi-
cator/ERROR

11B = Signal not
available /SNA

3h

Warning Buzzer

3h

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Turned off/
OFF

01B = Turned on/
ON

10B = Error Indi-
cator/ERROR

11B = Signal not
available/SNA

3h

Go To Neutral

3h

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Turned off/
OFF

01B = Turned on/
ON

10B = Error Indi-
cator/ERROR

11B = Signal not
available/SNA

3Fh

FFh

FFh

0| N| oo o

ol O O N

©@| | | o

FFh
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.28 CAN-matriisi, tulevat CAN-signaalit, vapaasti kdytettédvat signaalit

7.2 Signaalilista

ID

ID-nimi

Cycle
time
inms

Launch
type

Signal
Byte No.

Signal
Bit No.

Signal name

Signal
function

Signal
length
(Bit)

Signal
default

Signal not
available

Normali-
zation

Value range
(phys.)

18EF70C%h

GPM2H

100

cyclic

AuxBit1_1

2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

AuxBit1_2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

AuxBit1_3

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit1_4

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit1_5

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit1_6

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit1_7

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit1_8

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

AuxByte1_1

FFh

AuxByte1_2

FFh

AuxWord1_1

FFFFh

N| | d| W

AuxWord1_2

FFFFh

18EF71C9h

GPM2I

100

cyclic

ol ol of of ©

AuxBit2_1

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit2_2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.28 CAN-matriisi, tulevat CAN-signaalit, vapaasti kdytettavat signaalit

7.2 Signaalilista

ID

ID-nimi

Cycle
time
inms

Launch
type

Signal
Byte No.

Signal
Bit No.

Signal name

Signal
function

Signal
length
(Bit)

Signal
default

Signalnot
available

Normali-
zation

Value range
(phys.)

AuxBit2_3

2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit2_4

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

AuxBit2_5

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit2_6

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

AuxBit2_7

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

AuxBit2_8

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxByte2_1

FFh

AuxByte2_2

FFh

AuxWord2_1

FFFFh

N| o & W

AuxWord2_2

FFFFh

18EF72C%h

GPM2)

500

cyclic

ol ol o] o] ©

AuxBit3_1

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit3_2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit3_3

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

AuxBit3_4

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit3_5

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA
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7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2.28 CAN-matriisi, tulevat CAN-signaalit, vapaasti kdytettavat signaalit

7.2 Signaalilista

ID

ID-nimi

Cycle
time
inms

Launch
type

Signal
Byte No.

Signal
Bit No.

Signal name

Signal
function

Signal
length
(Bit)

Signal
default

Signalnot
available

Normali-
zation

Value range
(phys.)

AuxBit3_5

2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit3_6

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

AuxBit3_7

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit3_8

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

AuxByte3_1

FFh

AuxByte3_2

FFh

AuxWord3_1

FFFFh

N| | | W

AuxWord3_2

FFFFh

18EF73C9%h

GPM2K

1000

cyclic

ol ol ofl of ©

AuxBit4_1

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit4_2

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit4_3

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit4_5

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B=0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit4_6

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available /SNA

AuxBit4_7

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA

AuxBit4_8

3h

B1/B0 = Func-
tion

00B = Off/OFF
01B =0n/ON
11B = Signal not
available/SNA
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7.2.28 CAN-matriisi, tulevat CAN-signaalit, vapaasti kdytettavat signaalit

7 Signaalilista ja signaalien kuvaus

7.2 Signaalilista

ID ID-nimi Cycle |Launch |Signal |Signal [Signal name Signal Signal |Signal Signalnot [Normali- |Value range
time [type Byte No.(Bit No. function |[length |default |available |zation (phys.)
in ms (Bit)
3 0 AuxByte4d_1 8 FFh -
4 0 AuxByted_2 8 FFh -
5 0 AuxWord4_1 16 FFFFh
7 0 AuxWord4_2 16 FFFFh
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Koodauksen ndyttd . ................... 15g  Lasien pyyhintd ja lammitys ............. 52,173
Koodauksen peruutus .............. 158 Laskuri . ...oo i 102
Ominaisuuksien parametritys ......... 160 LOgIIkka'OhkOt ........................... 174
Signaaliasetukset ..................... 160 SPS-ryhma 1, Signaalin valinta -
Tietojenhallinta . ......ovveeeeeennn.. 159 Ominaisuuksien parametritys ........... 174
Vakiokoodaus .............. .. ... ..., 158 Ajastin ... 174
Flip-Flopit . . ... ..o 174
Hystereesilohko .. ................... 174
E Kynnysarvokatkaisin ................. 174
Eksperttikoodaus ............... ... ... 151 LaskUri . oo oo 174
Eritoiminnot ........ ... ... ... ... .. ... 173
Siséllysluettelo

PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008

“Tulosta paivitetysta versiosta aina kappaleet kokonaisina!

232



I Aakkosellinen hakemisto

SPS-ryhméa 2 ... ... .. 174  Signaalit CAN-ABH-vayléan ................. 173
SPS-ryhma 3 ... ... 174  Signaalit CAN-B-vaylaan ................... 172
SPS-ryhméa 4 ... . 174 Signaalityypit ........ .. 21
Logiikkatoiminnot (SPS) . ....... ... ... .. ... 173  Signaalivaranto .......... ... ... ... .. . ..., 21
Lahtoliitantdjen parametritysvaihtoehdot ....... 40 Sisallysluettelo .. ........ . 1
Lahtoliitantdjen sisdinen kytkenta ........... 148  Sisatilan CAN-vayla ........................ 41
SPS-ryhma 1 ... .. 173
M SPS-ryhmien aktivointi tai deaktivointi ........ 173
Moottorin toiminnot (vain malli 906) ........... 56 Suor?t Iah'tolntannat """"""" 32,143, 172
High-Side ........ .. .. .. . . . oL, 144
joissa laajennetut toiminnot .............. 146
P Low-Side . ... 145
Pistokkeen 1 napajarjestys Suorat tulo- ja lahtéliitannat ................. 23
Malli 639 kun koodi EDS .................. 11 Suorat tuloliitdnnat ............... 24, 141, 172
Malli 906 kun koodi EDS/ED8 ............. 11 Analogiset . ... 142
Malli 906 kun koodi ED5/ED8 koodin JV5 Maadotus-aktiiviset .................... 141
yhteydessa ... 17 Plusaktiiviset . .. ............. i 141
Malli 906 kun koodi ED5/ED8 koodin MT4
jaM53 yhteydessa ..................... 15 T
Malli 906.133/135/153/155/233/235/
253/255/633/635/637/653/655/657/ Taksitoiminnot (vain malli 639) .............. 124
733/735 kun koodi ED5/ED8 Ajomatkasignaali ...................... 132
in koodin BR9 yhteydessd ............... 13 Alijannitetoiminto ......... ... .. .. . ... 137
Pistokkeen 2 napajéarjestys Halytyslaitteisto .......... ... ... .. .. .. 135
Malli 639 kun koodiED5 . ................. 12 Istumistunnistus ............ ... ... ..., 131
Malli 906 kun koodi ED5/ED8 ............. 12 Kattokyltti ...... ... ... i 133
Malli 906 kun koodi ED5/ED8 koodin JV5 Liitantapistokkeiden napajarjestys ......... 139
yhteydesséd ......... ... ... .. . ... 18 Peilitaksamittari .................. 127, 133
Malli 906 kun koodi ED5/ED8 koodin MT4 Perinteinen taksamittari ................. 126
jaMb53 yhteydessa ..................... 16 Pistorasian 1 virransyotté . ............... 129
Malli 906.133/135/153/155/233/235/ Pistorasian 2 virransyottd . ............. .. 130
253/255/633/635/637/653/655/657/ Taksamittarin virransyottd ............... 125
733/735 kun koodi ED5/ED8 in koodin Virtapiirin 15 180t . ... o.oveeeeeae .. 131
BR9 yhteydessa ....................... 14 Toiminto Ajonopeusrajoitin .................. 90
Porttiliitdnnat ........................ 23, 172 Toiminto Moottorin sammutus .. ............. 96
PSM:n parametrityksen apuvalineet ........... 19 Toiminto moottorin start-stop .. .............. 92
PWM-toiminnot .................ooooenn. 119 Toiminto Ulosottokierrosluvun s8&td . ... ....... 58
Padllysrakentajan CAN-vayld ................. 41 Tuloliitantsjen sisainen kytkentd ............. 147
Térkeitd huomautuksia .................... 150
S
Signaalikonsepti . ........ i 20 V
Signaalilista ............................ 183 Valot ja AENItOrvi . .. 45’ 173
Signaalilista ja signaalien kuvaus - yleista .. ... 182
Signaalilistan haku nayttéén ............... 182
Signaalit ........ ... 22
Siséllysluettelo
PSM Malli 639 alkaen 21.11.2006 kun koodi (ED5) Malli 906 kun koodi (ED5/ED8) Versio 08/2008
< “Tulosta paivitetysta versiosta aina kappaleet kokonaisina!

233



	Sisällysluettelo

	1 Johdanto
	1.1 Johdanto

	2 Yleistä
	2.1 Käyttötarkoitus
	2.2 PSM-ohjainlaite - sijainti
	2.2.1 Sijainti mallissa 906
	2.2.2 Sijainti mallissa 639

	2.3 PSM-ohjainlaite - rakenneosan kuvaus
	2.4 PSM-ohjainlaite - yleiskuva
	2.5 PSM-ohjainlaite - pistokkeiden napajärjestys
	2.5.1 Pistokkeen 1 napajärjestys - malli 639 kun koodi ED5 ja malli 906 kun koodi ED5/ED8
	2.5.2 Pistokkeen 2 napajärjestys - malli 639 kun koodi ED5 ja malli 906 kun koodi ED5/ED8
	2.5.3 Pistokkeen 1 napajärjestys - malli 906.133/135/153/155/233/235/253/255/633/635/ 637/653/655/657/733/735 kun koodi ED5/ED8 koodin BR9 yhteydessä
	2.5.4 Pistokkeen 2 napajärjestys - malli 906.133/135/153/155/233/235/253/255/633/635/ 637/653/655/657/733/735 kun koodi ED5/ED8 koodin BR9 yhteydessä
	2.5.5 Pistokkeen 1 napajärjestys - malli 906 kun koodi ED5/ED8 koodin MT4 ja M53 yhteydessä
	2.5.6 Pistokkeen 2 napajärjestys - malli 906 kun koodi ED5/ED8 koodin MT4 ja M53 yhteydessä
	2.5.7 Pistokkeen 1 napajärjestys - malli 906 kun koodi ED5/ED8 koodin JV5 yhteydessä
	2.5.8 Pistokkeen 2 napajärjestys - malli 906 kun koodi ED5/ED8 koodin JV5 yhteydessä

	2.6 PSM:n parametrityksen apuvälineet
	2.6.1 Perustavat koulutukset
	2.6.2 Star Diagnosis -testerin käyttömahdollisuus
	2.6.3 Koulutukset


	3 Signaalikonsepti ja porttiliitännät
	3.1 Signaalikonsepti
	3.2 Signaalit
	3.3 Porttiliitännät
	3.3.1 Suorat tulo- ja lähtöliitännät
	3.3.1.1 Suorat tuloliitännät
	3.3.1.2 Suorat lähtöliitännät

	3.3.2 Sisätilan CAN-väylä
	3.3.3 Päällysrakentajan CAN-väylä
	4.6.6 Taksi Liitäntäpistokkeiden napajärjestys


	4 Toiminnon laajuus
	4.1 Auton toiminnot
	4.1.1 CAN-B-lähtöliitäntöjen parametritysvaihtoehdot
	4.1.2 Valot ja äänitorvi
	4.1.3 Hälytystoiminto
	4.1.4 Kattoluukkutoiminnot
	4.1.5 Istuintoiminnot (malli 639)
	4.1.6 Keskuslukitus (ZV)
	4.1.7 Lasien pyyhintä ja lämmitys
	4.1.8 Eri toiminnot

	4.2 Moottorin toiminnot (vain malli 906)
	4.2.1 Toiminto Ulosottokierrosluvun säätö
	4.2.2 Toiminto Ulosotto
	4.2.3 Toiminto Ajonopeusrajoitin
	4.2.4 Toiminto moottorin start-stop
	4.2.5 Toiminto Moottorin sammutus

	4.3 Logiikkatoiminnot (SPS)
	4.3.1 Ajastin
	4.3.2 Laskuri
	4.3.3 Flip-Flop
	4.3.4 Kynnysarvokatkaisin
	4.3.5 Hystereesilohko

	4.4 Globaalit toiminnot
	4.5 PWM-toiminnot (PWM-anto)
	4.6 Taksitoiminnot (vain malli 639)
	4.6.1 Taksivaruste Taxi-International
	4.6.2 Taksivaruste Peilitaksamittari
	4.6.3 Taksivaruste Kattokyltti
	4.6.4 Taksivaruste Hälytyslaitteisto
	4.6.5 Taksin alijännitetoiminto


	5 Tekniset tiedot
	5.1 Suorat tuloliitännät
	5.2 Suorat lähtöliitännät
	5.3 Tuloliitäntöjen sisäinen kytkentä
	5.4 Lähtöliitäntöjen sisäinen kytkentä

	6 PSM-koodaus testerin DAS:n avulla
	6.1 Tärkeitä huomautuksia
	6.2 Eksperttikoodaus
	6.3 DAS:n valikkojen käyttö
	6.4 Koodauksen luominen

	7 Signaalilista ja signaalien kuvaus
	7.1 Yleistä
	7.1.1 Signaalilistan haku näyttöön
	7.1.2 Signaalilista
	7.1.3 Listan näyttö

	7.2 Signaalilista
	7.2.1 Suorien tuloliitäntöjen signaalilista
	7.2.2 Lähtöliitäntöjen tilan signaalilista
	7.2.3 Analogisten tuloliitäntöjen signaalilista
	7.2.4 Analogi-digitaali-muuntimen signaalilista
	7.2.5 Sisäisten informaatioiden signaalilista
	7.2.6 Auton tilan signaalilista
	7.2.6.1 Auton tilan signaalilista - vain malli 906
	7.2.6.2 Auton tilan signaalilista - vain malli 639

	7.2.7 Moottoritilan CAN-väylän (CAN-C-väylä) signaalilista
	7.2.7.1 Moottoritilan CAN-väylän (CAN-C-väylä) signaalilista - vain malli 906
	7.2.7.2 Päällysrakentajan CAN-väylän (CAN-ABH-väylä) signaalilista

	7.2.8 Keskuslukituksen signaalilista
	7.2.9 Valojen ja äänitorven signaalilista
	7.2.10 Lasien pyyhinnän ja lämmityksen signaalilista
	7.2.11 Lasien pyyhinnän ja lämmityksen signaalilista - vain malli 906
	7.2.12 Kattoluukun signaalilista
	7.2.12.1 Takakattoluukun signaalilista - vain malli 639

	7.2.13 Eri CAN-väyläsignaalien signaalilista
	7.2.13.1 Eri CAN-väyläsignaalien signaalilista - vain malli 906

	7.2.14 Merkki- ja varoitusvalojen signaalilista
	7.2.14.1 Merkki- ja varoitusvalojen signaalilista - vain malli 639

	7.2.15 PWM-toimintojen signaalilista
	7.2.16 Loogisten toimintojen (SPS) signaalilista
	7.2.17 Taksin signaalilista - vain malli 639
	7.2.18 Istuinsäädön signaalilista
	7.2.19 Työtoimintojen signaalilista - vain mallin 906 ulosottokierrosluvun säätö
	7.2.20 Työtoimintojen signaalilista - vain mallin 906 ulosotto (NA)
	7.2.21 Työtoimintojen signaalilista - vain mallin 906 start-stop-järjestelmä (MSS)
	7.2.22 Työtoimintojen signaalilista - vain mallin 906 ajonopeusrajoitin (GB)
	7.2.23 Varusteiden signaalilista
	7.2.23.1 Varusteiden signaalilista - vain malli 906
	7.2.23.2 Varusteiden signaalilista - vain malli 639

	7.2.24 CAN-matriisi, lähtevät CAN-signaalit, FMS-standardi
	7.2.25 CAN-matriisi, lähtevät CAN-signaalit, ISO 11992-2/3
	7.2.26 CAN-matriisi, lähtevät CAN-signaalit, vapaasti käytettävät signaalit
	7.2.27 CAN-matriisi, tulevat CAN-signaalit, ISO 11992-2/3
	7.2.28 CAN-matriisi, tulevat CAN-signaalit, vapaasti käytettävät signaalit


	Aakkosellinen hakemisto


	Sisällysluettelo: 


